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Projekt AST OTWARTA  
nr POWR.03.05.00-00-A037/21  
współfinansowany przez Unię Europejską ze środków Europejskiego Funduszu Społecznego w ramach 
Programu Operacyjnego Wiedza Edukacja Rozwój 2014-2020 

Załącznik nr 1 do zapytania 

OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA 
 Dostawa, montaż i uruchomienie platform schodowych wewnętrznych w budynkach Akademii 

Sztuk Teatralnych im. Stanisława Wyspiańskiego w Krakowie:  
1 sztuka w AST Filia we Wrocławiu przy ul. Braniborskiej 59,  

2 sztuki w budynku AST w Krakowie przy ul. Straszewskiego 21-22, 
wraz z instruktażem, bieżącą konserwacją w okresie 12 miesięcy 

 i gwarancją minimum 24 miesiące  

dostawę, montaż, uruchomienie, instruktaż, konserwację w okresie 12 miesięcy i oferowaną gwarancję - 
minimum 24 miesiące). 

I. PARAMETRY TECHNICZNE PLATFORM 

CZĘŚĆ 1: Platforma schodowa nr 1 Wrocław (dostęp do Sali 125) 

Miejsce montażu: Akademia Sztuk Teatralnych im. Stanisława Wyspiańskiego w Krakowie Filia we 
Wrocławiu, ul. Braniborska 59, 53-680 Wrocław 
Specyfikacja umiejscowienia platformy: 4 stopnie o wymiarach 16 cm (wysokość) x 35 cm (szerokość) na 
długości 140 cm, wewnątrz budynku, ciąg komunikacyjny na poziomie +1, dostęp do Sali 125. 

Charakterystyka techniczna platformy schodowej: 

Rodzaj napędu i typ urządzenia: Platforma schodowa, napęd zębatkowy, służąca do transportu osób 
niepełnosprawnych na wózkach inwalidzkich. 
Sterowanie: Przyciskowe, PILOT na kablu spiralnym połączony z platformą jako opcja bez dopłaty JOYSTICK 
lub PRZYCISKI. Urządzenie posiada kontrolę dostępu w postaci stacyjka+klucz. Wymagane trzymanie 
wciśniętego przycisku w trakcie jazdy. 
Udźwig: 225kg 
Prędkość: ~ 0,1 m/s 
Ilość przystanków: 2. 
Rodzaj i długość toru jezdnego: tor prosty bez zakrętów, szyna o długości do 3 m. 
Kąt nachylenia: od 15˚ do 45˚ 
Szyna: Szyna wykonana z aluminium lub ze stali malowanej w kolorze RAL9007  

Platforma: 
- o wymiarze 1000x800 [mm], 
- platforma i obudowy w kolorze RAL9007, 
- podłoga antypoślizgowa, czarna guma, 
- poręcz na ścianie platformy ułatwiająca wjazd, 
- płaskie rampy najazdowe na krawędziach platformy ułatwiające wjazd wózka i zabezpieczające przed 
zjechaniem wózka podczas jazdy, 
- dwie barierki zabezpieczające przed zjechaniem wózka z platformy, 
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- awaryjne zatrzymanie - przycisk  „STOP”, sygnał dźwiękowy ALARM, 
- aktywna podłoga – system przeciwzgnieceniowy + system przeciwtnący,  
- składanie/rozkładanie platformy –  MANUALNE, 
- sposób najazdu na platformę – na wprost (wzdłuż toru jezdnego)  
- platforma wyposażona w wyświetlacz diagnostyczny, czujnik przeciążenia, ogranicznik prędkości. 

Sposób montowania i wykonanie: na słupkach do stopni schodów, słupki w kolorze RAL9007, wewnątrz 
budynku.  
Sposób parkowania:  
- dolny przystanek – na wprost schodów, 
- górny przystanek – przed górnym podestem nad schodami. 
Zasilanie i pobór mocy: 1-fazowe, 230V (bezp. B6A + wyłącznik bezpiecznika 30mA), przewód zasilający 
3x1,5mm² doprowadzić na górny lub dolny przystanek platformy.  Moc silnika 0,5 kW.       
Uwaga: zasilanie wykona Zamawiający. 
Wyposażenie standardowe: 
- bezprzewodowe, natynkowe kasety wezwań – 2 szt., 
- kłódka do zamykania platformy. 
 
 
CZĘŚĆ 2: Platforma schodowa nr 2 Kraków (dostęp do Sali 210) 
 
Miejsce montażu: Akademia Sztuk Teatralnych im. Stanisława Wyspiańskiego, ul. Straszewskiego   21-22, 31-
109 Kraków 
Specyfikacja umiejscowienia platformy: 9 stopni o wymiarach 15 cm (wysokość) x 31 cm (szerokość) na 
długości 226 cm, wewnątrz budynku, na poziomie +1, dostęp do Sali 210. 

Charakterystyka techniczna platformy schodowej: 

Rodzaj napędu i typ urządzenia: Platforma schodowa, napęd zębatkowy, służąca do transportu osób 
niepełnosprawnych na wózkach inwalidzkich. 
Sterowanie: Przyciskowe, PILOT na kablu spiralnym połączony z platformą jako opcja bez dopłaty JOYSTICK 
lub PRZYCISKI. Urządzenie posiada kontrolę dostępu w postaci stacyjka+klucz. Wymagane trzymanie 
wciśniętego przycisku w trakcie jazdy. 
Udźwig: 225kg 
Prędkość: ~ 0,1 m/s 
Ilość przystanków: 2. 
Rodzaj i długość toru jezdnego: tor prosty bez zakrętów, szyna o długości do 4 m 
Kąt nachylenia: od 15˚ do 45˚ 
Szyna: Szyna wykonana z aluminium lub ze stali malowanej w kolorze RAL7035 o wymiarze 900x800 [mm]  
platforma i obudowy w kolorze RAL7035, 
- podłoga antypoślizgowa, czarna guma, 
- poręcz na ścianie platformy ułatwiająca wjazd, 
- płaskie rampy najazdowe na krawędziach platformy ułatwiające wjazd wózka i zabezpieczające przed 
zjechaniem wózka podczas jazdy, 
- dwie barierki zabezpieczające przed zjechaniem wózka z platformy, 

- awaryjne zatrzymanie - przycisk „STOP”, sygnał dźwiękowy ALARM, 
- aktywna podłoga – system przeciwzgnieceniowy + system przeciwtnący, 
- składanie/rozkładanie platformy – MANUALNE, 
- sposób najazdu na platformę – na wprost (wzdłuż toru jezdnego), 
- platforma wyposażona w wyświetlacz diagnostyczny, czujnik przeciążenia, ogranicznik prędkości. 
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Sposób montowania i wykonanie: do ścian + dwa słupki we wnęce z kaloryferem, słupki w kolorze 
RAL7035. 

Wewnątrz budynku.  
Sposób parkowania:  
- dolny przystanek – na wprost schodów, 
- górny przystanek – przed górnym podestem nad schodami. 
Zasilanie i pobór mocy: 1-fazowe, 230V (bezp. B6A + wyłącznik bezpiecznika 30mA), 
przewód zasilający 3x1,5mm2 doprowadzić na górny lub dolny przystanek platformy. Moc silnika 0,5 kW.   

Uwaga: zasilanie wykona Zamawiający. 
Wyposażenie standardowe: 
- bezprzewodowe, natynkowe kasety wezwań – 2 szt., 
-kłódka do zamykania platformy. 
 
 
CZĘŚĆ 3: Platforma schodowa nr 3 Kraków (dostęp do Dziekanatu) 
 
Miejsce montażu: Akademia Sztuk Teatralnych im. Stanisława Wyspiańskiego, ul. Straszewskiego 21-22,  
31-109 Kraków 
specyfikacja umiejscowienia platformy: 4 stopnie o wymiarach 18 cm (wysokość) x 32 (szerokość) oraz 
spocznik długości 90 cm i 1 stopień 14 cm (wysokość), wewnątrz budynku na poziomie 0, dostęp do 
Dziekanatu. 

Charakterystyka techniczna platformy schodowej: 
Rodzaj napędu i typ urządzenia: Platforma schodowa, napęd zębatkowy, służąca do transportu osób 
niepełnosprawnych na wózkach inwalidzkich. 
Sterowanie: Przyciskowe, PILOT na kablu spiralnym połączony z platformą jako opcja bez dopłaty JOYSTICK 
lub PRZYCISKI. Urządzenie posiada kontrolę dostępu w postaci stacyjka+klucz. Wymagane trzymanie 
wciśniętego przycisku w trakcie jazdy. 
Udźwig: 225kg 
Prędkość: ~ 0,1 m/s 
Ilość przystanków: 2. 
Rodzaj i długość toru jezdnego: tor krzywoliniowy z odcinkiem szyny poziomej od długości 1,8 m pomiędzy 
schodami, szyna o długości do 4 m.  
Kąt nachylenia: od 0˚ do 47˚ 
Szyna: Szyna wykonana z aluminium lub ze stali malowanej w kolorze RAL7035  

Platforma: 
- o wymiarze 900x800 [mm], 
- platforma i obudowy w kolorze RAL7035,  
- podłoga antypoślizgowa, czarna guma,  
- poręcz na ścianie platformy ułatwiająca wjazd,  
- płaskie rampy najazdowe na krawędziach platformy ułatwiające wjazd wózka i zabezpieczające przed 
zjechaniem wózka podczas jazdy,  
- dwie barierki zabezpieczające przed zjechaniem wózka z platformy 
- awaryjne zatrzymanie - przycisk  „STOP”, sygnał dźwiękowy ALARM,  
- aktywna podłoga – system przeciwzgnieceniowy + system przeciwtnący,  
- składanie/rozkładanie platformy –  MANUALNE,  
- sposób najazdu na platformę – na wprost (wzdłuż toru jezdnego),  
- platforma wyposażona w wyświetlacz diagnostyczny, czujnik przeciążenia, ogranicznik prędkości.  

Sposób montowania i wykonanie: na słupkach do stopni schodów, słupki w kolorze RAL7035 
wewnątrz budynku.  
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Sposób parkowania:  
- dolny przystanek – na wprost schodów, 
- Górny przystanek – przed górnym podestem nad schodami. 
Zasilanie i pobór mocy: 1-fazowe, 230V (bezp. B6A + wyłącznik bezpiecznika 30mA), 
przewód zasilający 3x1,5mm2 należy doprowadzić na górny przystanek platformy. Moc silnika 0,5 kW.  
Uwaga: zasilanie wykona Zamawiający. 
Wyposażenie standardowe: 
- bezprzewodowe, natynkowe kasety wezwań – 2 szt., 
- kłódka do zamykania platformy. 
 

II. Informacje i wymagania dotyczące wszystkich platform: 
1. Zamawiający wymaga, aby wszystkie dostarczone urządzenia były fabrycznie nowe, nieużywane, 

nieuszkodzone, kompletne, spełniały wymagane prawem normy, były zgodne z Dyrektywą 
Maszynową 2006/42/WE (Maszyny), Dyrektywą Niskonapięciową 2006/95/WE, Kompatybilności 
Elektromagnetycznej 2004/108/WE i posiadały co najmniej parametry i cechy określone powyżej w 
zakresie opis części 1, 2 i 3. 

2. Wszystkie użyte materiały i zakupione urządzenia muszą posiadać wszelkie niezbędne atesty 
i certyfikaty w związku z użyciem ich w obiekcie użyteczności publicznej. Powinny spełniać również 
niezbędne wymagania przeciwpożarowe. 

3. Zamawiający wymaga, aby Wykonawca na dostarczone i zamontowane urządzenia udzielił gwarancji 
jakości i rękojmi na okres nie krótszy niż 24 miesiące licząc od dnia protokolarnego bezusterkowego 
odbioru przedmiotu zamówienia oraz w trakcie pierwszych 12 miesięcy prowadził bieżącą 
konserwację platform i wykonywał wszelkie wymagane prawem przeglądy.  
 

4. W ramach przedmiotu zamówienia Wykonawca zobowiązany jest do: 
1) dostawy urządzeń do miejsca dostawy i montażu; 
2) opracowania dokumentacji technicznej platform, dokumentacji techniczno-ruchowej oraz 

dokumentacji powykonawczej wraz z wszelkimi niezbędnymi i wymaganymi przepisami prawa 
uzgodnieniami i zgłoszeniami; 

3) rozruchu urządzeń; 
4) przygotowania dokumentacji każdej z platform dla potrzeb zgłoszenia do Urzędu Dozoru Technicznego 

(UDT); 
5) uczestniczenie przy odbiorze urządzeń przez UDT; 
6) wykonanie certyfikacji platform, odbioru rejestracji i dopuszczenia do użytkowania przez UDT. Koszty 

związane z certyfikacją przez UDT, dokumentacją rejestracyjną i książką rewizji ponosi Wykonawca w 
ramach realizacji przedmiotu zamówienia. Wszelkich niezbędnych pełnomocnictw i upoważnień udziela 
Zamawiający; 

7) instruktażu dla wyznaczonych pracowników Zamawiającego z obsługi i eksploatacji każdego z 
zamontowanych i uruchomionych urządzeń. 

5. Wykonawca jest odpowiedzialny za dostawę i montaż urządzeń zgodnie z umową oraz za jakość 
zastosowanych materiałów i wykonywanych prac, za ich zgodność z wymaganiami opisu przedmiotu 
zamówienia oraz poleceniami Zamawiającego. 

6. Następstwa jakiegokolwiek błędu spowodowanego przez Wykonawcę poprawione będą przez 
Wykonawcę na własny koszt. 

7. Decyzje Zamawiającego dotyczące akceptacji lub odrzucenia materiałów będą oparte na wymaganiach 
zawartych w umowie, opisie przedmiotu zamówienia, a także w normach i wytycznych. 

8. Polecenia Zamawiającego będą wykonywane nie później niż w czasie przez niego wyznaczonym, po ich 
otrzymaniu przez Wykonawcę, pod groźbą zatrzymania prac montażowych. Skutki finansowe z tego 
tytułu ponosi Wykonawca. 
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9. Następstwa usterek i awarii, jeżeli nastąpiły one w wyniku wykonywanych prac, zostaną usunięte przez 
Wykonawcę w trybie natychmiastowym i na jego koszt. 

10. Podstawowym dokumentem odbioru końcowego jest protokół odbioru końcowego, do którego 
Wykonawca powinien dostarczyć następujące dokumenty dla każdej z platform: 

a) świadectwo badania typu WE oraz deklarację zgodności wg Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE i 
certyfikaty zgodności, 

b)  karty gwarancyjne zamontowanych urządzeń oraz inne wymagane, obowiązującymi przepisami,  
a nie wymienionymi powyżej,  

c) instrukcję użytkowania urządzenia w języku polskim,  
d) projekt techniczny powykonawczy wraz z wszelkimi niezbędnymi i wymaganymi przepisami prawa 

uzgodnieniami oraz dokumentację techniczno–ruchową zamontowanego urządzenia,  
e) specyfikację techniczną, 
f) protokół z odbioru urządzenia przez UDT. 
11. W przypadku, gdy według Zamawiającego zamówienie nie jest gotowe do odbioru końcowego, 

Zamawiający może wyznaczyć ponowny termin odbioru końcowego, prace poprawkowe uzupełniające 
powinny zostać wykonane w nowym terminie ustalonym przez Zamawiającego, jednak nie później niż do 
daty wskazanej w umowie. 

12. Wykonawca świadczyć będzie usługi gwarancyjne w okresie wskazanym w ofercie, minimum 24 
miesięcy od daty odbioru końcowego zamówienia.  

13. Wykonawca w okresie pierwszych 12 miesięcy gwarancji zobowiązany będzie do wykonywania 
bieżącej konserwacji dostarczonych i oddanych do użytku platform schodowych, utrzymania ich w 
stanie sprawności technicznej, dokonywania okresowych wymaganych przeglądów i napraw, usuwania 
awarii w czasie eksploatacji platform. 

 
     

         
       

     
Zatwierdził: 
Kanclerz AST  
mgr Franciszek Gałuszka  


