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1. Nazwa i dane adresowe Oferenta

Nazwa:

Adres:

NIP:

Osoba do kontaktu:
(imie i nazwisko, telefon
oraz e-mail)

2. Oferta

Cena netto w PLN za
calos¢

Czas realizacji cato$ciw
dniach (dni robocze)

Uwaga: Doswiadczenie zamawiajgcego pokazuje ze realny minimalny czas dostawy to 3 dni robocze.
robocze terminy dostawy bedzie traktowany na potrzeby

Zadeklarowany krétszy niz 3 dni
pordwnania ofert jako termin 3 dniowy. Natomiast jesli zamowienie ma kilka pozycji nalezy podaé

jeden termin realizacji dla catosci zamdwienia, w przypadku podania wiecej niz jednego lub
przedziatu czasu (np. 10-14 dni) na potrzeby poréwnania przyjety bedzie najdtuzszy.

W tym:




Cena

Lp. | Przedmiot zakupu Parametry przedmiotu zakupu jednostkowa
netto
Moduty
1 komunikacyjny tacznik EtherCAT do zaciskéw magistrali E-bus
EtherCat
Modut koncowy
2 | rozgatezienia sieci Modut koncowy rozgatezienia sieci EtherCat
EtherCat
Moduty weisé minimum 8 wej$¢, komunikacja EtherCAT, montaz na szyne
3 o frg th DIN, standard 24VDC, filtr wejSciowy, sygnalizacja stanu
ylrowy wejs¢, budowa modutowa
Moduly weisé minimum 4 wejscia, komunikacja EtherCat, standard 24 V
4| Laroioesmet | DC, standard DIN EN ISO 13849-1:2008 (Cat. 4, PL €) and
pieczny EN 61508:2010 (SIL 3)
Moduty wvisé minimum 8 wyj$¢, montaz na szyne DIN, standard 24VDC,
5 y Wyl wydajnos¢ prgdowa 0,5A, sygnalizacja stanu wyj$¢, budowa
cyfrowych
modutowa
minimum 4 wyjscia, komunikacja EtherCat, standard 24 V
6 Moduty wyjs¢ DC, wydajnos¢ pragdowa 0,5 A na kanat, standard DIN EN
bezpiecznych ISO 13849-1:2008 (Cat. 4, PL €) and EN 61508:2010 (SIL
3)
minimum 4 kanaty |O-Link input/output, komunikacja
EtherCat, standard 24 V DC, wydajnos$¢ prgdowa 0,5 A na
7 Modut [O-Link kanat, zgodny z : EN 60068-2-6/EN 60068-2-27, EN 61000-
6-2/EN 61000-6-4, budowa modutowa, montaz na szyne
DIN
e EtherCAT Box, 8 wejs¢ cyfrowych24 V DC, 10 us lub
8 Wyspy.‘é"glsc wyjécie 24 V DC, IMAX = 0,5 A, dowolnie konfigurowalne,
Wyl M8; Potaczenie we / wy ze ztaczem: M8, srubowe
. EtherCAT Box, obudowa przemystowa, 8-kanatowy master
9 | Wyspy I0-Link I0-Link, klasa A, 4 x M12
WVSDY Weisé- EtherCAT Box, 16 wej$¢ cyfrowych24 V DC, 3,0 ms lub
10 y \%jéél wyjscie 24 V DC, IMAX = 0,5 A (¥ 4 A), swobodnie

konfigurowalne, M8; Potgczenie we / wy ze zlgczem: M8,




srubowe

Moduty tgczacy komunikacja EtherCAT, obstuga protokotu Safety over
11 pomiedzy EtherCAT, standard safety EN 1SO 13849-1:2015 (Cat. 4,
bezpiecznymi PL e) and EN 61508:2010 (SIL 3), kompatybilno$é
sygnatami potgczenia z modutami wej$é-wyjs$é, czas cykluok. 1 ms
Modut komunkacyijny typu slave umozliwiajgcy w ramach
sieciterminali EtherCAT integracje dowolnych urzgdzeh
DeviceNet, ztgcze typu otwartego, 5-stykowe, zgodne ze
12 | Modut DeviceNet specyfikacjg DeviceNet, odseparowane galwanicznie

(ztacze w zestawie), sygnalizacja statusu LED, budowa
modutowa, komunikacja EtherCAT, montaz na szyne DIN,
standard 24VDC

13 Zaslepka Zaslepki kohca magistrali
Karta rozszerzen bezpieczehstwa kompatybilna z
14 Karta Safe serwowzmacniaczami BECKHOFF seri AX5000
Kabel silnikaz wtyczkgiTec, zmontowang na jednym
15| Kabel do serwa koncach,4 x 1+ (2 x0,75) + (2 x 22AWG) mm?, Kabel

znajduje sie na liscie UL i CSA, wysoka elastycznos¢
przewodu (5 milionéw cykli zginania), | = 10m

16

Przedtézka do
serwa

Kabel silnika z wtyczkg iTec, zmontowang obustronnie, 4 x
1+ (2x0,75) + (2x 22AWG) mm?, Kabel znajduje sie na
liscie UL i CSA, wysoka elastycznos¢ przewodu (5 milionéw
cykli zginania), | = 10m

17

Przektadnik
pradowy

3-fazowy terminal do pomiaru energii z rozszerzong
funkcjonalnoscig, max. 480 V AC 3~ DC, max. 1 A,
przez przektgdnik prgdowy xA 1A

18

Przedtézka do
serwa

Kabel silnika z wtyczkg iTec, zmontowang obustronnie, 4 x
1+ (2x0,75) + (2x 22AWG) mm?, Kabel znajduje sie na
liscie UL i CSA, wysoka elastycznos$¢ przewodu (5 milionéw
cykli zginania), | = 5m

19

Przedtézka do
serwa

Kabel silnikaz wtyczkgiTec, zmontowang obustronnie, 4 x
1+ (2x0,75) + (2 x 22AWG) mm?, Kabel znajduje sie na
liscie UL i CSA, wysoka elastycznos$¢ przewodu (5 milionéw
cykli zginania), | = 15m

20

Komputer
przemystowy

procesor Intel Atom ™ E3845 lub rownowazny, 1,6 GHz, 4
rdzenie i rozszerzenie pamieci do 8 GB DDR4 RAM lub
réwnowazny, dysk 80 GB M.2 SSD, montaz na szynie DIN,
sterownik EtherCat dla wszystkich preinstalowanych sieci
LAN, System: Microsoft Windows 10 lub réwnowazny loT
Enterprise 2019 LTSC, 64-bitowy, w j. angielskim, dla
komputeréw przemystowych z technologig Intel Atom ™
E38xx i Intel Atom ™ x5-E39xx lub réwnowazny i
kompatybilny z cato$cig zaméwienia, kompaktowe wymiary -
max 120 mm x 120 mm x 60 mm,
wyposarzony w fabryczny UPS,

Z rozszerzonym debagowaniem kodu programu, oraz
mozliwoscig wykonania backupu.
komputer musi mie¢ mozliwo$¢ uruchomienia programow
typu:

-PLC
* Motion dedykowanego do aplikacji wymagajgcych
interpolaciji (liniowej i kotowej)

» SCADA opartego 0 HTML5




21

Sterownik PLC

Przemystowy PC na szyne DIN :
-8 cyfrowych wejs¢ wielofunkcyjnych 24 VV DC, filtr 3,0 ms,
typ 3
* 4 cyfrowe wyjscia wielofunkcyjne 24 V DC, 0,5 A
* 400 MHz ARM Corttx
* Procesor M7 (TC3: 10)
* 512 MB micro SD pamiec¢ flash - opcjonalnie 1 GB, 2 GB,
4GB lubB Gb
* pamie¢ NOVRAM: 2 kB
* programowanie: Twin CAT 3 PLC
* Interfejs programistyczny, 1 x Ethernet 10 100 Mbit s
(RJ45)
- Interfejs magistrali: brak btedéw w magistrali fieldbus
- Potgczenie we/wy: E-bus (EIhuCAT Terminals) lub K-bus
klasa ochrony: IP 20
- temperatura robocza przechowywania: -25 ... +60 'C-40 ...
+85'C
- wymiary (szer. x wys. X wys.) 50 x 100 x 73 mm
komputer musi mie¢ mozliwo$¢ uruchomienia programow
typu:
-PLC
- Motion dedykowanego do aplikacji wymagajgcych
interpolaciji (liniowej i kotowej)
- SCADA opartego o HTML5

22

panel hmi

Panel PC wyswietlaczTFT 7 caliz ARM Cortex - A8,
rozdzielczos¢ 800x480 WVGA, dotykowy ekran,
wyposarzony w fabryczny UPS,

z rozszerzonym debagowaniem kodu programu, oraz
mozliwoscig wykonania backupu.

Protokot komunikacyjny TwinCAT, umozliwiajgcy wymiane
danych i sterowanie systemami TwinCAT. Niezalezny od
nosnikéw i moze komunikowac sie za posrednictwem
potgczen szeregowych lub sieciowych.

23

switch ethernet

8-portowy switch, Ethernet, 1 Gbit/s, 24 V DC, RJ45, montaz
na szyne DIN

-Ethernet 10/100/1000 Mb/s

-pdt lub petny dupleks, z automaty cznym wykrywaniem
predkosci transmisji

-detekcja krosowania: automatyczne wykrywanie i korekcja
krosowania lub kabli Ethernet 1:1

-unikanie kolizji w trybie petnego dupleksu

-przejrzysta, szybka diagnostyka, dwie diody LED dla
kazdego portu Ethernet

24

panel hmi

Panel 15,6” (IP65), rozdzielczos¢ 1366x768 w technologii
CP-Link4 lub réwnowazny, wyposazony w adapter
umozliwiajgcy montaz ramienia fi48mm. Dtugos¢ kabla
komunikacyjnego min 30m.

25

Serwowzmachniacz

wersja 2-kanatowa, komunikacja EtherCat, zintegrowany filtr
sieciowy Cat. C3 zgodnie z EN 61800-3, technologia
potgczeniowa OCT, funkcja SAFETY z komunikacja po
EtherCAT, znamionowy prad wyjsciowy 2x 1,5 A,
znamionowe napiecie zasilania: 3 x 100...480 VAC

26

Serwosilnik

8000rpm, znamionowy moment: 0.80Nm, z bezluzowym
hamulcem z magnesem trwatym, enkoder absolutny,
technologia potgczeniowa OCT, $rednica watu 9mm, prad
postojowy 1.5A , napiecie nominalne 100...480 V AC, wat z
rowkiem i wpustem wg DIN 6885

27

Przektadnia
planetarna

i=10, Przektadnia planetarna, T2N =17...21 Nm, T2B =
51...64 Nm, luz skretny < 8 min katowych; w=1, y=1




28

Przewod
potaczeniowy

bardzo elastyczny, odporny na skrecanie kabel z 2 min.
cykle giecia, max. 240 m/min, max. 30 m/s2,min. promien
giecia= 144 mm (12 x OD), max. dtugos¢ tancucha
wleczonego poziomo 20 m, pionowo 5 m, (4x 1 mm? + (2 x
0,75 mm?2) + (2 x AWG22)) Kabel jest zgodny z UL i CSA.
dtugos¢ 15m

29

Karta SAFETY

Karta opcji napedu TwinSAFE dla AX5000 do 40 A, HW 2.0:
Safe Motion

30

Serwowzmachiacz

wersja 2-kanatowa, komunikacja EtherCat, zintegrowany filtr
sieciowy Cat. C3 zgodnie z EN 61800-3, technologia
potgczeniowa OCT, funkcja SAFETY z komunikacja po
EtherCAT, znamionowy prad wyjsciowy 2x 3 A,
znamionowe napiecie zasilania: 3 x 100...480 VAC

31

Serwosilnik

8000rpm, znamionowy moment: 1.2Nm, bez hamulaca,
enkoder absolutny, technologia potgczeniowa OCT,
Srednica watu 9mm, prad postojowy 2.2A, napiecie
nominalne 100...480 V AC, wat z rowkiem i wpustem wg
DIN 6885

32

Przewdd
potaczeniowy

bardzo elastyczny, odporny na skrecanie kabel z 2 min.
cykle giecia, max. 240 m/min, max. 30 m/s2,min. promien
giecia= 144 mm (12 x OD), max. dtugo$¢ fancucha
wleczonego poziomo 20 m, pionowo 5 m, (4x 1 mm? + (2 x
0,75 mm?) + (2 x AWG22)) Kabel jest zgodny z UL i CSA.
dtugos¢ 10m

33

Serwosilnik

6000rpm, znamionowy moment: 2.37Nm, bez hamulaca,
enkoder absolutny, technologia potgczeniowa OCT,
Srednica watu 14mm, prad postojowy 2.95A, napiecie
nominalne 100...480 V AC, wat z rowkiem i wpustem wg
DIN 6885

34

Przektadnia
planetarna

i=5, Przektadnia planetarna, T2N=17...21 Nm, T2B =
51...64 Nm, luz skretny < 8 min katowych; w=1, y=1

(Miejscowos¢, data)

(podpis i piecze¢ Oferenta)



