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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowalnych
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych ST-00 Wymagania Ogolne odnosi
si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i
odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach zadania 0 nazwie: ,, Dostrzegalnie przeciwpozarowe
-remont” i nazwie wilasnej zadania ,, Dostrzegalnie przeciwpozarowe -remont stalowej wiezy w
Lesnictwie L.abedzie Bagno.

1.2.  Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy realizacji Umowy 0
roboty budowlane zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

1.3.1. Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi STWIORB:
ST-01 Roboty majace na celu przywrocenie izolacji przeciwwilgociowej fundamentow. Remont
konstrukcji stalowych,

ST-02 Roboty remontowe urzadzenia budowlanego — ogrodzenia.

1.3.2. Normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w STWIORB beda stosowane przez
Wykonawce w jezyku polskim.

Normy te winny by¢ uwazane za integralng czg¢$¢ i odczytywane w powigzaniu z dokumentacjg
projektowa i STWIORB jak gdyby byly w nich powielone. Uwaza si¢ Wykonawce za w pelni
zaznajomionego z ich trescia i wymaganiami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Aprobata techniczna — oznacza pozytywna ocen¢ techniczng wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.2. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja
projektowa i STWIORB, zaakceptowane przez Przedstawiciela Zamawiajacego.

1.4.3. Przedstawiciel Zamawiajacego — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, uprawniona do
odbioru robdt i podejmowania wszystkich decyzji w jego imieniu, wymieniona w umowie 0 roboty
budowlane.

1.4.4. Ogrodzenie — urzadzenie budowlane — przegroda fizyczna, chronigca przed przedostaniem si¢
niepozadanych intruzéw tj. ludzi, zwierzat i pojazdéw spoza na teren Zamawiajacego.

1.4.5. Przedmiar rob6t — oznacza opracowanie wchodzace w sktad dokumentacji projektowe;,
zawierajagce zestawienie przewidywanych do wykonania robot podstawowych wraz z ich opisem lub
wskazaniem podstaw ustalajacych szczegotowy opis oraz wskazaniem wlasciwych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek
przedmiarowych rob6t podstawowych.

1.4.6. Polecenie przedstawiciela Zamawiajacego — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
przedstawiciela Zamawiajacego w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem robot budowlanych.

1.4.7. Remont — oznacza wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robdt budowlanych
polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a niestanowigcych biezacej konserwacji.

1.4.8. Roboty podstawowe — oznacza minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do
odebrania pod wzglgdem ilos$ci 1 wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia
robot.

1.4.9. Roboty tymczasowe — oznacza roboty, ktore sg wykonywane, jako potrzebne do wykonania robot
podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu robot
podstawowych, z wylaczeniem przypadkéw, gdy istnieja uzasadnione podstawy do ich odrgbnego
rozliczania.
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1.4.10. Rozbiorka demontazowa — prace polegajace na oddzieleniu catych, dajacych si¢ odrgbnie
utylizowac, elementow rozbieranego obiektu.

1.4.11. Teren rob6t budowlanych - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w Umowie o roboty budowlane jako tworzace cze$é¢ terenu robot
budowlanych.

1.4.12. Wyrdb budowlany — oznacza wyrdb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci wytworzony
w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie
budowlanym, wprowadzony do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do stosowania
we wzajemnym polaczeniu, stanowigcym integralng cato$¢ uzytkows.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
projektowa, STWIORB, poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego oraz zgodnie z warunkami
umowy o roboty budowlane.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie robot budowlanych i terenie przyleglym oraz bezpieczenstwo terendw, na ktérych moga
wystapi¢ zagrozenia dla ludzi i mienia w zwiazku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy
robotach budowlanych wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprzgtu
muszg zapewnia¢ skuteczng ochrone ludzi, srodowiska budynkéw i budowli na tych obszarach
W szczegolnosci przed:

- halasem,

- wibracjg,

- drganiami i wstrzgsami,

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wod i powietrza,

- zanieczyszczeniem powietrza emisja gazow, pytow i dymow,

- zanieczyszczeniem Srodowiska przetrwalnikami zarazkow chorobotworczych i metalami ciezkimi,

- znaczgcymi lub gwattownymi zmianami poziomu wod gruntowych.

1.5.1. Przekazanie Terenu Robét budowlanych

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie o roboty budowlany przekaze Wykonawcy Teren robot
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

1.5.2. Dokumentacja

Dokumentacja, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po zawarciu umowy o roboty budwlane przez
Zamawiajgcego, zawierajagca dokumentacje projektowg w tym przedmiar, opis techniczny oraz
STWIORB.

1.5.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja projektowa i STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego
Wykonawcy stanowig czes¢ Umowy, a wymagania wyszczegoélnione w choéby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Robot

Koszt zabezpieczenia terenu robdt nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w
cen¢ kontraktowq.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

Wykonawca robot w trakcie podjetych dziatan powodujacych lub mogacych powodowaé powstawanie
odpadow, powinien takie dziatania planowac, projektowac i prowadzié, tak aby:

- zapobiega¢ powstawaniu odpadow lub ograniczaé ilo$¢ odpaddw i ich negatywne oddziatywanie na
srodowisko przy wytwarzaniu produktow, podczas i po zakonczeniu ich uzytkowania,

- zapewnia¢ zgodny z zasadami ochrony §rodowiska odzysk, jezeli nie udato si¢ zapobiec powstawaniu
odpadow,

- zapewnia¢ zgodne z zasadami ochrony $rodowiska unieszkodliwianie odpadow, ktorych powstaniu
nie udalo si¢ zapobiec lub ktorych nie udato si¢ poddac¢ odzyskowi.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac¢ sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Wykonawca
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bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania robot. Po zakonczeniu robot - winien uporzadkowaé teren, naprawic
zaistniate szkody i wyptaci¢ wiascicielom stosowne, uzgodnione odszkodowania za niemozno$é
uzytkowania, badz inne trwate szkody.

W przypadku ewentualnych roszczen odszkodowawczych za zniszczenie drog przez transport
Wykonaweca jest zobowigzany do ich naprawy na witasny koszt.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bgdzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu rob6t budowlanych.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzgt i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na terenie
prowadzonych robot oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robodt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
Robot.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i begdzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

2. MATERIALY

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w STWIORB lub Dokumentacji projektowej oznacza¢ bedzie
definicje standardu, a nie specyficzny produkt do zastosowania.

2.1. Pozyskiwanie materialow

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materiatdw do Robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Robdt. Na
kazde zadanie Zamawiajacego Wykonawca zobowigzany jest okaza¢ wlasciwe dokumenty
potwierdzajace spelnienie wymagan zgodnie z prawem budowlanym.

W przypadku wykonania robot, w ktorych znajduja sie materiaty niezbadane i niezaakceptowane przez
Zamawiajacego, Zamawiajacy jest uprawniony do nieprzyjecia takich robot oraz odmowy zaptaty
wynagrodzenia za roboty wykonane przy uzyciu tych materiatow.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.3. Materialy z demontazu

Elementy i materiaty z demontazu (za wyjatkiem zlomu stalowego) staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy i
powinny by¢ usunigte z Terenu robot w sposob i terminie niekolidujagcym z wykonaniem innych robot.
Materiaty z demontazu (zlom stalowy) stanowi wlasno$¢ Zamawiajacego. Materialy te nalezy
posegregowac oraz ztozy¢ w obrgbie Terenu robot, a nastepnie dostarczy¢ pod adres ul. Krotkiej 1 w
miejscowosci Przechlewo.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robot.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji projektowej, STWIORB i w terminie przewidzianym Umowg o roboty
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budowlane.

Sprzet bedacy wilasnos$cia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ w transporcie materiatow
[sprzetu na i z Terenu robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w
Dokumentacji projektowej, STWIORB i w terminie przewidzianym Umowa 0 roboty budowlane.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzef na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawce, pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég
publicznych lub dr6g Zamawiajacego na koszt Wykonawcy.

Wykonawca begdzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych, na drogach Zamawiajacego oraz dojazdach do Terenu Robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa o roboty budowlane, oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robot, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
projektowa, wymaganiami STWIORB oraz poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jakos$ci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ Robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary wykonanych Roboét z czestotliwo$cig zapewniajacg
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji projektowej i
STWIORB.

7. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich STWIORB, Roboty podlegaja nastepujagcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

b) koncowemu odbiorowi robot,

C) odbiorowi po uplywie okresu rekojmi,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

7.1. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci 1 jakosci
wykonywanych Robot, ktoére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

W/w odbioréw dokonuje Przedstawiciel Zamawiajacego.

Wykonawca jest zobowigzany réwniez do dokumentowania odbieranych robot w postaci fotograficzne;.
Dokumentacja ta powinna by¢ skatalogowana w sposob nie budzacy watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrgbnej zaplacie i
przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

7.2. Koncowy odbior robot

Koncowy odbidr robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos$¢ do koncowego odbioru robot bedzie stwierdzona przez
Wykonawce zgloszeniem gotowosci do konicowego odbioru robot. Koncowy odbior robot nastapi w
terminie ustalonym w Umowie. Odbioru koncowego Robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnos$ci Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z
Dokumentacjg i STWIORB.
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W toku koncowego odbioru robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Dokumenty wymagane przy odbiorze to: zgloszenie wykonawcy gotowosci do koncowego odbioru
robot oraz zaakceptowane przez Zamawiajacego Wnioski o zatwierdzenie materiatéw i urzadzen oraz
protokoty robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

7.3.  Odbidér pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usunigciem wad, ktore ujawnig si¢ w okresie rgkojmi i gwarancji gwarancyjnym.

Odbior po uptywie okresu rgkojmi i gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.2. ,,0dbior koncowy”.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ustalenia Ogolne
Podstawg ptatnosci jest wynagrodzenie ryczattowe okre§lone w umowie. Wynagrodzenie ryczattowe
obejmuje wszelkie koszty zwigzane z realizacja przedmiotu zamowienia. Wynagrodzenie ryczattowe
obejmuje rowniez wszelkie roboty, ktorych rozmiaréw i kosztow prac nie mozna byto przewidzie¢ w
czasie zawarcia umowy, konieczne do wykonania w celu umozliwienia uzytkowania i funkcjonowania
obiektu zgodnie z przepisami.
Kwota ryczaltowa robot obejmuje:
- pelny zakres robot,
- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na Teren robot budowlanych,
- warto$¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
W sktad kosztow posrednich wchodza: ptace personelu, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza
Robot, koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz robot, koszty
transportu materiatdow, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu
przedsigbiorstwa Wykonawcy, zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu
innych wydatkow mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tj. Dz. U. z 2025 r. poz. 418)
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (tj. Dz. U. z 2021 r. poz. 1213)
Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 o odpadach (tj. Dz.U. z 2023 r. poz. 1587)
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (tj. Dz. U. z 2025 r. poz. 188)
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (tj. Dz. U. z 2024 r. poz. 54)
Rozporzqdzeme Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przeplsow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 r. poz. 1650)
7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)
8. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. - w sprawie
szczegOtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2021 r., poz. 2454)

SUAWNE©
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SCPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
ST-01
ROBOTY MAJACE NA CELU PRZYWROCENIE IZOLACII
PRZECIWWILGOCIOWEJ FUNDAMENTOW
REMONT KONSTUKCJI STALOWYCH

1.  WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIORB) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z remontem wiezy przeciwpozarowej W ramach zadania
0 nazwie ,, Dostrzegalnie przeciwpozarowe - remont” i nazwie wilasnej zadania ,, Dostrzegalnie
przeciwpozarowe - remont stalowej wiezy w Lesnictwie Labedzie Bagno.
1.2.  Zakres stosowania STWIORB
STWIORRB jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy realizacji Umowy o roboty
budowlane zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem:
v  odstoniecia czesei stop fundamentowych do poziomu 0,50 m p.p.t,
v przygotowania odstonietych czesci stop fundamentowych do ulozenia izolacji na wysokosci od
0,40 m p.p.t do gory fundamentow,
v ulozenie izolacji przeciwwilgociowej czesci pionowych oraz poziomej stop fundamentowych,
v  obsypanie stop fundamentowych gruntem,
v wykonaniem rusztowah podwieszanych niezbednych do realizacji robét przewidzianych w ramach
zadania,
v czyszczeniem recznym konstrukeji stalowych,
v malowaniem konstrukcji stalowych (zarowno warstwy gruntujacej jak i wtasciwych 2 warstw),
v/ prace zwigzane z demontazem i transportem pionowym podlegajacych wymianie zdemontowanych
elementow pomostu obserwacyjnego oraz drabiny,
v prace zwigzane z wymiang skorodowanych $rub oraz montazem wypelnienia poziomego balustrad
pomostu obserwacyjnego,
v prace zwigzane z dostawg i montazem aluminiowej drabiny z koszem ochronnym,
v prace zwigzane z przymocowaniem przewodow elektrycznych po konstrukcji wiezy.

1.4. OkKkreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogolne” punkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materialow podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.
Zastosowane materialy budowlane powinny posiada¢ atesty, certyfikaty, aprobaty techniczne
zastosowanych materiatow i wyrobéw. Wymagania i badania powinny odpowiada¢ wymaganiom polskich
norm oraz aprobatom technicznym.

Materiaty powinny zosta¢ zaakceptowane przez Przedstawiciela Zamawiajgcego oraz zgodne z zaleceniami
pokontrolnymi zawartymi w Opisie przedmiotu zamowienia.

Podczas przygotowania produktu nalezy $cisle stosowaé si¢ do zalecen producenta i danych zawartych w
kartach technicznych poszczegolnego produktu oraz przestrzega¢ warunkoéw jego uzycia.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH ST-01

2.1. Drabina z koszem ochronnym

Drabina powinna by¢ wykonana z aluminium (niemalowana) o szerokos$ci szczebla w przedziale 450-
550mm i rozstawem szczebli w przedziale co 250-300mm i wysokosci zapewniajacej swobodne wejscie z
poziomu terenu i swobodne zejscie z drabiny na podest obserwacyjny. Drabina powinna by¢ wyposazona
w kosz ochronny o $rednicy w przedziale 70-80cm z rozstawem obreczy kosza ochronnego 70-90cm i
rozstawem pretéw pionowych kosza 25-35 cm, blokadg wejsécia kosza z ktodka oraz podesty spoczynkowe
w odleglosciach nieprzekraczajacych 10m.

2.2. Farby

Jako farbe nalezy zastosowaé produkt antykorozyjny akrylowy (gruntoemalia akrylowa) do malowania
powierzchni stalowych, ocynkowanych, zeliwnych i metali lekkich. Zamawiajacy dopuszcza zastosowanie
innych materiatéw w przypadku propozycji materialu o parametrach nie gorszych. Argumentacja powinna
by¢ podparta dokumentacjg techniczng produktu pozwalajaca na jego oceng przez przedstawiciela
Zamawiajacego. Zastrzega si¢, iz produkt moze zosta¢ stosowany jedynie po akceptacji przez
przedstawiciela Zamawiajacego. Farby nalezy przechowywa¢ w warunkach i okresach czasu okreslonych
przez producenta. Kolor farb powinien zosta¢ wczeéniej zaakceptowany przez przedstawiciela
Zamawiajacego.

2.3. lzolacja

Jako izolacje stosowa¢ masy hydroizolacyjne grubowarstwowe.

2.4. Krata pomostowa

Pomost obserwacyjny wykona¢ z krat pomostowych z elementami no$nymi 0 wymiarach min. 30x3 w
rozstawie 34.2 mm, prety poprzeczne w rozstawie 38.1 mm.

2.5. Plaskowniki

Brakujace elementy poziome balustrady wykona¢ z ptaskownikow 0 wymiarach minimalnych 30x3mm.
2.6. Sruby konstrukcyjne

Sruby konstrukcyjne stalowe powinny by¢ klasy min. 8.8 i $rednicy odpowiadajacej srubie podlegajacej
wymianie — w celu zabezpieczenia przed odkreceniem $ruby nalezy zabezpieczy¢ podktadka sprezysta.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania og6lne” punkt 3.

3.2.  Sprzet do wykonania robét

Rodzaje sprzetu uzywanego do prac pozostawia si¢ do uznania Wykonawcy uprzednio skonsultowane z

przedstawicielem Zamawiajacego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogolne” punkt 4.
Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ w transporcie materiatow
/sprzetu na i z Terenu robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktoére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji projektowej, STWIORB i w terminie przewidzianym Umowg 0 roboty budowlane.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawce, pod warunkiem przywrdocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog
publicznych lub drog Zamawiajacego na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych, na drogach Zamawiajgcego oraz dojazdach do Terenu Robot.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogodlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania og6lne” punkt 5.

5.2.  Wykopy

Teren wykopow nalezy oznakowac. Odstonigcie czgsci stop fundamentowych na szerokos¢ umozliwiajaca
przystapienie do kolejnego etapu prac tj. przygotowanie podloza oraz odtworzenie izolacji
przeciwwilgociowe;j.
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5.3. Czyszczenie powierzchni fundamentéw

Oczyszczona powierzchnia nie moze by¢ zmrozona, oszroniona oraz musi by¢ pozbawiona zastoin wody.
Recznie badz przy pomocy elektronarzedzi usunigte powinny zosta¢ luzne elementy, wykwity, ostre
krawedzie, zanieczyszczenia oraz pyt.

5.4. Ukladanie izolacji fundamentow

Roboty hydroizolacyjne nalezy wykona¢ w temperaturze otoczenie nie nizszej niz podano w instrukcji
producenta materiatdw izolacyjnych wykorzystanych w robotach. Najczgsciej temperatury powietrza i
podtoza w czasie uktadania izolacji powinny by¢ nie nizsze niz +5°C i nie wyzsze niz +35°C. Jednocze$nie
temperatury otoczenia i podtoza powinny by¢ o 3°C wyzsze od panujacej temperatury punktu rosy.
Zabronione jest wykonywanie robot poza granicznymi temperaturami okreslonymi przez producenta
stosowanych preparatow, w czasie deszczu, mzawki, przy silnym nastonecznieniu i wilgotno$ci powietrza
przekraczajacej 85%. W przypadku wykonania izolacji w czasie niesprzyjajacych warunkow
atmosferycznych takich jak niska temperatura lub zbyt wysoka wilgotno§¢ powietrza roboty nalezy
przeprowadzac pod namiotem stosujgc nagrzewnice powietrza. W przypadku silnego wiatru dopuszczalne
jest uktadanie izolacji tylko na ostoni¢tej powierzchni.

Przed przystgpieniem do uktadania warstwy izolacji nalezy doktadnie przygotowaé podtoze poprzez jego
odpylenie. Powierzchnie nie moze by¢ zmrozona, oszroniona oraz musi by¢ pozbawiona zastoin wody.
Aplikacja pierwsze] warstwy obejmuje takze zagruntowanie podtoza materiatem wskazanym w
dokumentach do whasciwej izolacji. Sposob aplikacji jak i jej warunki powinny by¢ zgodne z wymaganiami
producenta zastosowanego produktu. Przystapienie do aplikacji drugiej warstwy powinno nastgpi¢ zgodnie
z podanymi informacjami w instrukcji produktu.

5.5.  Obsypanie stop fundamentowych gruntem

Po wykonanych pracach zwigzanych z aplikacja izolacji nalezy przystapi¢ do zasypywania wykopow.
Wykopy zasypywaé warstwowo (warstwy grubosci okoto 15 c¢cm) gruntem rodzimym zageszczajac go
mechanicznie bez koniecznosci dokonywania badania zageszczenia. Teren prowadzonych prac
uporzadkowac i wyrownac.

5.6. Rusztowania

Ustawienie, wykonanie lub demontaz rusztowan jest zabronione:

e podczas burzy i wiatru o szybkosci wigkszej niz 10 m/s,

e w czasie gestej mgly, opadéw deszczu i $niegu oraz gotoledzi,

e zmroku, jezeli nie zapewniono o$wietlenia sztucznego, ktore daje dobra widocznosc.

Rusztowanie powinno by¢ wyposazone w pomosty o powierzchni roboczej wystarczajacej do
pomieszczenia zatrudnionych na nich pracownikéw, sktadowania podrecznych narzedzi i niezbednych
ilosci materiatéw oraz wykonania pracy w odpowiednio dogodnej pozycji przez zatrudnionych
robotnikéw dla danego rodzaju robot.

Uzywanie skrzyn, beczek, bloczkow itp. przedmiotéw jako rusztowan lub podpor pomostéw roboczych
jest zabronione. Obcigzenie pomostow ponad okreslong ich no$no$¢, gromadzenie si¢ na nich pracownikow
oraz pozostawienie narzedzi przy krawedziach pomostow jest zabronione.

Rusztowania nalezy obowigzkowo sprawdza¢ okresowo, nie rzadziej niz raz na miesigc, a ponadto po
silnym wietrze, opadach atmosferycznych i przerwach roboczych dtuzszych niz 10 dni.

Kotwienie i stgzenia wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu tego typu rusztowan.

Rusztowanie powinno by¢ wyposazone w pomosty o powierzchni roboczej wystarczajacej do
pomieszczenia zatrudnionych na nich pracownikéw, sktadowania podrgcznych narzedzi i niezbednych
ilosci materialow oraz wykonania pracy w odpowiednio dogodnej pozycji przez zatrudnionych robotnikow
dla danego rodzaju robot.

Dopuszczalne odchytki wierzchotkoéw stojakow ram pionowych nie powinny by¢ wigksze niz:

e 15 mm - przy wysokoS$ci rusztowania ponizej 10 m,

e 25 mm - przy wysoko$ci rusztowania rownej i wyzszej niz 10 m.

Drabinki rusztowania powinny wystawa¢ ponad goérny pomost roboczy min. 70 ¢cm, a ich pochylenie w
stosunku do poziomu pomostu nie powinno by¢ mniejsze niz 65°.

Demontaz rusztowania moze by¢ dokonany po zakonczeniu robot, usunigciu pozostatych materiatow i
narzgdzi z pomostéw roboczych.
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Dopuszcza si¢ cze¢$ciowy demontaz rusztowania od gory w miar¢ postgpu prac oczyszczajacych na
pomoscie najwyzej potozonym.

Przy demontazu rusztowania zabrania si¢ zrzucania jego elementow z wysokosci. Elementy powinny by¢
opuszczone w sposob bezpieczny.

Pomosty robocze i schodnie nalezy systematycznie oczyszcza¢ z odpadéw materialdéw budowlanych. W
okresie zimowym pomosty i schodnie nalezy oczyszcza¢ z lodu oraz $niegu niezwtocznie po zakonczeniu
opadu $niegu oraz posypa¢ materiatami zwigkszajacymi tarcie (np. piasek itp.).

Dopuszcza si¢ prowadzenie robot budowlanych przy pomocy technik alpinistycznych pod warunkiem
uzyskania bezpieczenstwa i jakosci prowadzonych rob6t nie gorszych niz w przypadku zastosowania
rusztowan. Wybdr metody pozostawia si¢ w gestii wykonawcy.

5.7.  Transport reczny elementéw konstrukeji stalowej

Elementy konstrukcji stalowej pochodzace z demontazu nalezy opusci¢ na poziom terenu przy pomocy
zblocza. Nie dopuszcza si¢ zrzucania elementow bezposrednio na ziemig.

Odpad stalowy pochodzacy z demontazu stanowi wlasno$¢ Zamawiajacego.

5.8.  Wymiana elementow pomostu obserwacyjnego

Wymiana podestow powinna zosta¢ poprzedzona demontazem skorodowanych elementow (100 %
powierzchni pomostu obserwacyjnego wykonanego z blachy ryflowanej podlega¢ bedzie wymianie).
Krata pomostowa powinna zosta¢ dopasowana do miejsca, w ktorym zostanie zamontowana, a nastgpnie
przytwierdzona w taki sposob by uniemozliwic jej przemieszczanie si¢, a umozliwi¢ demontaz bez uzycia
narzedzi. Odpad stalowy pochodzacy z demontazu stanowi wlasno$¢ Zamawiajacego.

5.9. Wymiana $rub

Wymianie podlegaja jedynie skorodowane $ruby. W przypadku zidentyfikowania $rub nalezy dokonac
odkrecenia a w przypadku braku mozliwosci odkrecenia ucigeia, 0czyszczenia z malowaniem otworu od
wewnatrz a nastepnie natychmiastowego montazu nowej $ruby. Po wymianie $ruba powinna zostac
zabezpieczona powloka antykorozyjng (podobnie jak reszta elementéw stalowych przewidzianych do
malowania). Sruby nalezy wymieniaé pojedynczo tzn. nie nalezy przystepowaé do odkrecania kolejnych
$rub bez zakonczenia skr¢cania §ruby weze$niej wymieniane;.

5.10. Przygotowanie powierzchni do malowania

Powierzchnie przewidziane do malowania nalezy oczy$ci¢. Oczyszczenie polega na usunigciu z
powierzchni stalowych zanieczyszczen w postaci zgorzeliny, rdzy, thuszczéw, smardéw, kurzu, pytu,
wilgoci. Podstawowa czynno$cig jest usunigcie zgorzeliny i rdzy, co nalezy wykonaé przy pomocy
mtotkow oraz szczotek drucianych. Przed nanoszeniem pierwszej warstwy farby konstrukcje nalezy umy¢
roztworem wodnym z detergentem pod cis$nieniem i pozostawi¢ do wyschnigcia. Pyt i kurz nalezy usuna¢
z oczyszczonych powierzchni bezposrednio przed malowaniem przy pomocy szczotek z wlosia lub
przedmuchiwanie strumieniem suchego powietrza przy pomocy odkurzaczy przemystowych. Obrobke
powierzchni nalezy prowadzi¢ wylacznie wtedy, gdy temperatura konstrukeji jest co najmniej o 3° wyzsza
niz temperatura punktu rosy..

5.11. Malowanie konstrukcji farbami podkladowymi oraz nawierzchniowymi

Nanoszenie powtok malarskich nalezy wykonywaé zgodnie z kartami technicznymi produktow.
Temperatura farby podczas jej nanoszenia, temperatura malowanej konstrukcji, a takze temperatura i
wilgotnos¢ wzgledna powietrza powinny odpowiada¢ warunkom podanym w kartach technicznych. Farby
do gruntowania nalezy nanosi¢ w sposob okreslony w kartach technicznych. Szczegélng uwage nalezy
zwrdcic na zabezpieczanie spoin i krawedzi konstrukeji.

Przedstawiciel Zamawiajacego moze zarzadzi¢ wykonanie probnych powtok malarskich na wytypowanych
fragmentach konstrukcji w celu oceny jakosci, przyczepnosci do podloza, badz przydatnosci
zaproponowanych przez Wykonawce technik nanoszenia powtok.

Malowanie powinno by¢ wykonywane dwukrotnie na catej powierzchni stalowej przy pomocy watka lub
pedzla.

5.12. Przymocowanie przewodow elektrycznych przy pomocy opasek
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Przed przystapieniem do mocowania przewodow nalezy usuna¢ pozostatosci starego mocowania.
Przewody elektryczne mocowane powinny zosta¢ do konstrukcji wiezy (na calej jej wysokosci). Przewody
powinny zostac¢ tak przymocowane by nie dopusci¢ do ich swobodnego przemieszczania si¢ (min. 3 opaski/
1mb przewodu).

5.13. Demontaz, dostawa i montaz drabiny z koszem ochronnym

Dostawa i montaz systemowej aluminiowej drabiny z koszem ochronnym powinna by¢ poprzedzona
demontazem stalowej drabiny. Demontazowi podlega drabina z koszem ochronnym oraz elementami nig
mocujacymi. Dostawa nowej drabiny aluminiowej powinna nastapi¢ w czesciach, ktdre zostang ztozona w
cato$¢ na miejscu prowadzonych robot. Montaz powinien by¢ prowadzony zgodnie z zaleceniami
producenta drabiny. Odpad stalowy pochodzacy z demontazu stanowig wlasno$¢ Zamawiajacego.

5.14. Zagospodarowanie stalowych elementow z demontazu. Transport ztomu.

Materiaty z demontazu (ztom stalowy) stanowi wlasno§¢é Zamawiajacego. Materiaty, o ktorych mowa w
zdaniu pierwszym (ztom stalowy) nalezy posegregowac oraz ztozy¢ w obrebie Terenu robot, a nastepnie
dostarczy¢ pod adres ul. Krotka 1 w miejscowosci Przechlewo.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.

6.2. Kontrola jakosci oraz badan w czasie wykonywania robot

Badanie materiatéw: przed zastosowaniem do robot materiaty i wyroby powinny by¢ poddane kontroli pod
wzgledem zgodnosci w wymaganiami STWiORB.

Kontrola wykonania i jakosci prac obejmuje:

- sprawdzenie jako$ci materiatdow i kompletnosci dokumentow,

- sprawdzenie jakos$ci podlozy i prawidlowosci przygotowania podtozy betonowych, stalowych,

- sprawdzenie ulozenia materiatdw 1 grubo$ci warstw gruntu, izolacji fundamentéw oraz powtok
antykorozyjnych.

Kontrola przeprowadzana jest przez Przedstawiciela Zamawiajacego:

a) w odniesieniu do robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

b) w odniesieniu do kontroli koncowa — po zakonczeniu wszystkich robot remontowych i prac
konserwacyjnych

7. ODBIOR ROBOT

7.1. QOgolne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogélne” punkt 7.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i STWIORB, tj. gdy nastgpita
kompletna realizacja wszystkich pozycji opisanych w STWiORB, przedmiarze robét (dla pozycji
obejmujacych zakres niniejszej specyfikacji) oraz Opisie technicznym, a rusztowanie zdemontowane i
wywiezione z terenu rob6t budowlanych.

7.2.  Odbior koncowy

Koncowe badanie wiezy przeciwpozarowej nalez przeprowadzi¢ po zakonczeniu wszystkich robét. Odbior
koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego remontu konstrukcji wiezy.

Odbioér powinien obejmowac:

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego fundamentow wiezy (odpryskow, peknieé, zarysowan izolacji itp.)
oraz gruntu, ktorym obsypano fundamenty,

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego wiezy (brak widocznej korozji, brak widocznych niedomalowan
elementow wiezy itp.),

- sprawdzenie poprawnosci mocowania przewodow elektrycznych do konstrukcji wiezy,

- sprawdzenie poprawnosci mocowania kraty pomostowej,

- sprawdzenie poprawno$ci mocowania drabiny z koszem ochronnym.

8.  PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB ST-00,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
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Podstawa platnosci jest wynagrodzenie ryczattowe okreSlone w umowie. Wynagrodzenie ryczattowe
obejmuje wszelkie koszty zwigzane z realizacja przedmiotu zamowienia. Wynagrodzenie ryczattowe
obejmuje rowniez wszelkie roboty, ktérych rozmiarow i kosztow prac nie mozna byto przewidzie¢ w czasie
zawarcia umowy, konieczne do wykonania w celu umozliwienia uzytkowania i funkcjonowania obiektu
zgodnie z przepisami.

Kwota ryczaltowa robot obejmuje:

- pelny zakres robot,

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na Teren robot budowlanych,

- wartos$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

W sktad kosztéw posrednich wchodza: ptace personelu, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza Robdt,
koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ushugi obce na rzecz robot, koszty transportu
materiatow, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsicbiorstwa
Wykonawcy, zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie ogoélnych przepisow bezpieczenstwa
i higieny pracy z dnia 26.09.1997 (Dz.U. Nr 129, poz.844), tj. dnia 28.08.2003 r. (Dz.U. Nr 169, poz. 1650),
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas

wykonywania robot budowlanych z dnia 6 lutego 2003 r. (Dz.U. Nr 47, poz. 401),
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SCPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
ST-02
ROBOTY REMONTOWE URZADZENIA BUDOWLANEGO - OGRODZENIA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIORB) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot budowlanych zwigzanych z remontem ogrodzenia zewngtrznego
przynaleznego do wiezy przeciwpozarowej, ktore zostang wykonane w ramach zadania o nazwie
,,Dostrzegalnie przeciwpozarowe - remont” i nazwie wlasnej zadania ,, Dostrzegalnie przeciwpozarowe -
remont stalowej wiezy w Lesnictwie f.abedzie Bagno.

1.2.  Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy realizacji Umowy o roboty
budowlane zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6ot zwigzanych z wykonaniem:
v’ demontazu istniejacego ogrodzenia z siatki metalowej plecionej $limakowej w tym stupkow,
drutéw naciggowych, obejm itp,
v" dostawa i montaz stupkéw ogrodzeniowych systemowych,
v’ dostawa i montaz furtki,
v' dostawa i montaz siatki metalowej plecionej §limakowej

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Urzadzenie budowlane - Ogrodzenie — przegroda fizyczna, chronigca przed przedostaniem sig¢
niepozadanych intruzéw tj. ludzi, zwierzat i pojazdow spoza na teren Zamawiajacego.

1.4.2. Wysokos¢ ogrodzenia — odlegto$¢ migdzy poziomem terenu a najwyzszym punktem ogrodzenia.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne dotyczace robot”
punkt 1.5.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
projektowa, STWIORB, poleceniami Przedstawiciela Zamawiajgcego oraz zgodnie z warunkami umowy
0 roboty budowlane.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie rob6t budowlanych i terenie przyleglym oraz bezpieczenstwo terendw, na ktérych moga
wystapi¢ zagrozenia dla ludzi i mienia w zwiazku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy
robotach budowlanych wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprzetu
muszg zapewnia¢ skuteczng ochrong ludzi, srodowiska budynkow i budowli na tych obszarach w
szczegoblnosci przed:

- hatasem,

- wibracja,

- drganiami i wstrzasami,

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wod i powietrza,

- zanieczyszczeniem powietrza emisjg gazow, pytow i dymow,

- zanieczyszczeniem $rodowiska przetrwalnikami zarazkow chorobotworczych i metalami cigzkimi,
- znaczacymi lub gwattownymi zmianami poziomu wod gruntowych.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania og6lne”.
Zastosowane materiaty budowlane powinny posiada¢ atesty, certyfikaty, aprobaty techniczne
zastosowanych materialdow. Wymagania i badania powinny odpowiada¢ wymaganiom polskich norm oraz
aprobatom technicznym.

Materiaty powinny zostaé zaakceptowane przez Przedstawiciela Zamawiajacego oraz zgodne z z
Dokumentacjg projektowa i STWIORB.

Wszelkie materiaty do wykonania remontu urzadzenia budowlanego powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w normach polskich lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajacych dany materiat do
powszechnego stosowania w budownictwie.

2.2. Gléwne materialy stosowane do wykonania robét

2.2.1. Stupki ogrodzeniowe systemowe

Wykonawca wykorzysta do montazu systemowe stupki ogrodzeniowe, prefabrykowane z profili
zamknigtych okraglych o $rednicy minimalnej 42mm, ocynkowanych i malowanych proszkowo na kolor
RAL 6005.

Wysoko$¢ stupkow ogrodzeniowych systemowych powinna by¢ nie mniejsza niz 2,2 m.

Dopuszczalne odchytki wymiardéw dla stupkéw nie powinny przekraczac:

- dtugos¢ +5; -10 mm,

- wymiary przekroju +3; -3 mm,

Do kazdego stupka ogrodzeniowego systemowego powinien by¢ dotagczony kompletny zestaw akcesoriow
do montazu, w tym takze zaslepka.

2.2.4. Furka

Furtka rozwierana o szerokosci 100 c¢cm i wysokosci 1,50m, wykonana z paneli ogrodzeniowych
systemowych w ramie, osadzona na gotowych stupkach metalowych ocynkowanych malowanych
proszkowo na kolor RAL 6005.

2.2.5. Siatka metalowa pleciona slimakowa

Siatka pleciona $limakowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w normie PN-EN 10223-
6:2013-05.

Ogrodzenie z siatki metalowej plecionej slimakowej o wysokosci 1,50 m o rozmiarze oczka 60x60 mm i
srednicy drutu ocynkowanego z powtoka PVC min. 3,0 mm w kolorze RAL 6005.

Dopuszczalne odchytki dla siatki plecionej slimakowej nie powinny przekracza¢ dla siatki o wymiarze
oczka 60 mm: £ 3,4mm.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogélne” punkt 3.

3.2.  Sprzet do wykonania robét

Ustawienie ogrodzenia wykonuje si¢ recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego jak: szpadle,
mitotki, obcegi, wyciggarka do napinania linek i siatki, poziomnice itp.

Wykonanie dotow do obetonowania stupkéw ogrodzeniowych systemowych mozna wykonaé przy
wykorzystaniu wiertnicy spalinowej (§widra spalinowego).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogolne” punkt 4.
Wszystkie materiaty do ogrodzenia powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcjg
producenta oraz wedtug odpowiednich norm wyrobu.

4.2. Transport zewnetrzny i wewnetrzny
Materiaty do wykonania ogrodzenia nalezy przewozi¢ $rodkami transportu, w warunkach
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zabezpieczajacych ja przed uszkodzeniami mechanicznymi i wptywami atmosferycznymi.

Wysokos$¢ tadunku nie powinna przekracza¢ wysokosci §cian $rodka transportowego..

Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportowe musza spetnia¢ wymagania przepisow ruchu
drogowego.

Elementy i materialy z demontazu (za wyjatkiem ztomu stalowego) staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy i
powinny by¢ usuniete z Terenu robdt w sposdb i terminie niekolidujgcym z wykonaniem innych Robot.
Ztom po uprzednim przygotowaniu (jesli zajdzie koniecznos¢ oddzielenia od bryt betonu) winien by¢
dostarczony pod adres przy ul. Kroétkiej 1 w miejscowosci Przechlewo.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania og6lne” punkt 5.

5.2. Demontaz istniejacego ogrodzenia

Roboty nalezy rozpocza¢ od demontazu siatki stalowej, a nastepnie jej zwinigciu w rolke umozliwiajac tym
samym bezpieczne jej transportowanie. Kolejnym etapem jest wykopanie stupkéw z rur stalowych oraz
odspojenie ich od betonu. Odpad stalowy pochodzacy z demontazu stanowi wlasno$¢ Zamawiajacego
Furtka, siatka stalowa, druty naciggowe oraz stupki stanowigce wiasno$¢ Zamawiajgcego nalezy
przetransportowac zgodnie z pkt. 4.2. ST-02.

5.3.  Wykonanie ogrodzenia

5.3.1. Wykonanie doléw pod fundamenty

Doty pod stupki narozne i konicowe ogrodzenia z siatki metalowej plecionej slimakowej powinny miec¢
wymiary o srednicy co najmniej 30 cm lub 20 cm dla stupkéw pozostatych, w tym stupkdéw z ogrodzenia
z paneli ogrodzeniowych systemowych. Wykop nalezy przeprowadzi¢ r¢cznie badz przy uzyciu wiertnicy
$limakowej na gtebokos¢ min. 0,8 m.

W pierwszej kolejnosci nalezy wykona¢ doty pod stupki furtki, narozne, a nastgpnie zgodnie dokonac
podziatu odcinkéw prostych na mniejsze odleglosci lecz nie wigksze niz 2,50 m. Nalezy dazy¢, aby
odlegtosci miedzy stupkami posrednimi byty jednakowe we wszystkich odcinkach ogrodzenia.

5.3.2. Ustawianie stupkéw ogrodzeniowych systemowych

Stupki pod ogrodzenie z siatki metalowej plecionej $slimakowej nalezy obetonowa¢ do poziomu terenu
betonem klasy min. B15. Osadzanie nalezy przeprowadzi¢ rozpoczynajac od stupkéw furtki oraz naroznych
by nastgpnie wyznaczy¢ krawedz prosta wg ktérej bedzie mozna przystgpi¢ do osadzania stupkow
posrednich, w réwnomiernym odstepach. Stupki osadza¢ nalezy pionowo w linii ogrodzenia, a ich
wierzchotki powinny znajdowac si¢ na jednakowej wysokosci. Po zabetonowaniu wszystkich stupkow
nalezy dokona¢ ponownej kontroli pionowosci.

Fundament betonowy, w ktérym osadzono stupek, mozna wykorzystywa¢ do prac zwigzanych z
napinaniem siatki metalowej plecionej §limakowej co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w betonie,
a jesli temperatura w czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 10°C - po 14 dniach.

5.3.3. Montaz ogrodzenia z siatki metalowej plecionej slimakowej
Prace nalezy wykonywa¢ zgodnie z instrukcja producenta wybranego systemu ogrodzen z zachowaniem
wymiarow opisanych w niniejszej specyfikacji.

5.3.4. Montaz ogrodzenia z siatki metalowej plecionej slimakowej

Nalezy rozwiesi¢ trzy linki (druty) usztywniajace: u gory, na dole i w srodku ogrodzenia i przymocowac je
do stupkéw. Do shupkéw koncowych, naroznych i bramowych linki muszg by¢ starannie przymocowane
(np. przewleczone przez uszka, zagigte do tylu na okoto 10 cm i okrgcone na biezacym drucie). Linki
powinny by¢ umocowane tak, aby nie mogly przesuwa¢ si¢ i wywiera¢ nacisku na stupki narozne i
bramowe, a w przypadku zerwania si¢, aby zwalnialy siatke tylko miedzy stlupkami. Linki napina si¢
wyciggarkami badz Srubami rzymskimi wmontowanymi co 3-8 m lub innym sposobem zaakceptowanym
przez Przedstawiciela Zamawiajacego. Nie nalezy zbyt silnie napina¢ linek, aby nie oddzialywaly one
ujemnie na stupki narozne lub bramowe. Siatke metalowa pleciong $limakowa przymocowuje si¢ do
stupkéw koncowych, naroznych. za pomocg pretow plaskich lub zaokraglonych lub w inny sposob
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zaakceptowany przez Przedstawiciela Zamawiajacego. Siatke napina si¢ w sposob podobny do napinania
linek i przymocowuje si¢ (np. kawatkami ocynkowanego drutu co 50 do 70 cm) do linek. Gérng krawedz
siatki metalowej nalezy taczy¢ z linka zaginajac na niej poszczegodlne druty siatki. Siatka powinna by¢
napigta sztywno, jednak tak, aby nie ulegaty znieksztalceniu jej oczka.

5.3.5. Montaz furtki
Prace nalezy wykonywac zgodnie z instrukcja producenta furtek z zachowaniem wymiar6w opisanych w
dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 6.

Uznaje sig, ze badania daly wynik pozytywny gdy wszystkie wtasciwo$ci materiatéw i robot zwigzanych
z remontem urzadzenia budowlanego - ogrodzenia sa zgodne z wymaganiami niniejszej STWiORB,
przywotanymi normami i zaleceniami producenta zastosowanych do wykonania robot materiatow.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

6.2.1. Badania materialow

Przed zastosowaniem do robdt materialy i wyroby powinny by¢ poddane kontroli pod wzgledem zgodno$ci
w wymaganiami STWIORB.

Kontrola wykonywania dotéw pod stupki polega na sprawdzeniu glebokosci oraz $rednicy dotow, a takze
rozstawu tych dotéw. Zgodnosci ich wykonania z powotanymi normami przedmiotowymi, szczegdtowymi
instrukcjami i wytycznymi producentéw wyrobow ogrodzeniowych i wymaganiami STWiIORB. Kontrola
przeprowadzana jest przez Przedstawiciela Zamawiajgcego W odniesieniu do Robét zanikajgcych lub
ulegajacych zakryciu,

Kontrola wykonania robot zwigzanych z osadzeniem stlupkow oraz montazem ogrodzenia z siatki
metalowej plecionej slimakowej polega na sprawdzeniu posadowienia, pionowosci stupkow, rozstawu i
prostoliniowosci tych stupkow a takze zgodnosci ich wykonania z powotanymi normami przedmiotowymi,
szczegblowymi instrukcjami i wytycznymi producentow wyrobow ogrodzeniowych i wymaganiami
STWIORB. Kontrola przeprowadzana jest przez Przedstawiciela Zamawiajacego:

a) w odniesieniu do robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

b) w odniesieniu do gotowego ogrodzenia (kontrola koncowa) — po zakonczeniu robot remontowych.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. QOgolne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB ST-00 ,,Wymagania ogélne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i STWIORB, tj. gdy nastapila
kompletna realizacja wszystkich pozycji opisanych w STWiORB, przedmiarze robot (dla pozycji
obejmujacych zakres niniejszej specyfikacji) oraz Opisie technicznym.

7.2. Odbioér koncowy

Koncowe badanie ogrodzenia nalez przeprowadzi¢ po zakonczeniu wszystkich rob6t. Odbiér koncowy
polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego ogrodzenia.

Odbior ogrodzenia powinien obejmowac:

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego ogrodzenia (brak rys, peknig¢, pionowosé, prostoliniowo$é
ogrodzenia itp.)

- sprawdzenie mocowania stupkéw w betonie,

- sprawdzenia naciagu linek naciagowych w ogrodzenia z siatki metalowej plecionej §limakowej,

- sprawdzenia poprawnosci montazu furtki.

8.  PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB ST-00,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
Podstawg ptatnosci jest wynagrodzenie ryczaltowe okreslone w umowie. Wynagrodzenie ryczaltowe
obejmuje wszelkie koszty zwigzane z realizacja przedmiotu zamowienia. Wynagrodzenie ryczattowe
obejmuje rowniez wszelkie roboty, ktoérych rozmiarow i kosztow prac nie mozna bylo przewidzie¢ w czasie
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zawarcia umowy, konieczne do wykonania w celu umozliwienia uzytkowania i funkcjonowania obiektu

zgodnie z przepisami.

Kwota ryczaltowa robot obejmuje:

- pelny zakres robot,

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow

i transportu na Teren robot budowlanych,

- warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

W sktad kosztéw posrednich wchodza: ptace personelu, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza Robdt,

koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz robot, koszty transportu

materiatow, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa

Wykonawcy, zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow

mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej w sprawie ogoélnych przepisow bezpieczenstwa
i higieny pracy z dnia 26.09.1997 (Dz.U. Nr 129, poz.844), tj. dnia 28.08.2003 r. (Dz.U. Nr 169, poz.
1650),

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdot budowlanych z dnia 6 lutego 2003 r. (Dz.U. Nr 47, poz. 401),

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych z dnia 6 lutego 2003 r. (Dz.U. Nr 47, poz. 401 z p6zniejszymi
zmianami).

4, Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych (tom V) Arkady,
Warszawa 1990 r.

5. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych. Wymagania ogélne. Kod CPV
45000000-7. Wydanie 3, OWEOB Promocja - 2017 r.

6. PN-EN 10223-6:2013-05- Drut stalowy i wyroby z drutu na ogrodzenia i siatki -- Czg¢$¢ 6: Siatka

ogrodzeniowa z drutu stalowego z potaczeniami tancuchowymi

BN-70/6744-03 Prefabrykowane elementy ogrodzen zelbetowych

8. BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione $limakowe
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