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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Adaptacja pomieszczenia na klasopracowni¢ komputerowg w Zespole Szkét Zawodowych w
Bieczu

1. Informacje ogélne

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdét zwigzanych z wykonaniem adaptacji pomieszczenia na klasopracownie
komputerowg w Zespole Szkét Zawodowych w Bieczu

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zaméwienh (CPV)
45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych.
45430000-0 Pokrywanie podtog i scian.
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sg zgodne z
obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.
o Posadzka — wierzchnia warstwa stropu stanowigca wykohczenie jego powierzchni,
e Podtoze — element konstrukcji budynku, na ktérym utozona jest podioga,
o Podktad betonowy — wykonany z betonu, o okreslonej grubosci, wytrzymatosci i suchosci,
na ktérym wykonuje sie warstwy wykonczeniowe posadzki
e Oktadzina — poziome, nienosne pokrycie konstrukcji.
1.4. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem utwardzenia powierzchniowo posadzki betonowej za pomocg ptytek.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robdét.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania oraz za terminowos¢ ich
wykonania. Do obowigzkow Wykonawcy nalezy catosciowe wykonanie robot, nawet w przypadku
braku ujecia robot w przedmiarze.
Roboty ktére nalezy wykonac, polegajg na:
a)Demontaz wyktadziny zgrzewanej z PCV
b) Wykonanie posadzki z gresu szkliwionego.
c) Malowanie scian pomieszczenia.
d)Malowanie sufitu pomieszczenia.

W przypadku powstania jakis nieprawidtowosci na etapie realizacji robot, nalezy bezwzglednie
powiadomi¢ o zaistniatej sytuacji Inwestora, przed dalszym kontynuowaniem robaot.

2. Materiaty
2.1. Materiaty potrzebne do wykonania robot:
2.1.1. Posadzka
a) Plytki gresowe szkliwione, w kolorze uzgodnionym z Zamawiajgcym na etapie
wykonywania robot, wykonane zgodnie z normg PN-EN 14411:2016-09.
Wymagania minimalne:
i. Odpornos¢ na Scieranie powierzchni — klasa 4.
ii. Antyposlizgowos¢ minimum R11.
b) Zaprawy klejace do mocowania ptytek musza spetnia¢ wymagania normy PN-EN
12004: 2002.

3. Sprzet
3.1. Sprzet do wykonywania robot

Prowadzenie rozbidrek nalezy wykonywac urzgdzeniami przeznaczonymi do wykonywania
robot rozbiorkowych — mtoty elektryczne i pneumatyczne. Ponadto nalezy zaopatrzy¢ sie w
urzgdzenia do rozcinania pretéw stalowych wzmocnienia posadzki.

Do przygotowania materialu i rozktadania posadzki uzywac¢ sprzetu okreslonego
w instrukgcji producenta, takiego jak: wolnoobrotowego mieszadta mechanicznego iinne
urzgdzenie zgodne z technologia wykonania.



4. Transport

4.1. Wymagania ogélne
Materiaty i elementy muszg by¢ przewozone srodkami transportu wg instrukcji producenta.

4.2. Transport materiatow
Wyroby powinny by¢é dostarczane w oryginalnych opakowaniach producenta oraz
przechowywane i transportowane zgodnie 2z instrukcjg producenta, w sposéb
zapewniajgcy niezmiennosc¢ ich wiasciwosci technologicznych. Produkty przechowywac w
nienaruszonych pojemnikach zgodnie z instrukcjg producenta posadzek.

5. Wykonanie robot.

5.1. Wymagania ogdlne
Przy wykonywaniu posadzki nalezy stosowac zalecenia okreslone niniejszej specyfikacji w
instrukcji producenta dotyczgce sposobu przygotowania kompozycji, reziméw czasowych
oraz gruntowania i wykonania poszczegolnych warstw.

5.2. Kolejnos¢ wykonywania robot
Roboty nalezy wykona¢ w nastepujgcej kolejnosci

o Rozbidrka istniejgcej warstwy wykonhczeniowej posadzki z wyktadziny PCV

e Wyrdéwnanie, uzupetnienie i zagruntowanie posadzki cementowe;.

e Warstwa z gresu na zaprawie klejonej. Ptytki przeznaczone do utozenia na schodach
prowadzacych do pozostatych czesci budynku, muszg by¢ specjalnie do tego
przeznaczone (tzw. trepy), zapobiegajace poslizgowi obuwia podczas uzytkowania.

Po obwodzie pomieszczenia nalezy wykonacC cokolik z ptytek o takiej samej barwie, wysokosci
min. 10 cm, wykonanej zgodnie z wymaganiami dla tego asortymentu robét (uzupetnione fugi,
obroébki na styku ze Scianami).

e Po zakonczeniu prac posadzkowych, nalezy przeprowadzi¢ roboty malarskie. Przed
rozpoczeciem robot malarskich nalezy zabezpieczy¢ posadzke przed ubrudzeniem. Nalezy
ponadto zdjgé wszystkie elementy przymocowane do scian i zabezpieczy¢ istniejace
wigczniki i gniazdka przed zabrudzeniem podczas prac malarskich.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan powinny by¢ zgodne normami. Dostarczone na plac

budowy materiaty i zaprawy nalezy kontrolowaé¢ pod wzgledem ich jakosci. Kontrola

jakosci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materiaty i wyroby majg zaswiadczenia

o jakosci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu witasciwosci technicznych

dostarczonego wyrobu na podstawie tzw. badan doraznych. Dokumentacja jakosci

wyrobow stosowanych do wykonania posadzek powinna zawierac:

a) deklaracje wtasciwosci uzytkowych/ certyfikaty lub deklaracje zgodnosci z normg lub
aprobatg techniczng w przypadku kazdego z zastosowanych wyrobdow informacje o
okresie przydatnosci do stosowania,

b) podstawowa informacje bhp i przeciwpozarowe.

6.2. Badania w czasie odbioru

a) Sprawdzenie jakosci powierzchni metodg wizualng. Posadzka powinna by¢ jednolitej
barwy, bez rys, spekan i pofatdowan. Niedopuszczalne sg przebarwienia nieciggte fugi,
Slady montazowe na ptytkach, slady po czyszczeniu ptytek z kleju i fug

b) Sprawdzenie przylegania i zwigzania posadzki z podktadem podtogowym poprzez
opukiwanie jej powierzchni drewnianym miotkiem. Posadzka nie powinna wydawac
charakterystycznego gtuchego odgtosu.

C) Sprawdzenie prawidtowosci wykonania szczelin dylatacyjnych metodg wizualng oraz
poprzez zmierzenie ich szerokosci w dowolnie wybranych trzech miejscach. Szczeliny
dylatacyjne powinny mieé jednakowg szeroko$¢, a masa dylatacyjna powinna
doktadnie wypetnia¢ przestrzen pomiedzy polami posadzki.

d) Sprawdzenie réwnosci powierzchni posadzki za pomocag taty o diugosci 2 m,
odchylenie na jej dtugo$ci nie powinno przekraczaé¢ 2 mm.

e) Sprawdzenie metodg wizualng, prawidlowosci wykonania szczegdtéw wykonczenia
posadzki, np. obrobek.

Wyniki kontroli posadzki powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi w specyfikaciji
i opisane w protokole odbioru koncowego w przypadku odchytek. Jezeli choé¢ jedna z



kontrolowanych cech nie spetnia wymogéw odbieranych prac budowlanych nie
mozna uzna¢ za wykonane prawidtowo.

7. Obmiar robot
Jednostkg obmiarowg robét jest 1 metr kwadratowy [m?].
8. Odbiér robét
8.1. Odbiér podiozy
Odbidr podioza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do robdt
oktadzinowych. Jezeli odbiér podioza odbywa sie po dtuzszym czasie od jego wykonania,
nalezy podtoze oczysci¢ i umy¢ woda.
8.2. Wymagania przy odbiorze

Roboty posadzkowe jako wieloetapowe, wymagajg odbioréw przejsciowych, podczas
ktérych powinna by¢ skontrolowana jako$¢ wykonanych prac:
e podtoza betonowego
e kazdej warstwy
e posadzki
Odbidér koncowy nastepuje po zakohczeniu catosci dotyczagcych posadzki.
Zakres podstawowych czynnosci kontrolnych w trakcie odbioru, zaréwno przejSciowego
jak i kohcowego, obejmuje sprawdzenie:

o kompletnosci przedtozonej dokumentacji,

o prawidtowosci wykonania robét poprzedzajgcych na podstawie wymagan zawartych

w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdét oraz w biezgcych
uzgodnieniach z Zamawiajgcym.

9. Przepisy zwigzane
o PN-62/B- 10144 Posadzki z betonu i zaprawy cementowej. Wymagania i badania przy

odbiorze.

e Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz.
881).

e Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemach oceny zgodnosci (Dz.U. 2002 nr 166 poz.
1360).

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., prawo budowlane (Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414)

Malowanie
1. Wymagania ogélne
1.1Przedmiot SST — Adaptacja pomieszczenia na klasopracownie¢ komputerowg w Zespole
Szkét Zawodowych w Bieczu

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét malarskich.

1.2 Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie
ponizszych czynnosci:

¢ Malowanie tynkéw wewnetrznych farbg emulsyjng

e Malowanie sufitu

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia w SST sg zgodne z obowigzujgcymi normami

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robdét.



Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robot oraz zgodnosé z dokumentacjg projektows,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru wyznaczonego przez Inwestora.

2. Materiaty
2.1. Woda PN-EN 1008:2004
Do przygotowania farb stosowa¢ mozna kazdg wode zdatng do picia. Niedozwolone jest uzycie
wod Sciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod zawierajgcych ttuszcze organiczne,
oleje lub mut.

2.2. Farba emulsyjna

Nalezy stosowaé¢ farby wytwarzane fabrycznie. Farba powinna posiada¢ $wiadectwo
dopuszczeniowe. Farbe emulsyjng nalezy dobrac¢ tak aby nie tworzyta konfliktu z podiozem.
Np.: farba emulsyjna na polioctanie winylu nie moze by¢ stosowana na podtozu alkalicznym.
Farba musi posiada¢ swiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

Farba powinna spetnia¢ nastepujgce wymagania:

a) Normy PN-C-81914 Rodzaj | (odporne na szorowanie na mokro).

b) Minimalna klasa 2 wg PN-EN-13300.

c) Poimatowa.

2.3. Farba olejna (lamperie)

Nalezy stosowa¢ farby wytwarzane fabrycznie. Farba powinna posiadaé $wiadectwo
dopuszczeniowe. Farbe olejng nalezy dobrac tak aby nie tworzyta konfliktu z podtozem.

Farba musi posiada¢ swiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

Farba powinna spetnia¢ nastepujgce wymagania:

a) Normy PN-C-81914 Rodzaj | (odporne na szorowanie na mokro).

b) Minimalna klasa 2 wg PN-EN-13300.

c) Poétmatowa.

3. Sprzet
Roboty malarskie mozna wykonywac przy uzyciu pedzli, watkow lub agregatow malarskich.

4. Transport
Farby nalezy transportowa¢ w opakowaniach firmowych. Farby nalezy transportowac przy
temperaturze powyzej + 5 st C.

5. Wykonanie robot
5.1. Przygotowanie podtoza
Przed przystgpieniem do robot malarskich, do obowigzkéw wykonawcy bedzie nalezato
zabezpieczenie elementéw nie podlegajgcych malowaniu przed zabrudzenie przy uzyciu
odpowiednich folii malarskich. Przed potozeniem nowej powtoki malarskiej, do obowigzkow
wykonawcy bedzie nalezato:
1) Zeskrobanie i zmycie starej farby.
) Wykonanie reperacji peknie¢, rys i uszkodzen oraz wygtadzenie powierzchni tynku.
3) Zagruntowanie powierzchni.
) Dwukrotne malowanie tynkéw.

5 2. Wykonanie robot
Roboty malarskie mogg by¢ wykonywane po wyschnieciu tynkéw i miejsc naprawianych.

o Wilgotno$¢ powierzchni tynkowych przewidzianych pod malowanie powinna by¢ nie
wieksza niz: Farba emulsyjna — 4%

o Wewnatrz budynku pierwsze malowanie nalezy wykonywaé po zakonhczeniu robét
poprzedzajgcych:

5.3. Gruntowanie

Emulsje gruntujgcg nanosi¢ na podtoze w postaci nie rozcienczonej, watkiem lub pedzlem jako
cienkg i rownomierng warstwe. Przy bardzo chtonnych i stabych podiozach, do pierwszego
gruntowania mozna zastosowac¢ emulsje rozcienczong czystg wodg w proporcji 1:1.

Farba emulsyjna- gruntuje sie rozcienczong farbg emulsyjng w stosunku 1:3-5 z tego samego
rodzaju farby, z jakiej przewiduje sie wykonanie powtoki malarskiej.



5.4 Usuniecie peknie¢

W celu usuniecia peknieé¢, nalezy poszerzy¢ szczeline (powinna mie¢ przekrdj w ksztatcie litery
V). Do poszerzania szczelin mozna uzy¢ noza lub trojkatnej skrobaczki po czym starannie
usung¢ pyt. Okraglym pedzlem rozprowadzi¢ w peknieciach emulsje gruntujgcg lub farbe
podktadowa. Dzieki tej warstwie wypeinienie bedzie miato lepszg przyczepnos¢ do podtoza.
Pozostawi¢ do wyschniecia. W przypadku chfonnych tynkéw, mozna naprawiang szczeline
zwilzy¢ uprzednio wodg, za pomocg np. mokrego pedzla. Jednak tu réwniez zalecamy
stosowanie emulsji gruntujgce;.

Szczeline nalezy wypeinic masg szpachlowg przy uzyciu szpachelki. Mase naktadac
prostopadle do kierunku pekniecia, na zmiane z obu stron, usung¢ nadmiar masy szpachlowe;.
Po wyschnieciu zlikwidowa¢ zgrubienia i wygtadzi¢ powstalg powierzchnie. Wzmocnienie
wypetnionej szczeliny przy pomocy tasmy fizelinowe;.

5.4. Wykonywanie powtok malarskich

5.4.1. Malowanie farbami emulsyjnymi.

Malowanie mozna przeprowadzaé¢ pedzlem, watkiem lub z agregatu. Powtoki powinny by¢
niezmywalne przy stosowaniu $rodkéw myjgcych i dezynfekujgcych (z wyjgtkiem spirytusu)
oraz odporne na tarcie na sucho oraz szorowanie. Powinny one dawac¢ aksamitno-matowy
wyglad pomalowanej powierzchni. Barwa powtok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam.
Powierzchnia powlok bez uszkodzen, smug, plam i sladow pedzla lub watka.

6. Kontrola jakoSci
Roboty malarskie kontrolowane sg po ich wykonaniu:
e Dla farb emulsyjnych po 7 dniach
Badania przeprowadza sie przy temperaturze powietrza powyzej +5 st C. i wilgotnosci
powietrza mniejszej niz 65%.

Kontrola obejmuje sprawdzenie:
o Wygladu zewnetrznego
o Zgodnosci barwy z ustaleniami z Inwestorem
o Doboru wtasciwych farb

7. Przedmiar robot
Jednostkg obmiarowa robét jest m2. llo$¢ robot okresla sie na podstawie przedmiaru robot.

8. Odbior robot

Odbidr robot malarskich polega na:

e Sprawdzeniu Wygladu zewnetrznego powtok malarskich. Powtoki powinny odpowiadaé
opisowi w pkt 5.4.

o Sprawdzeniu odpornosci powioki na wycieranie polegajgcym na lekkim, kilkakrotnym
potarciu jej powierzchni miekkg wetniang lub bawetniang szmatkg kontrastowego koloru.

e Sprawdzeniu odpornosci na zmywanie wodg polegajagcym na zwilzeniu badanej
powierzchni przez kilkakrotne potarcie mokrg miekkg szczotkg ze szczeciny lub szmatka.
Powtoka jest odporna na zmywanie wodg jesli na szczotce lub szmatce nie pozostang Slady
farby oraz gdy po wyschnieciu zmytej powierzchni powloki nie wystgpig na niej smugi, plamy,
zmiany barwy lub potysku w stosunku do powierzchni nie poddanej prébie.

e Sprawdzeniu odpornosci na zmywanie wodg z mydiem - jak wyzej lecz wode nalezy
zmieszac z mydtem.

Jesli wyniki posiadajg pozytywny wynik w kazdym punkcie to prace mogg by¢ odebrane. Jezeli
nie — to powierzchnie malarskg nalezy usungc i wykonac jeszcze raz lub poprawi¢ przez
kolejne malowanie — czynnosc¢ tg nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.



9. Podstawa ptatnosci
Podstawg pfatnosci jest oferta wykonawcy. Cena obejmuje:

e Przygotowanie farb wraz z transportem.

Przygotowanie pomieszczenia do malowania po przez zabezpieczenie istniejgcych
elementéw wyposazenia przed zabrudzeniem.

Ustawienie rusztowan lub drabin malarskich.

Wykonanie pracy malarskiej.

Rozebranie rusztowan lub drabin malarskich

Uporzadkowanie pomalowanego pomieszczenia.

10. Przepisy zwigzane

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie probek.

PN-EN 13300:2002 Farby i lakiery -- Wodne wyroby lakierowe i systemy Powtokowe na
wewnetrzne Sciany i sufity — Klasyfikacja.

PN-C-81914:2002  Farby do malowania wnetrz budynkow.



Instalacje elektryczne

1. CZESC OGOLNA.

1.1. Nazwa zadania.

Przedmiotem opracowania jest budowa instalacji elektrycznej klasopracowni komputerowej
ZSZ w Bieczu.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych.
Roboty budowlane bedg wykonywane na podstawie projektu technicznego, przedmiaru robét.

1.2.1 Instalacja elektryczna.

Zakres robot obejmuje:

- demontaz zbednych elementow instalacji elektrycznej — oprawy oswietleniowe, tgczniki,
gniazda 1-faz.,

- mechaniczne wykucie bruzd pod koryta kablowe w posadzce wraz z zaprawieniem

- montaz rozdzielni zasilajgcej wraz z wyposazeniem i zasilaniem przewodem YDYZzo 5x4
mm? w korytach kablowych PVC 60x40 mmm z istniejgcej rozdzielni obwodowej. W
rozdzielni obwodowej zabudowaé zabezpieczenie obwodowe C20/3.

- montaz rozdzielni RACK 19", 12U wraz z wyposazeniem, rozdzielnia n/t.

- montaz opraw oswietlenia podstawowego — oprawy BACKPANEL LED 4800 MICRO-PRM E
34 1P20/44 840 (4369 Im; 35.0 W) przewody YDYzo 3x1,5 mm? w korytach kablowych PVC
60x40 mm oraz przewody wtynkowe YDYtzo 3x1,5 mm?;

- montaz gniazd zasilajgcych podwdjnych 1-faz. 230V natynkowych, przewody YDYZo 3x2,5
mm? w korytach kablowych PVC 60x40 mm;

- montaz gniazd komputerowych — podwdjne, kat. 6, natynkowe, przewody F/UTP 4x2x0,54
mm, kat. 6e w korytach kablowych PVC 60x40 mm;

- osprzet podtynkowy, kolor biaty, puszki 60 mm-gtebokie — fgcznik dwubiegunowy oswietlenia;

- koryta kablowe, PVC, kolor biaty, 60x40 mm, 80x40 mm (przejscia w posadzkach);

- uruchomienie, préby funkcjonalne, pomiary;



1.3. Wyszczegdlnienie i opis robét towarzyszacych i tymczasowych.

- oznakowanie miejsca prowadzenia robot
- zaplecze socjalne budowy.

1.4 Informacja o terenie budowy.

1.4.1 Organizacja robét budowlanych

Organizacja robét winna by¢ szczegotowo opisana w ,Planie bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia”, ktérego opracowanie nalezy do obowigzkéw kierownika budowy.

Obowigzki kierownika budowy nalezy powierzy¢ osobie posiadajgcej odpowiednie uprawnienia
budowlane oraz bedacej cztonkiem Izby Inzynieréw Budownictwa.

Na terenie budowy nalezy zabezpieczy¢ odpowiedni sprzet przeciwpozarowy.

1.4.2 Zabezpieczenie interesow osoéb trzecich

Przed rozpoczeciem robot nalezy poinformowaé wtascicieli o rozpoczeciu robét.

Prace nalezy prowadzi¢ tak, aby zminimalizowac ucigzliwos¢ i ewentualne szkody. Teren budowy
nalezy uporzgdkowacé po zakohczeniu budowy i przywrdci¢ do stanu pierwotnego.

1.4.3 Ochrona srodowiska

Projektowane roboty nie spowodujg negatywnego oddziatywania na srodowisko. Nie
nastgpi zwiekszenie hatasu i emisji spalin.

1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy
Roboty nalezy prowadzi¢ w oparciu o plan BIOZ, ktéry nalezy sporzadzi¢ na podstawie
informaciji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na
oznakowanie terenu i miejsc szczegolnie niebezpiecznych.

1.4.5 Organizacja ruchu

Ciggi piesze na placu budowy powinny by¢ utrzymywane we wiasciwym stanie
technicznym, nie wolno na nich sktadowaé¢ materiatéw, sprzetu lub innych przedmiotéw.

1.4.6 Zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
Roboty nalezy prowadzi¢ w sposéb uniemozliwiajgcy zanieczyszczenie pobocza,
chodnikéw i jezdni. Wszelkie zanieczyszczenia wykonawca powinien usuwac na biezgco.

Ewentualne uszkodzenia chodnikow i jezdni wykonawca powinien naprawi¢ po zakonczeniu robot.

1.5. Nazwy i kody robét.

| CPV 45311000-0 | Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych.

1.6. Okreslenia podstawowe, definicje pojec¢ i okreslen
Zakres robot objetych zaméwieniem i projektem nie wymaga dodatkowego zdefiniowania,
gdyz sg to roboty typowe jednoznacznie opisane.



2 WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW.

Do wykonania inwestycji nalezy stosowac materiaty posiadajgce dopuszczenie do
stosowania w budownictwie.

Wszystkie materiaty i aparaty powinny mie¢ odpowiednie atesty i certyfikaty.
Niedopuszczalne jest stosowanie materiatdw nieznanego pochodzenia. Wszystkie materiaty
potrzebne do wykonania zadania podane sg w przedmiarze robdét.

3 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN.

Sprzet i urzadzenia techniczne powinny by¢ sprawne technicznie, posiada¢ aktualne
instrukcje, badania i przeglady, spetnia¢ normy i przepisy dotyczgce uzytkowania. Urzgdzenie
dzwigowe winny mie¢ aktualne badania Urzedu Dozoru Technicznego.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Materialy przewidziane do wykonania robét mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.
W czasie transportu zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej nalezy
przestrzegac zalecen wytwdrcow, a w szczegolnosci zabezpieczy¢ transportowane urzgdzenia
przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie. Aparature i urzgdzenia
ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenie
powiok.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z dokumentacjg techniczng
i umowg oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i jako$¢é wykonania robdét.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR ROBOT.

Kontrola jako$ci robét winna by¢ prowadzona na biezgco w trakcie robot.
Odbiorowi robot ulegajgcych zakryciu podlegajg uziomy przed ich zasypaniem — nalezy je
dokumentowacé protokotami oraz wpisami do dziennika budowy jako odbiory czesciowe.
Kontrola obejmuje w szczegdlnosci:
- zgodnosci robot z dokumentacijg projektowa, normami i przepisami;
- poprawnosci wykonania i zabezpieczenia potgczen Srubowych instalacji elektrycznej;
- pomiary rezystancji uziemien i stanu izolacji kabli, potwierdzone protokotem;
- pomiary okablowania komputerowego;
- ogledziny wykonanych robdt.

Po wykonaniu ogledzin i pomiaréw nalezy sporzadzi¢ protokoty zgodnie z normami.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU ROBOT.

Przedmiar robét obejmuje wszystkie roboty objete projektem oraz mozliwe do okreslenia na
etapie projektowania i stanowit bedzie podstawe do sporzgadzenia kosztorysu ofertowego.

W przypadku wystgpienia robot nieprzewidzianych lub dodatkowych, sposéb okreslenia ich
ilosci i wartosci zostanie ustalony w umowie z Wykonawcg robdét.



8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

Przy odbiorze robo6t powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty :
- dokumentacja powykonawcza z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie

wykonywania robot;

- dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania

robot;

- dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow;

- protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robot;

- protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb po montazowych;

- Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw urzgdzen i materiatéw.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:

- zgodnosé wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami w
dzienniku budowy dotyczgcych zmian i odstepstw od dokumentacji projektowej;

- protokoty z odbiorow czesciowych i realizacje ich postanowieh dotyczgcych usuniecia
usterek, aktualnosci dokumentac;ji projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i

uzupetnienia;

- udokumentowanie jakosci wykonanych robot odpowiednimi protokotami préb

montazowych.

9. DOKUMENTY ZWIAZANE.

9.1 Dokumentacja projektowa.

Projekt techniczny branzy elektrycznej wraz z przedmiarem robdét.

9.2 Normy, rozporzadzenia.

PN-IEC 60364

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-EN 12464-1:2004

Swiatto i o$wietlenie. Oswietlenie miejsc pracy.

9.3 Dokumentacja budowy.

- projekt techniczny;

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia;
- protokot przekazania placu budowy;

W/w dokumenty powinny znajdowac¢ sie stale na terenie budowy a kierownik roboét
obowigzany jest udostepnia¢ je organom kontrolnym.




