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Projekt: „Opracowanie metody wykorzystującej narzędzia sztucznej inteligencji do zarządzania uprawami leśnymi” 
Projekt współfinansowany przez Unię Europejską ze następujących środków: 
· Priorytet Fundusze europejskie dla badań i rozwoju oraz przedsiębiorczości;
· Działanie Infrastruktura badawczo-rozwojowa przedsiębiorstw;
· 3 Fundusz Europejski Fundusz Rozwoju Regionalnego;
Nr projektu to : FEMP.01.03-IP-1026/24.



Załącznik nr 1 do zapytania ofertowego – szczegółowy opis przedmiotu zamówienia

SZCZEGÓŁOWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA


v
	1. Elementy niezbędne do wykonania skanów obszarów leśny

	Lp.
	Nazwa
	Ilość
	Specyfikacja

	1.
	Laser lotniczy światła czerwonego
	1 szt.
	1. Wymagania ogólne:
Skaner lotniczy LIDAR musi spełniać poniższe wymagania techniczne i być przystosowany do pracy na bezzałogowych platformach lotniczych (UAV). Urządzenie powinno umożliwiać precyzyjne zbieranie danych przestrzennych i być kompatybilne z systemami GNSS oraz kamerami fotogrametrycznymi.
2. Parametry skanera laserowego:
· Zasięg pomiaru: minimum 1800 m (dla obiektów o refleksyjności > 80%)
· Zasięg pomiaru dla niskiej refleksyjności: minimum 900 m (dla obiektów o refleksyjności > 20%)
· Dokładność pomiaru: minimum 15 mm (1σ, przy 150 m)
· Precyzja pomiaru: minimum 5 mm (1σ, przy 150 m)
· Pole widzenia (FOV): minimum 75°
· Prędkość skanowania: regulowana, minimum 50 - 600 skanów na sekundę
· Liczba pomiarów: minimum 2 000 000 pomiarów na sekundę
· Częstotliwość powtarzania impulsów laserowych: do 1.8 MHz
· Ilość punktów na sekundę: minimum 1 300 000
· Rozdzielczość pomiaru kąta: minimum 0,001°
· Wielkość plamki lasera minimum:
· 40 mm / 100 m
· 200 mm / 500 m
· 400 mm / 1000 m
3. System pozycjonowania i orientacji:
· System GNSS: obsługa systemów GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou, SBAS, QZSS, L-Band
· Częstotliwość aktualizacji IMU: minimum 600 Hz
· Dokładność pozycjonowania po post-processingu:
· Pozioma: minimum 0,010 m RMS
· Pionowa: minimum 0,020 m RMS
· Dokładność orientacji po post-processingu:
· Pochylenie/rolka: minimum 0,005° RMS
· Kierunek: minimum 0,010° RMS
4. System obrazowania:
· Opcje zewnętrznych kamer: kompatybilność z kamerami o rozdzielczości minimum 45 MP lub 61 MP
· Kamera ukośna: minimum 130 MP
· Minimalny interwał fotografowania: maksimum 1 s
· Ogniskowa: minimum 21 mm / 35 mm
· Rozmiar piksela: maksimum 4,4 μm
· Pole widzenia (FOV): minimum 81,2° x 59,5° / 53,4° x 37,8°
5. Parametry fizyczne i energetyczne:
· Wymiary: maksimum 247 x 126 x 156 mm
· Waga: maksimum 2,5 kg
· Pobór mocy: maksimum 60 W
6. Wymagania dodatkowe:
· Kompatybilność z platformami UAV
· Wsparcie dla post-processingu danych i integracja z oprogramowaniem GIS
· Zdolność do mapowania różnych terenów, w tym obszarów leśnych
7. Parametry lotu:
· Prędkość lotu: minimum 10 m/s
· Wysokość lotu: minimum 120 m
· Możliwość montażu na platformie UAV
8. Przeznaczenie:
Urządzenie przeznaczone do precyzyjnego mapowania terenów leśnych, monitorowania środowiska, inwentaryzacji zasobów naturalnych oraz analiz geodezyjnych.
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