PRZEDMIOT ZAMÓWIENIA:

Rozbudowa systemu VolumeMonit o nowe moduły.

PODSTAWA PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA:

Część informatyczna systemu VolumeMonit to platforma webowa oparta o technologię przetwarzania danych fotogrametrycznych w środowisku chmurowym. Danymi wejściowymi są zdjęcia pozyskane techniką fotogrametrii niskopułapowej z zastosowaniem zdjęć niemetrycznych oraz współrzędne stabilizowanych w terenie fotopunktów. 

W wyniku przetwarzania danych i zastosowania algorytmów: 
a) automatycznej identyfikacji fotopunktów,
b) automatycznej filtracji chmur punktów i usuwania obiektów stałych,
c) automatycznej identyfikacji obrysów pryzm,
d) obliczenia objętości pryzm
powstaje raport zawierający informacje o objętościach poszczególnych pryzm materiałów. W procesie pośrednim powstają surowe produkty fotogrametryczne: chmura punktów w formacie LAS, ortofotomapa w formacie GeoTIFF, model wysokościowy DSM w formacie GeoTIFF.

System oparty jest na nowoczesnych technologiach chmurowych, wykorzystując konteneryzację przy pomocy Dockera oraz orkiestrację kontenerów za pomocą AWS ECS i AWS ECR. Backend jest zbudowany w technologii NestJS, a frontend przy użyciu NextJS, co zapewnia dużą wydajność i elastyczność. Dane są przechowywane w bazie PostgreSQL w usłudze AWS RDS, a pliki w AWS S3. Komunikacja odbywa się za pośrednictwem protokołu HTTPS, a cały system jest hostowany w chmurze AWS. Przetwarzanie danych realizowane jest przez AWS EC2, a archiwizacja danych odbywa się w AWS Glacier.

Informacje poglądowe można znaleźć na stronie internetowej www.volumemonit.com

SZCZEGŁÓWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA:

Przedmiot zamówienia jest rozbudowa posiadanego systemu VolumeMonit o nowe moduły 
i funkcjonalności, w tym:

	MODUŁ INTEGRACJI I OPTYMALIZACJI


	A. Moduł integracji z nowymi rodzajami danych wejściowych:

1. Integracja z systemem zarządzania materiałami klienta np. typu SAP.
Opracowanie mechanizmów umożliwiających wymianę danych między VolumeMonit, a systemami zarządzania materiałami klienta np. typu SAP, w tym automatyczne przeliczanie i wizualizacja danych.

Parametry:
- obsługa 1 typu systemu klasy ERP;
- dane do integracji: lista ilości danego materiału w pliku XLS lub TXT;
- opóźnienie wymiany danych w zakresie 0,01-3,00 sekundy;
- możliwa wymiana w obu kierunkach - eksport danych z systemu VolumeMonit i zaimportowanie danych do systemu ERP lub eksport danych z systemu ERP i import do systemu VolumeMonit.

2. Integracja z nowymi rodzajami obsługiwanych sprzętów/formatów danych w związku z inwestycją w skaner LiDAR na platformie latającej oraz echosondę w bezzałogowym systemie pływającym.

Parametry:
- obsługa 1 nowego formatu danych z LIDAR (np. plik chmury punktów LAS);
- obsługa 1 nowego formatu danych z echosondy (np. plik TXT z listą współrzędnych XYZ).

3. Integracja systemu z wersją aplikacji dostosowaną do nowego wielowirnikowca.

Parametry:
- 1 funkcjonalność: automatyczny import danych obrazowych (zdjęć w formacie JPG) z drona do systemu.

B. Moduł optymalizacji:

1. Funkcja optymalizacji działania systemu w usłudze chmurowej pod kątem szybkości, wydajności oraz kosztochłonności.

Parametry: 
- zwiększenie szybkości przetwarzania zdjęć w zakresie od 15% do 50%;
- zmniejszenie czasu wykorzystywania jednostek obliczeniowych od 15% do 50%.

2. Funkcja optymalizacji bezpieczeństwa systemu w modelu działania, gdzie wykorzystywane są zewnętrzne moce obliczeniowe (usługa chmurowa).

Automatyczne powiadomienia o krytycznych problemach z wykorzystaniem usługi przetwarzania danych chmurowych, w celu zminimalizowania potencjalnych przerw w działaniu.

Parametry: 
- 3-10 niestandardowych metryk;
- 1 nowa metoda szyfrowania danych.

3. Funkcja optymalizacji działania systemu pod kątem rodzaju i ilości przechowywanych surowych danych fotogrametrycznych oraz danych wynikowych. Ustalenie metodyki i procedur archiwizacji danych.

Parametry: 
- redukcja ilości przechowywanych danych w zakresie od 15% do 50%;
- przeprowadzenie 1 audytu weryfikującego rodzaj przechowywanych danych surowych 
i wynikowych;
- opracowanie 1 metodyki i procedury archiwizacji danych opisujących co najmniej:
· rodzaj przechowywanych danych;
· czas przechowywania danych.

4. Funkcjonalności związane z automatyzacją identyfikacji.

Parametry: 
- zwiększenie skuteczności identyfikacji w zakresie od 10% do 50%; 
- skrócenie czasu analizy obrysów pryzm w zakresie od 15% do 50%.

5. Nowy algorytm wykrywania fotopunktu zdolnego do identyfikacji innych rodzajów punktów – obecnie jest wykrywany 1 typ fotopunktu w 1 kolorze. Zakłada się rozszerzenie funkcjonalności wykrywania o co najmniej 5 typów oraz co najmniej 2 kolory.

Parametry:
- ilość typów wykrywanych fotopunktów: 5-10;
- kolory wykrywanych fotopunktów: 2-5;
- 1 funkcjonalność wyboru fotopunktów lub moduł automatycznie wykrywający dany typ fotopunktów bez konieczności wskazywania danego typu;
- zmniejszenie czasu analizy obrazów w zakresie 10-50%.

6. Funkcjonalność ułatwiająca poruszanie się po interfejsie systemu VolumeMonit.

Parametry: 
- liczba kroków potrzebnych do wykonania operacji w zakresie 20%-50% stanu wyjściowego;
- 2-5 nowych funkcji nawigacyjnych.

7. Opcja wizualizująca klientowi zmiany objętości danego materiału w formie wykresu z rozdzieleniem na poszczególnego pryzmy oraz ze zagregowaniem danego materiału do jednej sumy.

Parametry: 
- 1 funkcjonalność sumująca te same typy materiałów do jednej wartości;
- opcje 2-5 typów wykresów prezentujących dane ilościowe.

Wskazane moduły wykonane w polskiej i angielskiej wersji:
- 1 wersja polska systemu
- 1 wersja angielska systemu


	APLIKACJA DO ZARZĄDZANIA I STEROWANIA LOTAMI BSP TYPU WIELOWIRNIKOWIEC


	System sterujący do bezzałogowego statku powietrznego typu wielowirnikowiec.

1. możliwość sterowania co najmniej 1 typem drona odpowiedniego do zastosowania w systemie VolumeMonit:
- typ: wielowirnikowiec;
- data premiery na rynku: nie wcześniej niż w drugiej połowie 2022 roku;
- matryca nie gorsza niż 4/3 cala typu CMOS;
- czasu lotu: 35-50 minut;
- dostęp do API i SDK;
- wyposażony lub możliwość wyposażenia w moduł precyzyjnego pozycjonowania RTK;
- waga: 0,9 - 1,5 kg.

 Parametry: 
- 1 wskazany dron spełniający powyższe kryteria
- uruchamianie poniższych funkcjonalności: formularz wyboru parametrów lotu; planowanie trasy przelotu drona; łączność telemetryczna z dronem (współrzędne, stan baterii. wysokość)
- funkcjonalność eksportu zdjęć: 
· w czasie 0-30 s
· bezpośrednio na serwer VolumeMonit


	MODUŁ SILNIKA OPROGRAMOWANIA FOTOGRAMETRYCZNEGO


	A. Zestaw narzędzi programistycznych dostępnych poprzez tzw. API (ang. Application Programming Interfaces) oraz SDK (ang. Software Developing Kits) do przetwarzania danych obrazowych pozyskanych techniką fotogrametrii niskopułapowej:

Parametry: 
- dostęp do API (ang. Application Programming Interfaces) oraz SDK (ang. Software Developing Kits);
- silnik do przetwarzania danych z fotogrametrii niskopułapowej z wykorzystaniem zdjęć niemetrycznych;
- aplikacja działająca w środowisku chmurowym.

B. silnik umożliwiający przetworzenie zdjęć do poniższych danych wynikowych:
a. Chmura punktów 3D:
Parametry:
- funkcjonalność generowania chmury punktów w formacie danych LAS.

b. Siatka 3D mesh:
- funkcjonalność generowania siatki 3D mesh w formacie OBJ.

c. Numeryczny model terenu/numeryczny model pokrycia terenu:
- funkcjonalność generowania model terenu/numeryczny model pokrycia terenu w formacie TIFF

d. Ortofotomapa:
- funkcjonalność generowania ortofotomapy formacie TIFF.

e. Raport z przetwarzania powyższych danych:
- funkcjonalność generowania raportu z przetwarzania danych.

C. wpasowanie chmury punktów w geodezyjny układ współrzędnych:
- funkcjonalność wpasowania chmury punktów w geodezyjny układ współrzędnych, w tym co najmniej polskiego Państwowego Układu Współrzędnych "2000" (PL-2000) oraz 1 międzynarodowego (np. WGS 84)
 
Optymalizacja przetwarzania:
Zwiększenie szybkości przetwarzania danych od momentu rozpoczęcia procesu do jego zakończenia o 5 do 50%. (zielone zamówienie) 



