Załącznik nr 1 Formularz oferty



Nazwa i siedziba Wykonawcy:
…...............................................................................
…...............................................................................
…............................................................................... 
tel./fax.…..................................................................
NIP : .........................................................................
e-mail: .....................................................................
dane osoby upoważnionej do kontaktowania się z Zamawiającym ……………………………


OFERTA WYKONAWCY

Odpowiadając na ogłoszenie o zamówieniu dot. postępowania o udzielenie zamówienia publicznego, pn.: „Wynajem na okres 3 miesięcy radaru 3D”

1. Oferuję wykonanie dostawy, będącej przedmiotem zamówienia za cenę ofertową ……………………………… zł/euro/$* brutto za miesiąc, w tym należny podatek VAT; ………..
* niepotrzebne skreślić - zgodnie z wyborem Wykonawcy 

2. Oferuję wykonanie dostawy  w terminie do 01.03.2025 r.
3. Oświadczamy, że zapoznaliśmy się z ogłoszeniem i nie wnosimy do niego zastrzeżeń, zdobyliśmy konieczne informacje do przygotowania oferty oraz oferujemy realizację przedmiotu Zamówienia w zakresie i specyfikacji zgodnej z załącznikiem nr 5 do ogłoszenia.
4. Oferuję  dostawę radarów spełniających  kryteria preferowane przez Zamawiającego, zgodnie z poniższą tabelą :

[image: ]
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	LP
	KRYTERIA
	WAGA
(maksymalna liczba punktów dostępna dla tego kryterium)

	1
	Prędkość obrotowa anteny radaru
	   do 59 RPM
    60 i więcej

	2
	[bookmark: _GoBack]Gotowość systemu do stworzenia konfiguracji łączącej obrazowanie w czasie rzeczywistym (z dopuszczalnym opóźnieniem do 5 sekund) torów lotu ptaków w jednym widoku (oknie) oprogramowania wizualizacyjnego. 
	    TAK
     NIE

	3
	Dodatkowa funkcja oprogramowania nadzorująca działanie systemu radarowego: 
Poszczególne elementy systemu wyświetlane jako schemat blokowy. 
	    TAK
     NIE

	4
	Dodatkowa funkcja oprogramowania nadzorująca działanie systemu radarowego: 
System radarowy start/stop. 
	    TAK
     NIE

	5
	Dodatkowa funkcja oprogramowania nadzorująca działanie systemu radarowego: 
Ponowne uruchomienie systemu. 
	    TAK
     NIE

	6
	Dodatkowa funkcja oprogramowania nadzorująca działanie systemu radarowego: 
Ciągła diagnostyka pracy poszczególnych elementów systemu i sygnalizacja ich stanu pracy w oparciu o kolorystykę symboli opisujących poszczególne elementy - np. stany: 
- prawidłowe działanie komponentu systemu, 
- element systemu wymaga uwagi operatora, 
- element systemu nie działa prawidłowo, 
- element systemu nie może zostać zdiagnozowany przez system. 
	    TAK
     NIE

	7
	Dodatkowa funkcja oprogramowania nadzorująca działanie systemu radarowego: 
Komunikaty/logi opisujące parametry pracy dostępne odpowiednio dla każdego z elementów symbolizujących poszczególne komponenty systemu. 
	    TAK
     NIE

	8
	Dodatkowa funkcja oprogramowania ułatwiająca konfigurację projektów pomiarów radarowych: 
Możliwość utworzenia nowej bazy danych przestrzennych o strukturze w pełni gotowej do współpracy z systemem 
	    TAK
     NIE

	9
	Dodatkowa funkcja oprogramowania ułatwiająca konfigurację projektów pomiarów radarowych: 
Zarządzanie konfiguracją aplikacji (zapisywanie konfiguracji do pliku, przywracanie ustawień fabrycznych) 
	    TAK
     NIE

	10
	Dodatkowa funkcja oprogramowania ułatwiająca konfigurację projektów pomiarów radarowych: 
Automatyczna konfiguracja współrzędnych pomiarowych na podstawie wskazań GPS 
	    TAK
     NIE

	11
	Dodatkowa funkcja oprogramowania ułatwiająca konfigurację projektów pomiarów radarowych: 
Możliwość zatrzymywania, uruchamiania i restartowania komponentów systemu z poziomu aplikacji 
	    TAK
     NIE

	12
	Dodatkowa funkcja oprogramowania ułatwiająca konfigurację projektów pomiarów radarowych: 
Możliwość zarządzania opcjami bazy danych w zakresie długości dni przechowywania danych przestrzennych 
	    TAK
     NIE

	13
	Dodatkowa funkcja oprogramowania ułatwiająca konfigurację projektów pomiarów radarowych: 
Zarządzanie autoryzacją dostępu użytkowników 
	    TAK
     NIE

	14
	Dodatkowa funkcja oprogramowania ułatwiająca konfigurację projektów pomiarów radarowych: 
Definiowanie słowników gatunków ptaków 
	    TAK
     NIE

	15
	Dodatkowa funkcja oprogramowania ułatwiająca konfigurację projektów pomiarów radarowych: 
Zarządzanie wizualizacją klas obiektów 
	    TAK
     NIE

	16
	Automatyczne rejestrowanie atrybutów dla tras ptaków: 
Nazwa systemu radarowego, który wykrył przelot. 
Pod pojęciem "Nazwa systemu radarowego, który wykrył przelot" Wykonawca rozumie automatyczny proces wprowadzania nazwy systemu radarowego, który wykrył przelot do bazy atrybutów, w której gromadzone będą trasy wektorowe przelotów ptaków. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji, będzie wykonywany przez sprzęt komputerowy ze specjalistycznym oprogramowaniem dostarczonym przez Wykonawcę i będzie wykonywany bez udziału człowieka. 
	    TAK
     NIE

	17
	Automatyczne rejestrowanie atrybutów dla tras ptaków: 
Nazwa radaru, który zarejestrował pojedynczy punkt zawarty w zarejestrowanym torze lotu 
Pod pojęciem "Automatyczny zapis atrybutu do śladów ptaków: Nazwa radaru, który zarejestrował pojedynczy punkt wchodzący w skład zarejestrowanego toru lotu", Zamawiający rozumie automatyczny proces wprowadzania nazwy radaru, który zarejestrował pojedynczy punkt wchodzący w skład zarejestrowanego toru lotu do bazy atrybutów, w której przechowywane będą wektorowe ślady ptaków. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji, będzie wykonywany przez urządzenia komputerowe ze specjalistycznym oprogramowaniem dostarczonym przez Wykonawcę i będzie realizowany bez udziału człowieka. 
	    TAK
     NIE

	18
	Automatyczne rejestrowanie atrybutów dla tras ptaków: 
Czas rozpoczęcia i zakończenia rejestracji 
Pod pojęciem "Automatyczny zapis atrybutu do tras przelotu ptaków: czas rozpoczęcia i zakończenia rejestracji" Zamawiający rozumie automatyczny proces wprowadzania czasu rozpoczęcia i zakończenia tras przelotu ptaków oraz punktów załamania wektorów tras przelotu do bazy atrybutów, w której gromadzone będą wektorowe trasy przelotu ptaków. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji, będzie wykonywany przez urządzenia komputerowe ze specjalistycznym oprogramowaniem dostarczonym przez Wykonawcę i będzie realizowany bez udziału człowieka. 
	    TAK
     NIE

	19
	Automatyczne rejestrowanie atrybutów dla tras ptaków: 
Wskaźnik jakości dokładności wykrywania obiektów wraz z prezentacją metody interpretacji 
Pod pojęciem "Automatyczny zapis atrybutu do tras przelotu ptaków: Wskaźnik jakości dokładności detekcji wraz z prezentacją metody interpretacji" Zamawiający rozumie automatyczny proces obliczania i wprowadzania wskaźnika jakości dokładności detekcji tras przelotu ptaków do bazy atrybutów, w której gromadzone będą wektorowe trasy przelotu ptaków. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji, będzie wykonywany przez urządzenia komputerowe ze specjalistycznym oprogramowaniem dostarczonym przez Wykonawcę i będzie wykonywany bez udziału człowieka. 
	    TAK
     NIE

	20
	Automatyczne rejestrowanie atrybutów dla tras ptaków: 
Wartości liczbowe, na podstawie których można wnioskować o wielkości wykrytych ptaków 
Pod pojęciem "Automatyczna rejestracja atrybutów śladów ptaków: Wartości liczbowe, na podstawie których możliwe jest wnioskowanie o liczebności stwierdzonych ptaków" Zamawiający rozumie automatyczny proces obliczania i wprowadzania wartości liczbowych, na podstawie których możliwe jest wnioskowanie o liczebności stwierdzonych ptaków do bazy atrybutów, w której gromadzone będą wektorowe tropy ptaków. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji, będzie wykonywany przez urządzenia komputerowe ze specjalistycznym oprogramowaniem dostarczonym przez Wykonawcę i będzie realizowany bez udziału człowieka.
	    TAK
     NIE

	21
	Automatyczne rejestrowanie atrybutów dla tras ptaków: 
Czas rejestracji pojedynczego odbicia obiektu, z którego składa się wektor trasy ptaka, wraz z zapisem unikalnego numeru wykrytej trasy. 
Pod pojęciem "Automatyczny zapis atrybutu do tras ptaków: czas zapisu pojedynczego odbicia obiektu, z którego składa się wektor tras ptaków wraz z zapisem unikalnego numeru wykrytej trasy" Zamawiający rozumie automatyczny proces wprowadzania czasu zapisu punktów załamania postaci wektorowej tras ptaków wraz z zapisem unikalnego numeru wykrytej trasy do bazy atrybutów, w której gromadzone będą wektorowe trasy ptaków. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji, będzie wykonywany przez urządzenia komputerowe ze specjalistycznym oprogramowaniem dostarczonym przez Wykonawcę i będzie realizowany bez udziału człowieka. 
	    TAK
     NIE

	22
	Rejestrowanie geometrycznych danych trasowania w systemie WGS84 
	    TAK
     NIE

	23
	Automatyczny zapis atrybutu w warstwie obserwacji: 
Czas obserwacji 
Pod pojęciem "Automatyczne wprowadzanie atrybutu w warstwie obserwacji: Czas obserwacji", Zamawiający rozumie automatyczny proces wprowadzania czasu obserwacji do bazy atrybutów, w której gromadzone będą wektorowe dane opisowe o trasach przelotu ptaków. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji, będzie wykonywany przez urządzenia komputerowe ze specjalistycznym oprogramowaniem dostarczonym przez Wykonawcę i będzie realizowany bez udziału człowieka. Zadaniem obserwatora będzie wskazanie trasy przelotu ptaka do oznaczenia w terenie. Czas wprowadzenia obserwacji trasy przelotu będzie dodawany automatycznie na podstawie czasu systemowego w serwerach systemu. 
	    TAK
     NIE

	24
	Automatyczny zapis atrybutu w warstwie obserwacji: 
Numer powiązanej trasy 
Pod pojęciem "Automatyczny zapis atrybutu w warstwie obserwacji: Liczba powiązanych tras przelotu", Zamawiający rozumie automatyczny proces zapisu liczby powiązanych tras przelotu do bazy atrybutów, w której gromadzone będą opisowe dane wektorowe o trasach przelotu ptaków. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji, będzie wykonywany przez urządzenia komputerowe ze specjalistycznym oprogramowaniem dostarczonym przez Wykonawcę i będzie realizowany bez udziału człowieka. Zadaniem obserwatora będzie identyfikacja trasy przelotu ptaka w celu oznaczenia w terenie. Numer powiązanej trasy przelotu będzie dodawany automatycznie. 
	    TAK
     NIE

	25
	Rekord atrybutu w warstwie obserwacji: 
Gatunki ptaków 
	    TAK
     NIE

	26
	Rekord atrybutu w warstwie obserwacji: 
Identyfikator obserwatora 
	    TAK
     NIE

	27
	Współrzędne wskazanej obserwacji w układzie WGS84 
	    TAK
     NIE

	28
	Konfigurowalne pliki wideo wynikające z poklatkowego nagrywania obrazów radarowych i wizualizacji tras wykrytych przez system radarowy w zakresie: 
Wygląd nazwy radaru, czas przechwytywania obrazu, parametry pogodowe, współrzędne pozycji radaru, powiększenie, rozmiar ramki. 
	    TAK
     NIE

	29
	Synchronizacja czasu systemowego serwerów systemowych z czasem GPS 
	    TAK
     NIE

	30
	Możliwość definiowania własnych klas wykrywanych obiektów 
	    TAK
     NIE

	31
	Wyposażenie serwerów w bezpieczne macierze dyskowe 
	    TAK
     NIE

	32
	Możliwość przechowywania przez system zebranych danych z co najmniej 30 dni ciągłego nagrywania na lokalnych serwerach - bez dostępu do Internetu.
	    TAK
     NIE

	33
	Automatyczne przechowywanie kopii zapasowej bieżącej bazy danych - replikacja bazy danych co jedną godzinę 
	    TAK
     NIE

	34
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Możliwość wprowadzenia opisu trasy lotu podczas odtwarzania danych archiwalnych 
Pod pojęciem "Funkcjonalność oprogramowania do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań z systemu radarowego: 'Możliwość wprowadzania danych opisowych o trasach przelotu ptaków podczas odtwarzania danych archiwalnych'" Zamawiający chce mieć możliwość wprowadzania danych opisowych o trasach przelotu ptaków poprzez odtworzenie dowolnego zakresu czasu, w którym system radarowy, automatycznie wykreślał trasy przelotu ptaków i zaznaczenie trasy przelotu ptaków, dla której Operator zamierza wprowadzić dane opisowe. 
	    TAK
     NIE

	35
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Dynamiczne wyświetlanie etykiet toru lotu - prędkość względem ziemi 
Pod pojęciem "Funkcja oprogramowania do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: Możliwość dynamicznego wyświetlania etykiet toru lotu - prędkość powietrza" Zamawiający rozumie automatyczne wyświetlanie informacji o prędkości powietrza w ostatnim wykrytym wierzchołku wektora obrazującego tor lotu ptaka. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji. Etykieta wartości prędkości powietrza zmieni się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji. 
	    TAK
     NIE

	36
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Dynamiczne wyświetlanie etykiet trasy lotu - odległość od radaru 
Pod pojęciem "Funkcja oprogramowania umożliwiająca prowadzenie obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: Możliwość dynamicznego wyświetlania etykiet toru lotu - odległość od radaru", Zamawiający rozumie samoczynne wyświetlanie informacji o odległości od radaru w ostatnim wykrytym wierzchołku wektora obrazującego tor lotu ptaka. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji. Etykieta z wartością odległości od radaru zmieni się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji. 
	    TAK
     NIE

	37
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Dynamiczne wyświetlanie etykiet trasy lotu - wysokość lotu 
Pod pojęciem "Funkcja oprogramowania do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: Możliwość dynamicznego wyświetlania etykiet toru lotu - wysokość lotu" Zamawiający rozumie automatyczne wyświetlanie informacji o wysokości lotu w ostatnim wykrytym wierzchołku wektora obrazującego tor lotu ptaka. Zakłada się, że proces ten będzie odbywał się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji. Etykieta z wartością wysokości lotu zmieni się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji. 
	    TAK
     NIE

	38
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Możliwość zdefiniowania czasu, po którym segmenty toru lotu znikają (segment toru lotu pomiędzy kolejnymi punktami załamania linii) 
	    TAK
     NIE

	39
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Możliwość zmiany wizualizacji klas obiektów wykrywanych przez radar 
	    TAK
     NIE

	40
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Jednoczesne przypisywanie danych obserwacyjnych do wielu ścieżek lotu 
	    TAK
     NIE

	41
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Możliwość wyświetlania okręgów odległości
	    TAK
     NIE

	42
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Możliwość dodania usług mapowych jako bazy referencyjnej 
	    TAK
     NIE

	43
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Możliwość obrócenia obszaru roboczego ze standardowej konfiguracji, w której kierunek północny znajduje się na górze ekranu, do takiej, w której kierunek północny można zdefiniować w dowolnym kierunku. 
	    TAK
     NIE

	44
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Możliwość zdefiniowania grubości wyświetlanych tras 
	    TAK
     NIE

	45
	Oprogramowanie do prowadzenia obserwacji ornitologicznych na podstawie wskazań systemu radarowego: 
Możliwość wprowadzania do systemu obserwacji niezwiązanych z trasami lotów 
	    TAK
     NIE

	46
	Oprogramowanie dla zaawansowanych użytkowników do weryfikacji procesów wykrywania ptaków w czasie rzeczywistym. 
Pod pojęciem "detekcja ptaków w czasie rzeczywistym" Zamawiający rozumie samoczynny proces wyznaczania wektorowej postaci tras przelotu ptaków, odbywający się w czasie zbliżonym do rzeczywistego czasu obserwacji, realizowany przez urządzenia komputerowe ze specjalistycznym oprogramowaniem dostarczonym przez Wykonawcę i wykonywany bez udziału człowieka. Wyznaczanie tras przelotu ptaków ma odbywać się na podstawie zobrazowań radarowych. Trasa przelotu ma mieć postać linii wektorowej, gdzie punktami załamania wektora (linii) będą punkty wektorowe wyznaczone automatycznie przez komputer bez ingerencji człowieka. Punkty te będą również wyznaczane na podstawie obrazów radarowych. Punkty załamania tras przelotu ptaków muszą znajdować się w miejscach, w których zarejestrowano odbicia radarowe ptaków. 
	    TAK
     NIE

	47
	Automatyczne filtrowanie i usuwanie zakłóceń w obrazach radarowych z możliwością wykrywania tymczasowych zakłóceń, takich jak deszcz. 
	    TAK
     NIE

	48
	Zapis wysokości dla każdego punktu lotu ptaka wykrytego przez radar.
	    TAK
     NIE

	49
	Oczekiwane prawdopodobieństwo wykrycia ptaków: 
co najmniej 80% w przypadku dużych ptaków ( np. długość co najmniej 75 cm, rozpiętość skrzydeł co najmniej 165 cm, waga co najmniej 2500 g  ) na odległościach do 8 km i wysokości lotu 500 m.
	    TAK
     NIE

	50
	Oczekiwane prawdopodobieństwo wykrycia ptaka: 
co najmniej 80% dla średnich ptaków ( np. długość co najmniej 34 cm, rozpiętość skrzydeł co najmniej 84 cm, waga co najmniej 350 g) w odległości do 7 km i wysokości lotu 500 m.
	    TAK
     NIE

	51
	Oczekiwane prawdopodobieństwo wykrycia ptaka: 
co najmniej 80% dla małych ptaków ( np. długość co najmniej 18 cm, rozpiętość skrzydeł co najmniej 36 cm, waga co najmniej 45 g   )w odległości do 4 km i wysokości lotu od 200 do 300 m.
	    TAK
     NIE


5. Oświadczamy, że uważamy się za związanych niniejszą ofertą na czas wskazany w postępowaniu
6. Dostawę objętą zamówieniem zamierzamy:
1)	wykonać  bez udziału podwykonawców;*
2)	niżej wymienione prace zamierzamy powierzyć podwykonawcom: *
……………………………………………         ………………………………………………..   
……………………………………………        .……………………….………………………    
                zakres prac powierzonych podwykonawcy                       nazwa, dane kontaktowe oraz przedstawiciel podwykonawcy
7. W razie wybrania naszej oferty zobowiązujemy się do podpisania umowy na warunkach określonych w postępowaniu, w miejscu i terminie wskazanym przez Zamawiającego.
8. Oświadczam, że wypełniłem obowiązki informacyjne przewidziane w art. 13 lub art. 14 Rozporządzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2016/679 z dnia 27 kwietnia 2016 r. w sprawie ochrony osób fizycznych w związku z przetwarzaniem danych osobowych i w sprawie swobodnego przepływu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (ogólne rozporządzenie o ochronie danych) (Dz. Urz. UE L 119 z 04.05.2016, str. 1, sprost. Dz. Urz. UE L127 s.2 z 2018 r.) wobec osób fizycznych, od których dane osobowe bezpośrednio lub pośrednio pozyskałem w celu ubiegania się o udzielenie zamówienia publicznego w niniejszym postępowaniu.**






……………………………………….
podpis (upoważniony przedstawiciel)





* niepotrzebne należy skreślić
** w przypadku, gdy wykonawca nie przekazuje danych osobowych innych niż bezpośrednio jego dotyczących lub zachodzi wyłączenie stosowania obowiązku informacyjnego, stosownie do art. 13 ust. 4 lub art. 14 ust. 5 RODO, treści oświadczenia wykonawca nie składa (usunięcie treści oświadczenia np. przez jego wykreślenie).
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………………………………..…………………
(Nazwa i adres Wykonawcy)



Oświadczenie o braku powiązań kapitałowych i osobowych zgodnie z wytycznymi w zakresie kwalifikowalności 


dotyczy zapytania ofertowego z dnia 06.02.2025 r., w sprawie udzielenia zamówienia na Wynajem radaru 3D 

Działając w imieniu Wykonawcy:
· pełna nazwa Wykonawcy: ……………………………..
· adres Wykonawcy: ………………………………
· NIP Wykonawcy: ………………………………..

Świadomy(mi) odpowiedzialności karnej za przedłożenie nierzetelnego, pisemnego oświadczenia, zgodnie z art. 297 Kodeksu karnego oświadczam(y), że nie jestem(eśmy) powiązani z Zamawiającym osobowo lub kapitałowo.
Przez powiązania kapitałowe lub osobowe rozumie się wzajemne powiązania między zamawiającym lub osobami upoważnionymi do zaciągania zobowiązań w imieniu zamawiającego lub osobami wykonującymi w imieniu zamawiającego czynności związane z przygotowaniem i przeprowadzeniem procedury wyboru Wykonawcy, a Wykonawcą, polegające w szczególności na:
1) uczestniczeniu w spółce jako wspólnik spółki cywilnej lub spółki osobowej, posiadaniu co najmniej 10% udziałów lub akcji (o ile niższy próg nie wynika z przepisów prawa), pełnieniu funkcji członka organu nadzorczego lub zarządzającego, prokurenta, pełnomocnika,
2) b) pozostawaniu w związku małżeńskim, w stosunku pokrewieństwa lub powinowactwa w linii prostej, pokrewieństwa lub powinowactwa w linii bocznej do drugiego stopnia, lub związaniu z tytułu przysposobienia, opieki lub kurateli albo pozostawaniu we wspólnym pożyciu z wykonawcą, jego zastępcą prawnym lub członkami organów zarządzających lub organów nadzorczych wykonawców ubiegających się o udzielenie zamówienia,
3) c) pozostawaniu z wykonawcą w takim stosunku prawnym lub faktycznym, że istnieje uzasadniona wątpliwość co do ich bezstronności lub niezależności w związku z postępowaniem o udzielenie zamówienia.




……………………………………….
podpis (upoważniony przedstawiciel)
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