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Opis przedmiotu zamoéwienia — zatqcznik nr 1

Przedmiot zaméwienia

Parametry

Sterownik PLC

1. Plyta montazowa pionowa z profili aluminiowych o wymiarach catkowitych max.
870 mm x 510 mm x 300 mm (tolerancja wykonania +/- 5%), wyposazona w uchwyt
(1 szt.) umozliwiajacy przenoszenie.

Szyny DIN (min.2 szt.) oraz koryta grzebieniowe: 3 x 800 mm + 2 x 390 mm.
Sygnalizacja zasilania za pomocg lampek, bezpiecznik, wytacznik stanowiska.
Listwa tgczeniowa bezsrubowa sprezynowa — min. 6 szt.

Zasilacz 24 V DC/min. 60W, z przewodem min. 1,5mb

Sterownik przemystowy PLC
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min. 14 wejs¢ cyfrowych,

min. 10 wyj$¢ cyfrowych tranzystorowych,

min. 2 wejscia analogowe 0-10 V oraz min. 2 wyjs$cia analogowe 4-20 mA,
zasilanie 24 V DC,

mozliwo$¢ programowania przez Ethernet,

zapewniona mozliwo$¢ obstugi regulatora PID i silnikow krokowych,

szybkie liczniki: min. 2x min. 100 kHz.,

min. 2x szybkie wyjscia 100 kHz,

mozliwo$¢ rozbudowy o min. 3 moduty komunikacyjne,

pamig¢ programu/danych: min.100 KB — 1 szt.

Modut rozszerzen min. 8DI / 8DO (min. 8 wejs¢ binarnych 24V DC typu
sink/source, min. 8 wyj$¢ przekaznikowych min. 2A do sterownika PLC)

Modut wejs¢ 1 wyjs¢ analogowych min. 4AI/2A0 (min. 4 wejscia analogowe typu
0-10V i 4-20mA, min. 2 wyjscia analogowe typu 0-10V i 4-20mA, do sterownika
PLC)

. Oprogramowanie narzgdziowe sterownika PLC — licencja edukacyjna

jednostanowiskowa, oprogramowanie zawierajace symulator pracy sterownika
PLC, dostegpne jezyki programowania: min. LD. FBD, SCL




n. Przewodd Ethernet do programowania min. 1,5mb — 1 szt.
2. Interfejs sterownika PLC (pozwalajacy na wyprowadzenie wej$¢ i wyjs¢ sterownika

PLC):
a

b.
C.
d.

zasilanie 24 V DC,
mozliwos¢ podiaczenia co najmniej 8 wejs¢ ze sterownika,
mozliwo$¢ podiaczenia co najmniej 8 wyjs¢ ze sterownika,
zlacza:
I. co najmniej 2x zlacze Push-In 3.81 10-pin lub inne pozwalajace na
podiaczenie przewodow sygnatowych i zasilajgcych ze sterownika,
ii. co najmniej 2x ztacze Push-In 3.81 10-pin lub inne pozwalajace na
wyprowadzenie w/w przewodow sygnatowych 1 zasilajacych,
lii. co najmniej 2x ztacze IDC 26-pin lub inne pozwalajace na roztaczne
przytaczenie kolejnych interfejsow urzadzen wykonawczych,
Iv. montaz na szyng TH-35 -1 szt.

3. Interfejs urzadzen wykonawczych — uniwersalny koncentrator/zadajnik sygnatow:
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co najmniej 4 wejscia z sygnalizacja stanu logicznego, podtaczane za pomocag
3-pinowych ztaczek (+, -, sygnat),
co najmniej 4 wyjscia z sygnalizacja stanu logicznego, podtaczane za pomoca
2-pinowych zlaczek ( -, sygnat),
zasilanie 24 V DC,
zestaw co najmniej 4 ztaczek zapasowych 3-pin do wejsc,
zestaw co najmniej 4 zlaczek zapasowych 2-pin do wyjsé,
mozliwo$¢ wspodtpracy z dowolnym sterownikiem PLC 24 V DC,
zlacza:
i. co najmniej 2x Push-In 3.81 10-pin lub inne pozwalajace na podpiecie
przewodow sygnatowych i zasilajacych,
ii. co najmniej 2x IDC 26-pin lub inne pozwalajace na roztgczne
przytaczenie kolejnych interfejsow urzadzen wykonawczych,
Iii. montaz na szyng TH-35 — 1 szt.

Przycisk sterowniczy monostabilny: styk NO, montaz na szyn¢ TH-35 — 2 szt.
Przycisk sterowniczy monostabilny: styk NC, montaz na szyn¢ TH-35 — 2 szt.
Przycisk sterowniczy bistabilny: styk NO, montaz na szyn¢ TH-35 — 1 szt.
Przycisk sterowniczy bistabilny: styk NC, montaz na szyn¢ TH-35 — 1 szt.
Zadajnik potencjometryczny sygnatu 0-10V, montaz na szyng TH-35 — 1 szt.




10.
11.
12.

13.

Lampka sygnalizacyjna LED: zielona, 24V DC, montaz na szyn¢ TH-35 — 1 szt.
Lampka sygnalizacyjna LED: czerwona, 24V DC, montaz na szyn¢ TH-35 — 1 szt.
Lampka sygnalizacyjna LED: z6tta, 24V DC, montaz na szyn¢ TH-35 — 1 szt.
Silnik pradu stalego 24 V DC, min. 5 W wyposazony w przewody elektryczne ze
zlaczami uniwersalnymi, uchwyt na szyn¢ TH-35 — 1 szt.

Zadajnik sygnatow analogowych pradowych napigciowych:

Zadajnik sygnatéw: 4+-20mA, 0+-20mA oraz 0+10V.

sygnat zadawany przy pomocy potencjometru drutowego.

Sygnaty wyjsciowe wyswietlane na wyswietlaczu LCD.

Przetaczanie zakresow i trybu pracy - przetaczniki obrotowe.

Stanowisko
dydaktyczne

Matogabarytowy model sygnalizacji ulicznej na skrzyzowaniu.

1.

Makieta modelu sygnalizacji ulicznej ze skrzyzowaniem kompatybilna z
dostarczonym sterownikiem PLC, ktory umozliwia tworzenie algorytmu sterowania
ruchem ulicznym przez sterownik PLC. Sygnalami wej$ciowymi sg sygnaty z
czujnikéw obecnosci obiektu na skrzyzowaniu oraz pochodzace z przyciskow przy
przejsciach dla pieszych. Sygnaty wyjsciowe steruja diodami LED (czerwona, zotta,
zielona), minimalne wymagania dotyczace makiety:

a. Makieta sygnalizacji ulicznej

b. Ztacze tasmowe do koncentratora sygnatow kompatybilny z dostarczonym
przewodem tasmowym

Przewdd tasmowy IDC 26-pin do polgczenia ze sterownikiem PLC

Zestaw diod sygnalizacyjnych — sygnalizator §wietlny (4 szt.)

Zestaw diod sygnalizacyjnych — sygnalizator dla pieszych (4 szt.)

Czujniki obecnosci pojazdu na skrzyzowaniu (4 szt.)

Mikro-przyciski na przejéciach dla pieszych (4 szt.)

Zasilacz 24 V DC min. 60W z przewodem zasilajacym min. 1,5mb

Pomoce dydaktyczne do makiety w jezyku polskim, co najmniej takie jak:
podrecznik uzytkownika, zestaw ¢wiczen praktycznych (przynajmniej 3
¢wiczenia), program demonstracyjny na sterownik PLC, dostep do platformy e-
learningowej, Wymiary, max: 190 mm x 190 mm x 60 mm (tolerancja wykonania
+/- 5 %)
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Stanowisko dostarczone w formie kompletnej, zmontowane, uruchomione i
przygotowane do zaj¢¢ dydaktycznych.

Dokumentacja techniczna 1 instrukcja obstugi.

Zestaw przynajmniej 3 ¢wiczen praktycznych oraz przyktady rozwigzan do ¢wiczen.
Programy demonstracyjne.

Stanowisko ma zapewnia¢ swobodng mozliwo$¢ rozbudowy przez Zamawiajgcego.

Stanowisko
dydaktyczne

Matogabarytowy model systemu alarmowego w domu jednorodzinnym.

1.

3.
4.
5.

Makieta modelu systemu alarmowego w domu jednorodzinnym kompatybilna z
dostarczonym sterownikiem PLC, umozliwiajgca tworzenie algorytmu sterowania
zabezpieczeniami obiektu przez sterownik PLC. Sygnatami wejSciowymi s3 sygnaly
z czujnikdw obecnosci intruza w pomieszczeniu oraz pochodzace z przyciskow
alarmowych (uzbrojenie, antynapad). Sygnaty wyjsciowe steruja sygnalizacja
optyczng: stan alarmu oraz typ alarmu (alarm zwykly, cichy). Minimalne wymagania
dotyczace makiety:

a. Makieta domu jednorodzinnego parterowego

b. Ziacze tasmowe do koncentratora sygnatdow kompatybilny z dostarczonym
przewodem tasmowym

Przewdd tasmowy IDC 26-pin do potagczenia ze sterownikiem PLC

Zestaw diod sygnalizacyjnych (min. 2 szt.)

Czujniki obecnosci intruza w obiekcie (min. 4 szt.)

Mikro-przyciski (min. 2 szt. )

Zasilacz 24 V DC min. 60W z przewodem zasilajgcym min. 1,5mb

Pomoce dydaktyczne do makiety w jezyku polskim, co najmniej takie jak:
podrecznik uzytkownika, zestaw ¢wiczen praktycznych (przynajmniej 3
¢wiczenia), program demonstracyjny na sterownik PLC, dostep do platformy e-
learningoweyj,

i.  Wymiary max: 190 mm x 190 mm x 60 mm (tolerancja wykonania +/- 5 %)
Stanowisko dostarczone w formie kompletnej, zmontowane, uruchomione i
przygotowane do zaje¢ dydaktycznych.

Dokumentacja techniczna i instrukcja obstugi.

Zestaw przynajmniej 3 ¢wiczen praktycznych oraz przyktady rozwigzan do ¢wiczen.
Programy demonstracyjne.
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Stanowisko ma zapewnia¢ swobodng mozliwo$¢ rozbudowy przez Zamawiajacego.




Stanowisko Matogabarytowy model dzwigu szybowego (windy) w bloku mieszkalnym.
dydaktyczne 1. Makieta modelu dzwigu szybowego (windy) w bloku mieszkalnym kompatybilna z
dostarczonym sterownikiem PLC, umozliwiajgca tworzenie algorytmow sterowania
przez sterownik PLC. Sygnaty wyjsciowe pochodzg z czujnikow potozenia windy na
kazdym z pozioméw (numeracja poziomoéw: 1-4). Stanowisko wyposazone jest w
diody LED sygnalizujace aktualne potozenie windy (diody na czujnikach) oraz
lampki LED zintegrowane z przyciskami pozioméw. Minimalne wymagania
dotyczace makiety:
Zasilacz 24 V DC min. 60W z przewodem zasilajagcym min. 1,5 mb — 1 szt.
Model dzwigu szybowego (windy) wykonany z profili aluminiowych.
Silnik DC z przektadnia.
Kontroler silnika DC ze sterowaniem predkoscig i kierunkiem.
Przyciski przywotania windy 4 szt.
Sygnalizatory — lampki na kazdym pigtrze — zintegrowane z przyciskami
Czujniki obecnosci windy na kazdym pigtrze.
a. Zlacze tasmowe do koncentratora sygnatow kompatybilny z
dostarczonym przewodem taSmowym
h. Przewod tasmowy IDC 26-pin do potaczenia ze sterownikiem PLC — 1 kpl.
I. Miniaturowa ptyta montazowa profilowa rowkowana, wymiary max: 410 mm x
315 mm x 730 mm (tolerancja wykonania +/- 5%).
2. Stanowisko dostarczone w formie kompletnej, zmontowane, uruchomione i
przygotowane do zaje¢ dydaktycznych.
3. Dokumentacja techniczna i instrukcja obstugi.
4. Zestaw przynajmniej 3 ¢wiczen praktycznych oraz przyktady rozwigzan do ¢wiczen.
5. Programy demonstracyjne.
Stanowisko ma zapewnia¢ swobodng mozliwos¢ rozbudowy przez Zamawiajacego
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Panel operatorski do | Panel dotykowy operatorski HMI:

sterownika PLC - ekran panoramiczny dotykowy min. 4",

- dostepne min. 65536 kolorow,

- min. 4 przyciski funkcyjne,

- interfejs co najmniej Ehternet/Profinet (RJ45),

- konfiguracja za pomoca oprogramowania narzgdziowego dostarczonego wraz ze sterownikiem
PLC,

- uchwyt montazowy na szyn¢ TH-35.




