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STO-B-1 SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Niniejsze Specyfikacje techniczne odnoszg si¢ do wykonania i odbioru robo6t podstawowych, tymczasowych
1 towarzyszacych przy realizacji zamdwienia publicznego pod nazwa jak w tytule. Specyfikacje Techniczne
przeznaczone sg do stosowania jako zatgcznik do SIWZ i umowy przy zlecaniu i realizacji robot objetych
zadaniem. Niniejszy dokument, jako element skladowy calej dokumentacji nie moze funkcjonowac
samodzielnie, a musi by¢ rozpatrywany tacznie z dokumentacja techniczng oraz SIWZ.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zagospodarowaniem terenu w ramach zadania pn. *Budowa boisk sportowych | etap: ZSB i 111
Liceum™ w ramach projektu pn. ,,Miasto Konin — opracowanie dokumentacji w ramach wsparcia rozwoju
miast POPT 2014-2020” na dziatce nr ewid. 306201_1.0003.335/21, Obrgb 0003 Glinka, miast Konin,
powiat koninski, wojewddztwo wielkopolskie.

Zakres opracowania obejmuje: prace rozbiorkowe, usunigcie drzew i krzewdw, budowe 2 boisk
wielofunkcyjnych, budowe boiska do gry w pitke nozng, budowe boiska do siatkowki plazowej, montaz
wyposazenia boisk oraz ogrodzenia pitkochwytowego, budowe biezni lekkoatletycznej prostej i skoczni do
skoku w dal oraz rzutni do pchnigcia kulg, budowe uktadu komunikacji pieszej, dostawe i montaz matej

architektury, remont schodow zewnetrznych, budowe siedzisk dla publiczno$ci, renowacje¢ trawnika.

1.2. Zakres robot objetych ST
Zakres, ktorego dotycza niniejsze ST, obejmuje roboty i czynnosci umozliwiajace realizacje wszelkich robot
objetych Dokumentacjg Projektowa dla wymienionego w pkt. 1.1. zadania. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmuja roboty zwigzane z wykonaniem robot objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (SST).

1.3. Ogolna charakterystyka inwestycji

W ramach zadania projektuje si¢ 4 boiska sportowe: boisko o nawierzchni z trawy syntetycznej
do gry w pitke nozng, boisko o nawierzchni poliuretanowej do gry w pitke reczng 1 koszykowa,
boisko o nawierzchni poliuretanowej do gry w tenisa i w pitke siatkowa, boisko o nawierzchni
piaskowej do gry w pitke plazowa, stanowisko do pchnigcia kulg, biezni¢ lekkoatletyczng
zakonczong piaskownicg do skoku w dal. Wokoét boisk znajdowac si¢ bedzie ogrodzenie z siatki
syntetycznej 1 instalacja o$wietleniowa w technologii LED. Projekt zaktada rowniez budowe
odwodnienia boisk 1 biezni lekkoatletycznej oraz obiektow matej architektury. Ponadto projektuje
si¢ remont schodow zewnetrznych. Utwardzenie terenu zaplanowane jest z kostki betonowe;.
Zakres inwestycji obejmuje réwniez instalacj¢ drenazu boiska i zewnetrzng instalacje kanalizacji

deszczowej odprowadzajaca wody opadowe do istniejgcych studzienek kanalizacji deszczowej oraz
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budowe odwodnienia liniowego biezni z odprowadzeniem wodd opadowych do odbiornika w postaci

studzienki kanalizacji deszczowej na dzialce inwestora.

1.4. Okreslenia podstawowe:

Dokumentacja projektowa - dokumentacja okreslajaca cechy charakterystyczne, lokalizacje, gabaryty i

parametry przewidzianego do realizacji obiektu.

Inspektor - osoba posiadajagca wymagane przez Prawo Budowlane uprawnienia reprezentujaca interesy
Zamawiajacego w realizacji Zadania, akceptujgca poczynania Wykonawcy na budowie, zatwierdzajaca lub
korygujaca je.

Jednostka Projektowa - osoba lub zespdt osob firmy wykonujacej i nadzorujgcej projektowanie catosci

zadania.

Ksiega (ksigzka) Obmiaréw - dokument w formie zeszytu z rubrykami i ponumerowanymi stronami stuzacy

do wpisywania przez Wykonawcg obmiarow dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicoOw i ewentualnie
dodatkowych zalacznikow; wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez inspektora.

Materialy i wyroby - wszelkie tworzywa i produkty niezbg¢dne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacja

Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi.

Nawierzchnia (drogi, place) - warstwa majaca za zadanie przejac i roztozy¢ obcigzenie pochodzace od ruchu

na podtoze gruntowe, a takze nada¢ odpowiednie walory uzytkowe powierzchni terenu.

Odpowiednia zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat

tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

Ogrodzenie tymczasowe - ogrodzenie zabezpieczajace teren budowy na czas realizacji robot.

Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej,

dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Przedmiar robdt - wykaz robdt, z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich

Wykonania.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad skarpa, dolina, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - obiekt wytworzony przez cztowieka, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad droga, kanat, $ciana itp.
Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowe;j, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamoéwienia (SIWZ) - dokument przetargowy, opisujacy m.in. sposob

realizacji uwzglgdniajacy .Prawo zamdowien publicznych.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego - zamdwienia, stanowiaca odrebng catosé

technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.

Zamawiajacy - jednostka zlecajgca i finansujgca realizowane Zamowienie.
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2. PROWADZENIE ROBOT

2.1. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢

z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.2. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, W terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacjei wspotrzedne
punktow gtownych obiektu oraz reperow, przekaze dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy 1 utrwali

na wilasny koszt.

2.3. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bgdzie zawiera¢ opis, rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
warunkach umowy uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowa dostarczong przez

Zamawiajacego i sporzadzona przez Wykonawce.

2.4. Zgodnosc¢ robot z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w warunkach umowy.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. Dane okreslone w
dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢
jedno-rodne i wykazywaé zgodnos¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg

przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

2.5. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni
Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania przylegtych do terenu robdt chodnikéw i jezdni w Stanie
czystym i nienaruszonym poprzez wilasciwe uzytkowanie lub zastosowanie odpowiednich zabezpieczen.
Ewentualne uszkodzenia i zanieczyszczenia nawierzchni Wykonawca jest zobowigzany usunaé bez

mozliwosci ubiegania si¢ o dodatkowe wynagrodzenie z tego tytutu.
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2.6. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy oraz wszystkich materialow i elementow
wyposazenia uzytych do realizacji robot w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego roboét. Inspektor moze wstrzymac realizacj¢ robot, jesli w jakimkolwiek czasie Wykonawca
zaniedbuje obowiazki konserwacyjne.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, o§wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgdne
do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych. Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia
zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wykonawca bedzie odpowiedzialny do czasu
zakonczenia robot za utrzymanie wszystkich reperow i1 innych znakéw geodezyjnych istniejacych na terenie
budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wtasny koszt. Przed rozpoczeciem robot
Wykonawca poda ten fakt do wiadomosci wszystkich zainteresowanych uzytkownikow terenu w sposob
ustalony z Inspektorem. Wykonawca umiesci, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora, tablice
podajace informacje o wykonywanej inwestycji.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wigczony w

ceng umowna.

2.7. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s0b lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) s$rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczenie zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczenie powietrza pytami i gazami,

€) mozliwo$¢ powstania pozaru.

2.8. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedg skltadowane w  sposéb zgodny 2z odpowiednimi przepisami

i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat

realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

2.9. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronie instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod
jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych
uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez

Zamawiajacego.

2.10. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy transporcie gruntu,
materialdw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo ladunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie

powiadamia. Inspektora nadzoru.

2.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonawca dostarczy na budowe i1 bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i odziez
wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza si¢, ze koszty
zachowania zgodnos$ci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sa
wliczone w ceng umowna.

Wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowigzujacych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we
wszystkich urzadzeniach maszynach i1 pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty
latwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od
budynkow i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla 0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za wszelkie straty powstale w wyniku pozaru, ktory moglby powsta¢ w okresie realizacji robot lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek z jego pracownikow. Uzycie materialow, ktore wptywajg na trwate
zmiany $rodowiska, ani materialdow emitujacych promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w

projekcie nie bedzie akceptowane.

2.12. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ wszelkich materialow i urzadzen uzywanych do prowadzenia
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robot przez caly czas trwania umowy. Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu koncowego odbioru.
Ochrona powinna by¢ prowadzona w taki sposob, aby przedmiot umowy i jego poszczegdlne elementy

pozostaly w zadowalajgcym stanie przez caty czas trwania robdt, az do momentu odbioru konicowego.

2.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie praw i wytycznych

podczas trwania robot.

3. MATERIALY

3.1. Zrodta uzyskania materiatow i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robdt musza by¢
zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczeg6lnych SST.

Akceptacja Inspektora udzielona jakiej$ partii materiatdéw z danego zrodta nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie
materialy pochodzace z tego zrédta sa akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczania atestow i/lub wykonania prob materialow otrzymanych z zatwierdzonego zrodia dla kazdej
dostawy, zeby udowodnic, ze nadal spelniaja one wymagania odpowiedniej SST.

W przypadku stosowania materiatdéw lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrddia,
wlaczajac te, ktore zostaly wskazane przez zamawiajacego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego
zrodta wykonawca ma obowigzek dostarczenia Inspektorowi wszystkich wymaganych dokumentow
pozwalajacych na jego prawidtowa eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i
dostarczenia na Plac Budowy materiatow lokalnych. Za ich ilo¢ i jako$¢ odpowiada Wykonawca.

Stosowanie materiatdéw pochodzacych z lokalnych Zzrédet wymaga akceptacji Inspektora.

3.2. Atesty materialow i urzadzen

W przypadku materiatow, dla ktorych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych wymagane sa atesty,
kazda partia dostarczona na budowe musi posiadac atest okreslajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Przed
wykonaniem przez wykonawce badan jakosci materiatow, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia materialy
posiadajace atest producenta stwierdzajacy pelng zgodno$¢ tych materiatow z warunkami podanymi w SST.
Produkty przemystowe musza posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan musz¢ by¢ dostarczone przez wykonawce
Inspektorowi.

Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia wazng legalizacj¢, moga by¢ badane przez Inspektora w
dowolnym czasie. W przypadku, gdy zostanie stwierdzona niezgodno$¢ witasciwosci przewidzianych do

uzycia materialow i urzadzen z wymaganiami zawartymi w SST nie zostang one przyjete do wbudowania.

3.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy badz

15



ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Inspektor moze zezwoli¢ Wykonawcy na uzycie tych
materiatdw do innych robot niz te, dla ktorych zostaty zakupione.

Kazdy rodzaj rob6t wykonywanych z uzyciem materiatow, ktore nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane
przez Inspektora, bedzie wykonany na wlasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawaé sobie sprawe, ze te

roboty moge by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

3.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzadzen
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem;
przed ingerencja 0sob trzecich, zachowaty swojg jako$¢ i wlasciwosci oraz byty dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach organizowanych

przez Wykonawcg.

3.5. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos$¢ zastosowania roznych rodzajéw materialow
do wykonywania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze
zastosowania konkretnego rodzaju materialu przynajmniej na 2 tygodnie przed ich uzyciem lub wczes$niej,
jesli wymagane jest badanie materiatu lub urzadzenia przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

4. SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie
zapewnienia jakoS$ci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnia. normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢

pozniej zmieniany bez jego zgody.
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5. TRANSPORT

5.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktére nie wptlyna

niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych roboét i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba $rodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwaé na
biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych

oraz dojazdach do terenu budowy

6. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za peilna obsluge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich
elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pi$mie przez Inspektora
nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wykonywaniu robdt zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce
na wilasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoéw robdt beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopow nalezy do
obowigzkéw wykonawcy i uwaza sig, ze ich koszty zostaly uwzglednione w kosztach jednostkowych
pozostatych robot.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania

robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jako$ci robot
Wykonaweca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzgt zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialdéw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz robot z czgstotliwos$cia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatlow i robot

ponosi Wykonawca.
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7.2. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych lub
2. Deklaracjg¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z: Polska Norma lub aprobata techniczng w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jesli nie sia objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i
ktore spetniajag wymogi ST.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7.3. Dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢:

Dziennik budowy — moze by¢ wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

W razie gdy wymagany, zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w
dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg

technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg roboét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréw robdt, - Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

2) Pozostate dokumenty budowy:
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a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencj¢ na budowie.

3) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie

Zamawiajacego

7.4. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robdt Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia na
polecenie Inspektora nastepujacych dokumentow:

— Rysunki robocze,

— Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen.
Dokumenty sktadane Inspektorowi powinny by¢ wyraznie oznaczone nazwa przedsigwzigcia i
zamawiajacego. Sprawdzenie, przyjecie i zatwierdzenie harmonograméw, rysunkéw roboczych, wykazow
materialow oraz procedur ztozonych lub wnioskowanych przez Wykonawce nie beda miaty wplywu na

kwote kontraktu i wszelkie wynikajace stad koszty ponoszone beda wylacznie przez Wykonawce.

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych robot wg stanu na dzien jego

przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 ST w jednostkach ustalonych w projekcie wykonawczym. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pis$mie. Obmiar gotowych robdt bedzie
przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym

czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora.

8.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Wszystkie urzadzenia

pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
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8.3. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary bedg przeprowadzane przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

9. ODBIOR ROBOT

9.1. Rodzaje odbior6w robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
- odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0g6lnego postepu robot. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy (jesli wymagany) i jedno-czesnym powiadomieniem Inspektora. Odbioru robdt dokonuje Inspektor
Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty

zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

9.3. Odbidr czesciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot

dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor.

9.4. Odbior ostateczny

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy (jesli wymagany) z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora. Odbidr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa

i ST.
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Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1) dokumentacj¢ projektowa podstawowa (w tym ST) z naniesionymi zmianami, jesli takie powstaty w
trakcie realizacji umowy,

2) dziennik budowy (jesli wymagany),

3) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST,

4) geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg roboét i sieci uzbrojenia terenu (jesli wymagana).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie b¢da gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych

wyznaczy komisja.

9.5. Odbidr pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistnialtych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbidr ostateczny

robot”.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1. Ustalenia ogdlne

Zgodnie z warunkami umowy.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 1202, z pozn. zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
1 rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 963).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy podczas wykonywania robot budowlanych (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 583
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SST B-1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT - ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét rozbiorkowych w ramach zadania pn. "Budowa boisk sportowych | etap: ZSB i Il Liceum”
w ramach projektu pn. ,,Miasto Konin — opracowanie dokumentacji w ramach wsparcia rozwoju miast
POPT 2014-2020” na dzialce nr ewid. 306201 1.0003.335/21, Obreb 0003 Glinka, miast Konin, powiat

koninski, wojewodztwo wielkopolskie.

1.1. Zakres robot objetych SST
Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji
moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych prostych konstrukcji drugorzednych o niewielkim
znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu

metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

Zakres robdt rozbidorkowych:
— Demontaz wyposazenia boisk — 2 bramki na boisku trawiastym, 2 bramki na boisku asfaltowym;
— Rozbidrka nawierzchni asfaltowej boiska wraz z obrzezem i podbudowg — ok. 1910 m?;
— Rozbidrka nawierzchni boiska trawiastego — ok. 1500 m?;
— Rozbidrka nawierzchni betonowej rzutni do pchniecia kulg — ok. 4 m?;
— Rozbiodrka nawierzchni piaskowo-ziemnej na biezni wraz z obrzezem - ok. 705 m?;
— Usunigcie drzew — 26 szt.;
— Usuniecie zywoptotu z drzew iglastych — 33 szt.;

— Demontaz masztu o§wietleniowego — 1 szt.

Roboty wg CPV:
— 45.01.00.00-8 Przygotowanie terenu pod budowg
— 45.11.00.00-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych; roboty ziemne
— 45.11.12.00-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne
— 45.11.10.00-8 Roboty rozbiorkowe
— 45.11.27.00-2 Roboty w zakresie ksztaltowania terenu
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1.2. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STO-B1 pkt. 1.4.

1.3. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Materialy nie wystepuja

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

3.1. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka drog powinien korzysta¢ ze sprzgtu
jak ponizej: spycharki, koparki, fadowarki, zrywarki, mtoty pneumatyczne, pity mechaniczne, frezarki,

samochody samowytadowawcze.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Wykonawca moze wykonywac roboty rozbiérkowe sposobem rgcznym lub mechanicznym, zgodnie z

projektem i zaleceniami Inspektora.

1) Rozbiorka nawierzchni asfaltowej boiska wraz z podbudowa oraz nawierzchni betonowej rzutni do
pchnigcia kula: nalezy dokona¢: odkopania, rozbicia elementéow, ktorych nie przewiduje si¢ do
odzysku, w sposob reczny lub mechaniczny. Nawierzchnie boiska i rzutni nalezy rozku¢ i bryty ztozy¢
na oddzielnym miejscu sktadowania, w celu wywozu z placu budowy. Wszystkie materiaty z rozbiorki
powinny by¢ usuni¢te z placu budowy. Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementow nawierzchni
asfaltowych i betonowych znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda
wykonywane nowe nawierzchnie, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

2) Rozbiorka nawierzchni boiska trawiastego: nalezy dokona¢: odkopania, rozbicia elementow, ktorych
nie przewiduje si¢ do odzysku, w sposob reczny lub mechaniczny. Doty (wykopy) powstate po
rozbidrce elementdw nawierzchni znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja

projektowa beda wykonywane nowe nawierzchnie, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
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szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

3) Rozbidrka nawierzchni piaskowo-ziemnej na biezni: nalezy dokonac: odkopania, rozbicia elementow,
ktoérych nie przewiduje si¢ do odzysku, w sposob rgczny lub mechaniczny. Doty (wykopy) powstate po
rozbidrce elementéw nawierzchni znajdujagce si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowa beda wykonywane nowe nawierzchnie, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

4) Rozebranie obrzezy betonowych: rozbieranie obrzezy betonowych nalezy wykonaé sposobem
recznym. Wszystkie materiaty rozbidrkowe pochodzace z rozbiorki Wykonawca robot powinien ztozy¢
na wyznaczonym miejscu sktadowania na placu budowy, a nastepnie wywiez¢é na wysypisko wraz z
poniesieniem kosztu utylizacji gruzu.

5) Demontaz wyposazenia boisk: nalezy dokona¢ demontazu elementow wyposazenia boisk wraz z
fundamentami.

6) Usuniecie drzew i krzewow: Wycinka drzew obejmuje m.in: odcigcie pita mechaniczng gatezi, konaréw
oraz cze$ci pnia przy uzyciu hydraulicznego podnosnika koszowego lub metoda alpinistyczng; ustalenie
kierunku upadku drzewa, w przypadkach watpliwych co do zatozonego kierunku, nalezy stosowaé
stalowe liny odciagowe o dtugosci przekraczajacej 2,5-krotng wysokos¢ §cinanego drzewa (liny nalezy
doczepi¢ do cigzkiego ciagnika, spycharki, itp); Sciecie drzewa (odcigcie pilg pozostatej czesci pnia);
uporzadkowanie miejsca wycinki. W przypadku wystepowania przeszkod, ciecie nalezy zaplanowac
tak, aby nie spowodowac jej uszkodzenia.

7) Demontaz masztu o$wietleniowego: nalezy dokona¢ demontazu masztu oswietleniowego wraz z
fundamentem,. Przed przystgpieniem do demontazu nalezy upewnic sie, ze stup nie jest podtaczony do

sieci.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.
W czasie odbioru sprawdzeniu podlegaja:
— Kompletno$¢ wykonania robét rozbidorkowych zgodnie z dokumentacjg projektowa;
— Zaggszczenie gruntu wypetniajacego doty po usunietych elementach nawierzchni lub odtworzenie

nawierzchni — zgodnie z dokumentacjg projektows.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.
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Wynagrodzenie bedzie wyptacane po wykonaniu ponizszych robot:

9.

Demontaz wyposazenia boisk — 2 bramki na boisku trawiastym, 2 bramki na boisku asfaltowym;
Rozbiorka nawierzchni asfaltowej boiska wraz z obrzezem i podbudowsg — ok. 1910 m?;
Rozbiérka nawierzchni boiska trawiastego — ok. 1500 m?;

Rozbidrka nawierzchni betonowej rzutni do pchniecia kulg — ok. 4 m?;

Rozbidrka nawierzchni piaskowo-ziemnej na biezni wraz z obrzezem - ok. 705 m?;

Usunigcie drzew — 26 szt.;

Usuniecie zywoptotu z drzew iglastych — 33 szt.;

Demontaz masztu o§wietleniowego — 1 Szt.

PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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SST B-2 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT — KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza gruntowego przy budowie obiektow

sportowych i1 uktadow komunikacyjnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z r¢cznym wykonaniem

koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza w gr. kat. I-1V.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Materiat wystepujacy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podioze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych powinien
charakteryzowa¢ si¢ grupa nosnosci G1.Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
nos$nosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacja projektowa i SST
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziaren zwirl wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny.

2.1. Wymagania dla materiatow
Uziarnienie kruszywa:
Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej

uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach.

Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubos$ci warstwy uktadanej jednorazowo.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
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Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania kruszyw tamanych
Lp. Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania  Kruszywa] Badania wedtug
tamane.
Podbudowa zasadnicza
1 Zawarto§¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % od 2 do 10 PN-B-06714-15 [3]
(m/m)
2 Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 5 PN-B-06714-15 [3]
3 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wiecej 35 PN-B-06714-16 [4]
niz
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa wzorcowa PN-B-06714-26 [1]
cieczy nad kruszywem nie ciemniejsza niz
5 Wskaznik ~ piaskowy  po  pieciokrotnym od 30 do 70 BN-64/8931-01 [19]
zaggszezeniu metoda I Tub 11 wg PN-B-04481, %
6 Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po petnej liczbie obrotow, 35
nie wigcej niz PN-B-06714-42 [10]
b) Scieralno$¢ czesciowa po 1/5 pelnej liczby, 30
obrotu bebna w stosunku do Scieralnosci
catkowitej, %, nie wigcej niz
7 Nasigkliwos¢, %(m/m), nie wiecej niz 3 PN-B-06714-18 [6]
8 Mrozoodporno$¢, ubytek masy po25 cyklach 5 PN-B-06714-19 [7]
zamrazania, %(m/m), nie wigcej niz
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9 Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na 1 PN-B-06714-28 [9]
SQO3,

%(m/m), nie wigcej niz

10 | Wskaznik no$no$ci wno$ mieszanki kruszywa, %, PN-S-06102 [15]
nie mniejszy niz:
a) przy zageszcezeniu IS =1,001) 80

b) przy zageszczeniu IS =1,032) 120

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

3.1. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot zwigzanych z budowa podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
— Mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg; mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalne;;

—  Zaggszczarek ptytowych, ubijakow mechanicznych lub matych walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostaltych materiatéw powinien odbywac sie¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STO B-1 pkt. 6.

Warunki przystgpienia do wykonania robot

Wykonawca powinien przystagpi¢ do wykonania Kkoryta oraz profilowania 1 zaggszczenia
podtoza  bezposrednio przed rozpoczeciem robOt zwigzanych z  wykonaniem — warstw
nawierzchni.  Wcze$niejsze  przystapienie do  wykonania  koryta oraz  profilowania i
zaggszczania podloza, jest mozliwe wyltacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu
nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy

nawierzchni.
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5.1. Wykonanie koryta

Paliki Iub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach roéwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow Iub szpilek powinno umozliwiaé
naciggniecie sznurkoéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych, niz co 10 metrow.
Rodzaj sprzgtu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone
sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ r¢cznie, sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt
odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wbudowany w nasyp. Profilowanie i zaggszczenie

podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.2. Profilowanie i zageszczenie podtoza
Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po
oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie
po wyprofilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, zeby rzgdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos$¢ zaakceptowana przez Inzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zageSci¢ warstwe do uzyskania
warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.
Z uwagi na zakres robot, profilowanie nalezy wykona¢ recznie. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany
w robotach ziemnych.
Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowac do osiagnig¢cia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1.0. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5]. Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna

by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% wilgotnos$ci optymalne;

5.3. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i1 zaggszczeniem podloza nastgpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze ulegto nadmiernemu
zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli

zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.
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6. ODBIORY ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

8.1. Wynagrodzenie

Wynagrodzenie bedzie wyptacane po wykonaniu ponizszych robét:
— Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— Oznakowanie robot,

— Sprawdzenie i ewentualne naprawy podtoza,

— Przygotowanie mieszanki kruszywa,

— Dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania,

— Rozlozenie mieszanki,

— Zaggeszczenie roztozonej mieszanki,

— Przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,

— Utrzymanie podbudowy w czasie prowadzenia robot.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci

PN-B-06714-19  Kruszywa  mineralne. = Badania. = Oznaczanie = mrozoodpornosci  metoda
bezposrednia

PN-B-06714-26  Kruszywa  mineralne. = Badania. = Oznaczanie = zawarto§ci  zanieczyszczen
organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
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PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie plyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu .
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SST B-3 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT — NAWIERZCHNIA ZE SZTUCZNEJ TRAWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z trawy syntetycznej na podbudowie ET projektowanych obiektow sportowych

— boiska do gry w pitke nozna.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem

nawierzchni ze sztucznej trawy o powierzchni 2015 m2,

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Zaprojektowano system nawierzchni syntetycznej sktadajacy si¢ z trzech sktadnikéw: maty amortyzujacej
e-layer, sztucznej trawy oraz wypeknienia z granulatu gugmowego EPDM z recyklingu.
W skiad systemu wchodzi:
1. Mata elastyczna (tzw. shockpad), typu e-layer , uktadany metodg in-situ na boisku.

Ze wzgleddw ekologicznych nie dopuszcza sie stosowania maty prefabrykowane;j

2. Trawa syntetyczna wraz z wklejonymi liniami boiska,

3. Wypelnienie systemu nawierzchni z trawy syntetycznej w ilosci zgodnej z badaniem
specjalistycznego, akredytowanego przez FIFA laboratorium (np. Labosport, Sportslabs lub ISA-
Sport) w sklad ktorego wchodzi piasek kwarcowy i granulat gumowy EPDM z

recyklingu/techniczny w kolorze czarnym lub szarym,

Warstwy konstrukcyjne nawierzchni:

Na podbudowie ET
- Trawa sztuczna, zasypana piaskiem oraz granulatem EPDM z recyklingu — gr. 45-50mm,
- E-layer wykonany in situ z granulatu SBR z klejem — gr. 25mm

- Warstwa wyrdwnawcza (miat kamienny 0-4/5 mm, gr. 1-3 cm,
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- Warstwa z kruszywa tamanego frakcji 0-31,5 mm - gr. 20 cm
- Warstwa filtracyjna - piasek ubijany warstwami — gr. 20 cm.

- Grunt rodzimy

2.1. Podbudowa typu ET

Podbudowa przeznaczona jest gtownie jako warstwa nosna (stabilizujaca) pod nawierzchnie sportowe

poliuretanowe. Podbudowa tego rodzaju jest elastyczna, trwata w czasie i charakteryzuje si¢ wysokimi

parametrami wytrzymato$ciowymi. Gtéwna zaleta przyjetego rozwigzania jest przepuszczalnos¢ dla wody.

Minimalne parametry wytrzymatosciowe:

Podstawowe parametry podbudowy ET
o grubosci 35 mm

Twardosé | ~80°hA
Wytrzymaloéé na rozrywanie | = 0,35 Mpa
Wydluzenie przy zerwaniu . z15%
Przyczepnosé miedzywarstwowa . 20,5 Mpa
Tlumienie sily . 38 %
Przepuszczalnosc dla wody I 0,15 cm/s

Klasyfikacja ogniowa zapalny

2.2. Sztuczna trawa

Zaproponowano 2 warianty trawy syntetycznej (do wyboru przez Wykonawce):

WARIANT 1:

| Wyréb trudno

Trawa syntetyczna powinna mie¢ wklejone linie boiska do pitki noznej i posiada¢ nastepujace parametry

(warianty do wyboru przez Wykonawcg) :

— Metoda produkcji: tuftowana,

— Podktad: poliuretanowy (nie dopuszcza si¢ traw na podktadzie z lateksu styradiano-butadianowego)

—  Cigzar catkowity nawierzchni na m? — min. 2 500 g

— Rodzaj i przekroj widkna:

—  PIERWSZE WLOKNO - witékno monofilowe (100%) z symetrycznie wtopionym rdzeniem

wzmacniajacym lub widkna monofilowe (100%) o przekroju rombu (diamentu) w ilosci 60%

—  DRUGIE WLOKNO - monofilowe teksturowane (krecone) o przekroju trojkata w ilosci 40%

—  Grubos$¢ widkna

—  PIERWSZE WLOKNO — min. 370 pm

—  DRUGIE WLOKNO — min. 275 pm

—  Tlo$¢ peczkdéw na m2 — min. 14 500

—  Ilo$¢ widkien na m? — min. 145 000

—  Sktad wtokna —100% polietylen (PE),

—  Wysoko$¢ wtokna ponad podktadem: 35 mm + 5%
—  Cigzar wiokna (dtex) — min. 20 500

—  Waga witdkna nam?—min. 1200 g

— Kolor — min. dwa odcienie zielonego w jednym peczku
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Przepuszczalno$¢ wody dla kompletnego systemu — min. 1 900 mm/h
Wytrzymato$¢ na wyrywanie pgczkow trawy po starzeniu — min. 40 N

Wytrzymatos$¢ taczenia klejonego migdzy brytami po starzeniu — min. 150 N/100mm

WARIANT 2:

Trawa syntetyczna powinna mie¢ wklejone linie boiska do pitki noznej i posiada¢ nastgpujgce parametry

(warianty do wyboru przez Wykonawce):

Metoda produkcji: tkanie, podktad tkany razem z widknami runa w tym samym czasie, na tym
samym kros$nie.

Podktad trawy: w catosci wykonana z PE (polietylen) i PP (polipropylen). Nie dopuszcza si¢ traw
na podktadzie z lateksu styradiano-butadianowego.

Cigzar calkowity nawierzchni na m? — min. 2 370 g

Rodzaj i przekroj widkna

PIERWSZE WELOKNO - monofilowe proste z rdzeniem wzmacniajacym o przekroju diamentu w
ilosci 50%

DRUGIE WELOKNO - monofilowe proste z rdzeniem wzmacniajacym w ksztalcie 2 C w ilosci
25%

TRZECIE WLOKNO — monofilowe proste o przekroju diamentu w ilosci 25%

Grubos¢ wtokna

PIERWSZE WELOKNO — min. 460 pm

DRUGIE WEOKNO — min. 360 pm

TRZECIE WEOKNO — min. 360 pm

[lo$¢ peczkdw na m? — min. 10.000

Ilo$¢ wiokien na m? — min. 120 000

Sktad wtokna: 100 % Polietylenowe

Wysokos¢ wtokna ponad podktadem: min. 45 mm, max 50 mm

Cigzar wtokna (dtex) — min 13 000

Waga wtdkna na m? — min. 1700 g

Kolor — min. dwa odcienie zielonego w jednym peczku

Przepuszczalno$¢ wody dla kompletnego systemu — min. 1 900 mm/h

Wytrzymato$¢ na wyrywanie pgczkow trawy po starzeniu woda — min. 55 N

Wytrzymatos$¢ taczenia klejonego migdzy brytami po starzeniu — min. 150 N/100mm

2.3. Mata elastyczna (shockpad)

Mata elastyczna (tzw. Shockpad), powinien posiada¢ minimalne parametry :

Typ : e-layer wykonany metoda in-situ poprzez mieszanke granulatu gumowego SBR i lepiszcza

poliuretanowego. Ze wzgledow ekologicznych nie dopuszcza si¢ zastosowania maty

prefabrykowanej.
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Grubo$¢ — min. 25

Redukcja sity — min. 58 %

Odksztalcenie — max. 7,5 mm

Wytrzymalo$¢ na rozcigganie :

Warto$¢ przed i po starzeniu — min. 0,16 MPa

Niezmienno$¢ podczas eksploatacji (warto$¢ po starzeniu/do wartosci przed starzeniem) - 100%

2.4. Wypelnienie sztucznej trawy:

Wypelnienie systemu nawierzchni syntetycznej w ilosci zgodnej z badaniem specjalistycznego,

akredytowanego przez FIFA laboratorium (np. Labosport, Sports Labs lub ISA-Sport) w sktad, ktorego

wchodzi piasek kwarcowy i granulat gumowy EPDM z recyklingu/techniczny w kolorze czarnym lub

szarym

2.5. Wymagane dokumenty dla materiatow

W celu weryfikacji jakoSci oferowanego produktu oraz wymaganych parametréw systemu nawierzchni z

trawy syntetycznej, autor projektu oraz Zamawiajacy zadaja dolaczenia do oferty nizej podanych

dokumentow:
NA POTWIERDZENIE SPELNIENIA WYMAGAN EKOLOGICZNYCH I PROZDROWOTNYCH :
Dla trawy syntetycznej:

Certyfikat lub raport potwierdzajace neutralno$¢ weglowa oferowanej sztucznej trawy w oparciu o
ISO 14067:2019:2 wystawione przez akredytowane laboratorium i dokonane zgodnie z normag ISO
14064-3:2019-04

i/lub

Zaswiadczenie niezaleznego instytutu akredytowanego (PCA) lub akredytowanego przez FIFA, ze
oferowana sztuczna trawa (podktad i wtokno) nadaje si¢ do ponownego przetworzenia (recyclingu)
Raport z badan przeprowadzony przez niezalezne laboratorium potwierdzajgce, ze trawa
syntetyczna jest przyjazna dla srodowiska zgodnie z normg DIN 18035-7:2019-12 ,,Boisko
sportowe — Cze$¢ 7: Systemy murawy syntetycznej”, Zatacznik B: Zalecenia dotyczace ochrony
srodowiska.

Raport z badan przeprowadzony przez niezalezne laboratorium potwierdzajace, ze trawa
syntetyczna w pelni spetnia wymagania normy EN 71-3:2019-7 — Cze$¢ 3: Migracja okreslonych
pierwiastkow.

Raport z badan trawy syntetycznej na zawarto$¢ wielopierScieniowych weglowodanow
aromatyzowanych (WWA) potwierdzajacy zgodnos¢ z Rozporzadzeniem (WE) REACH z 2006
roku lub dalsze.

Swiadectwo higieny (atest PZH) dla trawy syntetycznej na zewnetrzne i wewnetrzne obiekty

sportowe.

Dla maty elastycznej e-layer:
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Raport z badan przeprowadzony przez niezalezne laboratorium potwierdzajace, ze mata elastyczna
e-layer jest przyjazna dla srodowiska zgodnie z normg DIN 18035-7:2019-12 ,,Boisko sportowe —
Czgs¢ 7: Systemy murawy syntetycznej”, Zatagcznik B: Zalecenia dotyczace ochrony srodowiska.
Raport z badan przeprowadzony przez niezalezne laboratorium potwierdzajace, ze mata elastyczna
e-layer w pelni spetnia wymagania normy EN 71-3 — Cze$¢ 3: Migracja okreslonych pierwiastkow.
Raport z badan dla maty amortyzujacej e-layer na zawarto$¢ wielopierscieniowych weglowodanow
aromatyzowanych (WWA) potwierdzajgcych zgodno$¢ z Rozporzadzeniem (WE) REACH z 2006
roku lub dalsze (WWA)

Dla granulatu gumowego EPDM z recyklingu/technicznego:

Sprawozdanie z badan akredytowanego laboratorium (PCA) zgodnie z normg EN-71-3:2019:
Migracja okre§lonych pierwiastkow, kategoria Il umieszczonych w tabeli.

Sprawozdanie z badan potwierdzajacych zgodnos¢ z Rozporzadzeniem (WE) REACH z 2006 roku
lub dalsze wystawionych dla oferowanej partii wypetnienia (granulat gumowy EPDM z
recyklingu/techniczny) dla wielopierscieniowych weglowodoréw aromatycznych (WWA), kadmu,
olowiu i ftalanow.

Swiadectwo higieny (atest PZH) dla wypeienia granulat gumowy EPDM z recyklingu/techniczny

do obiektow zewnetrznych i hal pneumatycznych.

NA POTWIERDENIE SPEENIENIA WYMAGAN TECHNICZNYCH | JAKOSCIOWYCH:

Raport z badan testu Lisport na min. 250 000 cykli dla wiokna oferowanej trawy syntetycznej
przeprowadzony przez niezalezne i akredytowane przez FIFA laboratorium zgodnie z normg EN
15306 ,,Nawierzchnie do otwartych terendw sportowych - narazenie trawy na oddziatywania” lub
raportu z badan testu Lisport XL na min. 25 000 cykli dla widkna oferowanej trawy syntetycznej
wykonanego zgodnie z FIFA Quality Programme for Football Turf (edycja 2015)

Aktualne certyfikaty ISO w zakresie

Zarzadzania jakoscig (ISO 9001:2015)

Zarzadzania srodowiskiem (ISO 14001:2015)

Zarzadzania energia (ISO 50001:2018)

wystawione dla dostawcy trawy syntetycznej w zakresie obiektéw sportowych: projektowania,
doradztwa, sprzedazy, montazu i serwisu systemow traw syntetycznych

Aktualny Certyfikat FIFA Quality lub Quality PRO dla obiektu wykonanego z oferowanego
systemu nawierzchni syntetycznej (mata elastyczna + sztuczna trawa + wypetnienie granulat
EPDM).

Raport z badan laboratoryjnych potwierdzajacych spetnienie wymogow FIFA Quality Programme
for Football Turf dotyczacy oferowanego systemu nawierzchni syntetycznej (mata elastyczna +
sztuczna trawa + wypelienie granulat EPDM) wykonanych przez akredytowane przez FIFA
laboratorium (np. Lobosport, ISA Sport, Sportlabs) potwierdzajace jako$¢ produktu na najwyzszym

poziomie FIFA Quality Pro — edycja 2015 (dostepny na www.FIFA.com) wraz z potwierdzeniem
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wszystkich wymaganych parametréw technicznych

— Raport z badan laboratoryjnych przeprowadzony przez certyfikowane laboratorium dla systemu
sztucznej trawy (mata elastyczna + sztuczna trawa + wypelnienie granulat EPDM z
recyklingu/techniczny) potwierdzajacy zgodno$¢ z normg PN-EN 15330-1:2013 lub deklaracja
zgodnosci.

— Raport z badan laboratoryjnych przeprowadzony przez certyfikowane laboratorium dla maty
elastycznej typu e-layer potwierdzajacy zgodno$¢ z normg PN-EN 15330-1:2013 oraz
potwierdzajacy parametry nie potwierdzone w badaniu laboratoryjnym wymienionym w punkcie
7)

— Sprawozdanie z badan reakcji na ogien potwierdzajace, ze oferowany system nawierzchni
syntetycznej (mata elastyczna + sztuczna trawa + wypelnienie granulat EPDM z
recyklingu/techniczny) spetnia wymagania normy PN-EN 13501-1+A1:2010 dla materiatow
podtogowych klasy Cfl-s1 jako materiat trudno zapalny.

— Dokument potwierdzajacy posiadanie przez producenta statusu FIFA PREFERRED PRODUCER
(FPP) lub FIFA LICENCEE PRODUCER (FLP).

— Karty techniczne potwierdzone przez producenta dla oferowanych sktadnikow systemu
nawierzchni syntetycznej tj.: maty elastycznej typu e-layer, trawy syntetycznej oraz wypetnienia
(granulat gumowy EPDM z recyklingu/techniczny)

— Autoryzacja producenta trawy syntetycznej, wystawiona dla wykonawcy na realizowang
inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na t¢ nawierzchnig.

— Probki oferowanego systemu nawierzchni syntetyczne;:

o mata elastyczna (probka o min. wymiarach 10 cm x 15 cm),
o trawa syntetyczna (probka o min. wymiarach 20 cm x 25 cm),

o granulat gumowy EPDM z recyklingu/techniczny(probka w ilosci 100 gram).

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w STO B-1 pkt. 6.
Na przygotowanej podbudowie nalezy utozy¢ za pomocg rozkladarki warstwe e-layer i pozostawi¢ do

utwardzenia.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.
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Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowg grubo$¢. Warstwa uzytkowa powinna by¢ trwale zwigzana z
warstwami ponizej. Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubo$¢ nawierzchni powinny odpowiadac

warto$ciom okre§lonym w przepisach dotyczacych boisk sportowych.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
— Atesty PZH,
— Instrukcje producentow
— Inne — wybrane przez Inwestora i Projektanta przystosowujacego projekt do warunkoéw
miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy przestrzega¢ prawa budowlanego, praw

pokrewnych oraz kierowac si¢ wiedza techniczng.
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SST B-4 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT — NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA TYPU 2S

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni poliuretanowej typu 2s na podbudowie ET projektowanych obiektow sportowych

— boiska wielofunkcyjnego nr 1 i boiska wielofunkcyjnego nr 2

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni poliuretanowej typu 2s na podbudowie ET o powierzchni 1144 m? (boisko wielofunkcyjne nr

1) i 480 m? (boisko wielofunkcyjne nr 2).
1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Zaprojektowano nawierzchni¢ sportowa, poliuretanowo-gumowa, dwuwarstwowa, antyposlizgowa,

bezspoinowa, nieprzepuszczalng dla wody.

Warstwy konstrukcyjne nawierzchni:

— EPDM -2 mm

— SBR-11mm

— Podbudowa typu ET — 35 mm

—  Warstwa wyréwnawcza z klinca 0-4 mm — 10 mm
—  Kruszywo tamane 0-31,5 mm — 200 mm

— Warstwa odsgczajaca — piasek — 150 mm

2.1. Podbudowa typu ET
Podbudowa przeznaczona jest glownie jako warstwa nosna (stabilizujaca) pod nawierzchnie sportowe
poliuretanowe. Podbudowa tego rodzaju jest elastyczna, trwala w czasie i charakteryzuje si¢ wysokimi
parametrami wytrzymato$ciowymi. Gtowng zaletg przyjetego rozwiazania jest przepuszczalnosé¢ dla wody.

Minimalne parametry wytrzymatosciowe:
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Podstawowe parametry podbudowy ET
o grubosci 35 mm

Twardosé | ~e0°hA
Wytrzymalos€ na rozrywanie 20,35 Mpa
Wydluzenie przy zerwaniu z215%
Przyczepnosé miedzywarstwowa 20,5 Mpa
Tlumienie sily 38 %
Przepuszczalnosc dla wody 0,15 cm/s
Klasyfikacja ogniowa Wyrb trudno
Zapainy
2.2. Parametry nawierzchni
Minimalne parametry techniczne, jakie musi spetnia¢ nawierzchnia:

Cecha produktu wielko$¢é

Catkowita grubos¢ systemu Min. 13 mm

Grubo$¢ warstwy wierzchniej (natrysk) Min. 2 mm

Grubo$¢ warstwy spodniej (mata SBR) Min. 11 mm

Redukcja sity w temp. 23°C 36 - 38 %

Odksztatcenie pionowe w temp. 23°C 1,7 -1,9 mm

'Wytrzymato$¢ na rozcigganie ($rednia) 0,55 - 0,70 MPa

'Wydtuzenie przy zerwaniu ($rednia) 40-50 %

'Wspolczynnik tarcia Min. 0,6 wspolczynnik tarcia lub 65-110 TRRL

2.3. Wymagane dokumenty dla materiatow
W celu weryfikacji jakosci oferowanego produktu oraz wymaganych parametrow systemu nawierzchni z
trawy syntetycznej, autor projektu oraz Zamawiajacy zadaja dolaczenia do oferty nizej podanych
dokumentow:
NA POTWIERDZENIE SPELNIENIA WYMAGAN EKOLOGICZNYCH I PROZDROWOTNYCH :

— Aktualne certyfikaty 1SO w zakresie

— Zarzadzania jakos$cig (ISO 9001:2015)

— Zarzadzania srodowiskiem (ISO 14001:2015)

— wystawione dla dostawcy oferowanej nawierzchni poliuretanowej w zakresie obiektow
sportowych: projektowania, doradztwa, sprzedazy, montazu i serwisu systemow nawierzchni
poliuretanowej

— Raport z badan na zgodnos¢ z aktualng normg DIN 18035-6:2014-12 lub nowszg potwierdzajaca
bezpieczenstwo ekologiczne nawierzchni poliuretanowej;

— Aktualny Atest Higieniczny lub dokument réwnowazny;

NA POTWIERDENIE SPELNIENIA WYMAGAN TECHNICZNYCH I JAKOSCIOWY CH:

— Kompletny raport z badania niezaleznego laboratorium posiadajacego akredytacje World
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Athletics/TIAAF potwierdzajacy wymagane warto$ci parametrow nawierzchni, wydany celem
uzyskania certyfikatu produktu (Product Certificate);

—  Certyfikat World Athletics/IAAF (Product Certificate) dla oferowanej nawierzchni o wymaganej
grubosci na bieznig;

— Certyfikat World Athletics/IAAF Class 1 dla obiektu wykonanego z oferowanego systemu
nawierzchniowego;

— Raport z badan na zgodnos¢ z normg PN-EN 14877:2014;

— Karte techniczng potwierdzong przez producenta oraz potwierdzajaca jej technologi¢ wykonania;

— Autoryzacje producenta oferowanej nawierzchni sportowej wydana wykonawcy i dotyczaca
przedmiotowego zadania wraz z potwierdzeniem gwarancji;

— Probke oferowanej nawierzchni z oznaczeniem producenta i typu oferowanego produktu;

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STO B-1 pkt. 6.
Nawierzchnia wykonywana jest bezposrednio na placu budowy na podbudowie z kruszyw oraz na warstwie
ET.
Na przygotowanej zagruntowanej podbudowie nalezy utozy¢ za pomocg rozktadarki mas poliuretanowych
warstwe podkladowa grubosci min. 11 mm. W tym celu w specjalnym mieszalniku miesza si¢ lepiszcze
poliuretanowe i granulat gumowy SBR. Mat¢ pozostawi¢ do utwardzenia.
Po utwardzeniu maty nalezy wykona¢ na niej warstwe uzytkowa sktadajaca si¢ z poliuretanu, granulatu
EPDM oraz pylu gumowego. Sktadniki nalezy doktadnie wymiesza¢, nastgpnie mieszaning natrysna¢ na
utwardzong mate gumowa przy pomocy specjalistycznego sprzetu. Czynnos¢ powtorzy¢ celem uzyskania
zadanej grubosci (min. 2 mm) i struktury.
Po utwardzeniu systemu namalowac¢ linie odpowiednig farbg poliuretanowg zgodnie z projektem. Kolor
nawierzchni do uzgodnienia z inwestorem.
Nawierzchnia powinna posiada¢ Certyfikat WA i by¢ zamontowana na obiekcie, ktory otrzymat Certyfikat
WA 1 Class oraz posiada¢ atest PZH.
Wymogi technologiczne dla montowania sztucznej nawierzchni: temperatura powietrza powyzej 10° C,
wilgotnos$¢ 40% - 90% i brak opadow.
6. ODBIORY ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STO-B1 pkt. 9.
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Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowsg grubosc¢, jednorodng fakture i jednolity kolor. Warstwa uzytkowa
powinna by¢ trwale zwigzana z warstwg elastyczng. Nie nalezy zwigkszaé grubos$ci warstwy gorne;j.
Podbudowa przepuszczalna dla wody. Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubo$¢ nawierzchni powinny
odpowiada¢ warto$ciom okreslonym w przepisach dotyczacych boisk sportowych.

Uwagi na temat tolerancji nierownos$ci nawierzchni poliuretanowych: Nie istnieje Polska Norma, ktora
opisuje metody pomiaréw tego parametru oraz nie ma opracowanej tabeli wartosci dopuszczalnych.
Systemy zewnetrznych nawierzchni sportowych sg opisane w normie DIN 18035 Part 6 (Sports grounds;
syntetics surfaces), 04.1978 wraz z poézniejszymi zmianami. Wigkszo$¢ producentow systemow opiera si¢
na tej normie. Na podstawie wynikow badan zgodnie z w/w normg opracowana jest Aprobata Techniczna
ITB, ktora jest podstawa do stosowania w budownictwie na terenie Polski. Aprobata techniczna ITB nie
ujmuje tego zagadnienia, odnosi si¢ do technologii opracowanej przez producenta zestawu wyrobow do
wykonania nawierzchni. W normie DIN 18035/6 tolerancje nierownosci nawierzchni sztucznej sg opisane w
tabeli nr. 4, wiersz 17. Wedtug tej pozycji wielkosci teodpowiada¢ powinny wartosciom zawartym w normie
DIN 18202 (Tolerances for building) 05/1986, tabela nr. 3, wiersz 7. Wspomniana wyzej tabela podaje
graniczne wartosci odchylek mierzonych w mm pomiedzy dwoma mierzonymi punktami. Zaleznos¢ ta

przedstawia si¢ nastepujaco:

Lp Odlegto$¢ pomiedzy mierzonymi | Wartos¢  dopuszczalnych ~ odchytek
punktami w mb w mm

1 0,1 2

2 1 3

3 4 8

4 10 15

5 15 20

Wartosci te  powinny korespondowa¢ z odchylkami podbudowy betonowej, poniewaz
technologia wykonania nawierzchni sportowych, oraz jej grubo$§¢ (mierzona w mm) utrudnia,
a czasami wrgcz uniemozliwia zniwelowanie zastanych nierdwnos$ci. Wykonawca powinien

przedtozy¢ komplet dokumentow odbiorowych dotyczacych nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
— Atesty PZH,

— Instrukcje producentow
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Inne — wybrane przez Inwestora i Projektanta przystosowujgcego projekt do warunkow
miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy przestrzega¢ prawa budowlanego, praw

pokrewnych oraz kierowac si¢ wiedzg techniczna.
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SST B-5 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT - NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA TYPU SANDWICH, NAWIERZCHNIA
PIASKOWA SKOCZNI DO SKOKU W DAL, NAWIERZCHNIA PIASKOWA BOISKA DO
SIATKOWKI PLAZOWEJ ORAZ RZUTNIA DO PCHNIECIA KULA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni poliuretanowej typu sandwich projektowanych obiektow sportowych — biezni
lekkoatletycznej oraz nawierzchni piaskowej na skoczni do skoku w dal i boisku do pitki siatkowej plazowe;j

1 rzutni do pchniecia kula.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni poliuretanowej typu sandwich o powierzchni catkowitej 465,21 m? oraz nawierzchni piaskowej
na skoczni do skoku w dal o powierzchni 43,09 m?, nawierzchni piaskowej boiska do siatkowki plazowej

0 powierzchni 336 m?, oraz rzutni do pchnigcia kulg o nawierzchni z maczki ceglane;.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

2.1. Bieznia lekkoatletyczna
Zaprojektowano nawierzchni¢ sportowa, poliuretanowo-gumowa, dwuwarstwowa, antyposlizgowa,

bezspoinowa, nieprzepuszczalng dla wody, przystosowana do uzytkowania w butach z kolcami.

Warstwy konstrukcyjne nawierzchni:

—  Warstwa uzytkowa — wylewka poliuretanowa z granulatem EPDM — 3-4 mm
— Szpachla

— Mata SBR —10-11 mm

—  Grunt do betonu

—  Beton C20/25 zbrojony wtdknem polimerowym 2,0 kg/m*® — 15 cm

—  Kruszywo 0-31,5 mm — 10 cm
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—  Piasek — 10cm

—  Grunt rodzimy

2.1.1. Parametry nawierzchni typu sandwich

Minimalne parametry techniczne, jakie musi spetnia¢ nawierzchnia:

Cecha produktu wielko$¢é
Catkowita grubos$¢ systemu 13-14 mm
Redukcja sity w temp. 23° C 36-38 %
Odksztatcenie pionowe w temp. 23°C 1,9-2,1 mm
Wytrzymatos$¢ na rozcigganie 0,67 - 0,8 MPa
'Wydtuzenie wzgledne przy rozcigganiu 43-58 %
Tarcie TRLL 52-59
Calkowita grubo$¢ systemu 13-14 mm
Redukcja sity w temp. 23° C 36-38 %

2.1.2. Wymagane dokumenty dla materialdéw nawierzchni sandwich
W celu weryfikacji jakoSci oferowanego produktu oraz wymaganych parametréw systemu nawierzchni z
trawy syntetycznej, autor projektu oraz Zamawiajacy zadaja dolaczenia do oferty nizej podanych
dokumentow:
NA POTWIERDZENIE SPEELNIENIA WYMAGAN EKOLOGICZNYCH | PROZDROWOTNYCH :
— Aktualne certyfikaty 1SO w zakresie
Zarzadzania jakoscia (ISO 9001:2015)
— Zarzadzania srodowiskiem (ISO 14001:2015)
— Zarzadzania energia (ISO 50001:2018)

— wystawione dla dostawcy oferowanej nawierzchni poliuretanowej w zakresie obiektow

sportowych: projektowania, doradztwa, sprzedazy, montazu i serwisu systemOow nawierzchni
poliuretanowej

— Raport z badan oferowanej nawierzchni poliuretanowej na zawarto$¢ wielopierscieniowych
weglowodanow aromatyzowanych
(WWA) potwierdzajacy zgodnos¢ z Rozporzadzeniem (WE) REACH w kategorii 1

— Raport z badan na zgodnos¢ z aktualng normg DIN 18035-6:2014-12 lub nowszg potwierdzajaca
bezpieczenstwo ekologiczne nawierzchni poliuretanowej;

— Aktualny Atest Higieniczny lub dokument réwnowazny;

NA POTWIERDENIE SPEENIENIA WYMAGAN TECHNICZNYCH | JAKOSCIOWYCH:
— Kompletny raport z badania niezaleznego laboratorium posiadajacego akredytacje World
Athletics/IAAF potwierdzajacy wymagane warto$ci parametrow nawierzchni, wydany celem

uzyskania certyfikatu produktu (Product Certificate);
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—  Certyfikat World Athletics/IAAF (Product Certificate) dla oferowanej nawierzchni o wymaganej
grubosci na bieznig;

—  Certyfikat World Athletics/IAAF Class 1 dla obiektu wykonanego w Europie z oferowanego
systemu nawierzchniowego;

— Raport z badan na zgodno$¢ z norma PN-EN 14877:2014;

— Karte techniczng potwierdzong przez producenta oraz potwierdzajaca jej technologi¢ wykonania;

— Autoryzacje producenta oferowanej nawierzchni sportowej wydanag wykonawcy i dotyczaca
przedmiotowego zadania wraz z potwierdzeniem gwarancji;

— Probke oferowanej nawierzchni z oznaczeniem producenta i typu oferowanego produktu;

2.2. Skocznia do skoku w dal

Skocznia do skoku w dal stanowi czg$¢ biezni lekkoatletycznej i zakonczona jest zeskokiem z piaskownica.

2.2.1. Piaskownica
Zeskok w postaci piaskownicy o wymiarach wewnetrznych 7,00 x 2,75 m wraz z tapaczami piasku o
wymiarach 1,5 m x 1m oraz pokrywa z plandeki PCV. Rozbieg biezni zostal wpisany w odcinek biezni
lekkoatletycznej.
Whnetrze zeskoku nalezy wypetnié¢ nastgpujacymi warstwami:

— piasek rzeczny, ptukany frakcji 0,2 — 1,3 mm warstwa grubosci 40 - 45 cm

— tluczen frakcji 0-63,5 mm warstwa grubosci 15 cm

— piasek odsaczajacy warstwa grubosci 10 cm

— dotek chtonny o wymiarach 100 x 100 x 50 cm wypetniony zwirem @ 31,5 — 63,5 mm. Dno

piaskownicy i dotek chtonny nalezy wytozy¢ geowtokning typu F200.

2.2.2. Pokrywa piaskownicy:
Piaskownice wyposazy¢é w pokrywe chronigca przed opadami atmosferycznymi

i zanieczyszczeniami, wykonana z plandeki PCV.

2.2.3. Obrzeze
Zeskok nalezy otoczy¢ systemowymi obrzezami. Obrzeze o wysokosci min. 30 cm, szeroko$ci min. Scm i
dtugosci min. 100 cm + obrzeza narozne. Obrzeze wykonane z wodoodpornego betonu lub polimerobetonu,

dedykowane dla budowy zeskoczni skoku w dal.

2.3. Boisko do siatkowki plazowe;
Warstwy konstrukcyjne nawierzchni (od najnizszej):
- grunt rodzimy, zageszczony do glgbokosci S0cm
- siatka przeciw kretom

- zwir ptukany — 10 cm
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- geowtoknina
- piasek kwarcowy ptukany 0,1-2,0 mm (ptukany, bez frakcji 0), dopuszczony do stosowania na tego typu

obiektach — 40 cm

2.3.1. Obrzeza betonowe

Nalezy wykona¢ obrzeza betonowe wokol przestrzeni pokrytej nowa nawierzchnig. Obrzeza betonowe,
prefabrykowane 8x30 cm., posadowione na lawie z betonu wylewanego klasy nie nizszej niz C12/15;
grubos¢ tawy 10 cm + opory wysokosci min. 4 cm i szerokosci o 10 cm wigkszej z kazdej strony niz

szeroko$¢ obrzeza. Gérna powierzchnia taw powinna by¢ wykonana ze spadkiem.

2.4. Rzutnia do pchniecia kula
Rzutnia zaprojektowana jako betonowa plyta otoczona metalowym kregiem wyposazona w prog. Srednica
wewnetrzna okrggu 2135 mm, okrag systemowy wykonany ze teownika aluminiowego lub stalowego o
wymiarach min. 66 x 60 mm. Okrag wypeliony nawierzchnig wykonang z betonu klasy nie nizszej niz
C20/25 z dodatkami uszlachetniajacymi, zwigkszajacymi odporno$¢ na warunki atmosferyczne i §cieranie.
Okrag montuje si¢ w podtozu na glebokosci 5 cm. Sektor rzutu rowny 18m o nawierzchni z maczki ceglane;.
Prog do pchnigcia kulg — wykonany z zywicy epoksydowej, wym. min. 1200x300x100 mm, z wycigciem

na obrecz 6x20 mm; z trzech stron wyposazony we wpust z otworami do zamocowania progu w podtozu.

Konstrukcja nawierzchni sektora rzutu:
— Warstwa maczki ceglanej — 10 cm

— Kruszywo kamienne 0-31,5 mm — 10 cm

—  GeowlOknina
—  Piasek—10cm
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Nawierzchnia biezni:
Nawierzchnia wykonywana jest bezposrednio na placu budowy na podbudowie betonowe;j, ktdéra powinna
by¢ sucha, rowna i czysta.
Na odpowiednio przygotowang podbudowe¢ naktada si¢ za pomoca watka lub natryskarki podktad,
nastgpnie wykonuje si¢ warstwe 10 mm maty, sktadajgcej si¢ z poliuretanu i granulatu gumowego i zostawia

do utwardzenia. Mat¢ nalezy zaszpachlowa¢ mieszanka poliuretanu i gumowego pylu EPDM. Na tak
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wykonang warstwe podktadowa wylewa si¢ plynny poliuretan, ktory zasypuje si¢ granulatem gumowym
EPDM o frakcji 1-4mm, ktory pod wptywem swojego cigzaru zatapia si¢. Po utwardzeniu systemu zdejmuje
si¢ nadmiar granulatu.

Na wykonanej nawierzchni maluje si¢ linie odpowiednig farbg poliuretanowg zgodnie z projektem.

Granulat gumowy EPDM winien by¢ barwiony na wskro$ w masie. Nie dopuszcza si¢ granulatu EPDM z

recyklingu ani malowanego granulatu).

Aby wyeliminowaé¢ potencjalne szkodliwe oddzialywanie nawierzchni poliuretanowej na zdrowie
uzytkownikow oraz negatywne skutki dla $rodowiska naturalnego, projektowana nawierzchnia winna
spetnia¢ w tym przypadku ponadnormatywne wymagania srodowiskowe. Dlatego tez, istotne jest, aby
oferowana nawierzchnia poliuretanowa spelniala wymagania WWA w kategorii 1 oraz bezpieczenstwo
ekologiczne zgodnie z normg DIN 18035-6:2014-12 (lub nowsza), a producent spelniat wymaganie
zarzadzania ISO w zakresie energii (ISO 50001:2018) oraz srodowiska (ISO 14001:2015)

Kolor nawierzchni RAL 3016 lub 3020.

5.2. Nawierzchnia piaskowa
Po wykonaniu koryta nalezy wyprofilowa¢ dno wykopu, utozy¢ warstwe geowldkniny i wykona¢ obrzeza
betonowe, nastepnie zasypa¢ wykop piaskiem do uzyskania pozadanej grubosci warstwy. Nawierzchnia

piaskowa nie moze zawiera¢ zanieczyszczen, kamieni, czgsci ilastych, odpadéw budowlanych.

6. ODBIORY ROBOT

6.1. Zasady ogdlne odbiorow

Ogoblne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowsa grubos¢, jednorodng fakture i jednolity kolor. Warstwa uzytkowa
powinna by¢ trwale zwigzana z warstwa elastyczng. Nie nalezy zwigkszaé grubosci warstwy gornej. Spadki
poprzeczne i podtuzne oraz grubo$¢ nawierzchni powinny odpowiada¢ warto$ciom okreslonym w przepisach
dotyczacych obiektow lekkoatletycznych

Uwagi na temat tolerancji nierownos$ci nawierzchni poliuretanowych: Nie istnieje Polska Norma, ktora
opisuje metody pomiaréw tego parametru oraz nie ma opracowanej tabeli wartosci dopuszczalnych.
Systemy zewngtrznych nawierzchni sportowych sa opisane w normie DIN 18035 Part 6 (Sports grounds;
syntetics surfaces), 04.1978 wraz z poézniejszymi zmianami. Wigkszo$¢ producentow systemow opiera si¢
na tej normie. Na podstawie wynikow badan zgodnie z w/w norma opracowana jest Aprobata Techniczna
ITB, ktora jest podstawg do stosowania w budownictwie na terenie Polski. Aprobata techniczna ITB nie
ujmuje tego zagadnienia, odnosi si¢ do technologii opracowanej przez producenta zestawu wyrobow do
wykonania nawierzchni. W normie DIN 18035/6 tolerancje nieréwnosci nawierzchni sztucznej sg opisane w

tabeli nr. 4, wiersz 17. Wedtug tej pozycji wielkosci teodpowiada¢ powinny warto$ciom zawartym w normie
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DIN 18202 (Tolerances for building) 05/1986, tabela nr. 3, wiersz 7. Wspomniana wyzej tabela podaje
graniczne warto$ci odchytek mierzonych w mm pomig¢dzy dwoma mierzonymi punktami. Zalezno$¢ ta

przedstawia si¢ nastepujaco:

Lp Odleglos¢ pomigedzy mierzonymi | Wartos¢  dopuszczalnych ~ odchytek
punktami w mb wmm

1 0,1 2

2 1 3

3 4 8

4 10 15

5 15 20

Wartosci  te  powinny korespondowa¢ z odchylkami podbudowy betonowej, poniewaz
technologia wykonania nawierzchni sportowych, oraz jej grubo$¢ (mierzona w mm) utrudnia, a czasami
WIgcz uniemozliwia zniwelowanie zastanych nierownosci. Wykonawca powinien

przedtozy¢ komplet dokumentow odbiorowych dotyczacych nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
— Atesty PZH,
— Instrukcje producentow
— Inne — wybrane przez Inwestora i Projektanta przystosowujacego projekt do warunkéw
miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy przestrzega¢ prawa budowlanego, praw

pokrewnych oraz kierowac si¢ wiedza techniczna.
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SST B-6 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT — NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z

wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej w zwigzku z budowa utwardzen terenu stuzgcych

komunikacji na terenie inwestycji.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem

nawierzchni z kostki betonowej o grubosci 6 cm.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

Zaprojektowano nawierzchnie z kostki brukowej betonowej o wymiarach 20x10x6 cm. szeroko$¢ chodnika
1,5-4,8 m.

Warstwy konstrukcyjne nawierzchni:

— kostka brukowa betonowa prostokatna 20x10 cm bezfazowa gr. 6 cm,
— podsypka cem.-piask. 1:4 gr. 4 cm,
— 15 cm - podbudowa z mieszanki kruszywa naturalnego (piasku) 0/8 mm zwigzanego hydraulicznie
cementem, klasa wytrzymatosci C3/4,
— 10 cm — w-wa odcinajgca z piasku Sredniego.
Obrzeze betonowe 6x20x100 cm na podsypce cementowo-piaskowej i tawie betonowej min. C3/4.
2.1. Parametry kostki betonowej
Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pekni¢é¢, plam i ubytkow. Powierzchnia gorna kostek

powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklgsnigcia nie powinny przekraczac:
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- 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,
- 3 mm, dla kostek o grubo$ci > 80 mm.

Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Zastosowac¢ kostke gr. 6cm. Tolerancje wymiarowe wynosza:
- na dtugosci- 3 mm,

- na szerokosci + 3 mm,

- na grubos$ci = 5 mm.

Wytrzymato$é na $ciskanie

Wytrzymatos$¢ na $ciskanie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w
ocenie statystycznej, z co najmniej 10 kostek).

Nasigkliwos¢

Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 i wynosi¢ nie
wigcej niz 5%.

Odpornos¢ na dziatanie mrozu

Odporno$¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PNB-
06250. Odpornos¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest wystarczajaca,
jezeli:

- probka nie wykazuje peknigc,

- strata masy nie przekracza 5%, obnizenie wytrzymatosci na §ciskanie w stosunku do wytrzymatosci
probek nie zamrazanych nie jest wigksze niz 20%.

Scieralnoéé

Scieralnoéé kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wynosié nie

wigcej niz 4 mm.

Materiaty do produkcii betonowych kostek brukowych

Cement: Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkoéw, klasy nie
nizszej niz_,,32,5". Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiadac¢
wymaganiom_PN-B-19701.

Kruszywo: Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712. Uziarnienie
kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

Woda: Wtasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych powinny
odpowiada¢ wymaganiom wg PN-B-32250.

Dodatki: Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow,
zgodnie z recepta laboratoryjng. Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigksza wytrzymatosc,
mniejszg nasigkliwo$¢ 1 wigkszg odporno$¢ na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowane barwniki

powinny zapewni¢ kostce trwate zabarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne
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3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej i odcinajacej powinien wykazaé sig

mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu: ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje
je w folig i spina ta§mg stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO B-1 pkt. 6.

5.1. Podtoze

Podloze pod wulozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢ grunt
piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o WP > 35.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchni¢ z kostki brukowej
przeznaczong dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna
wykonywaé bezposrednio na podlozu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym korycie.
Grunt podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami

przemarzania.

5.2. Podsypka

Wykona¢ podsypke cementowo-pisakowa o grubosci po zageszczeniu od 3 do 5 cm.

5.3. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réoznorodno$¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego
Wzoru - wezesniej ustalonego z Inwestorem i zaakceptowanego przez Inspektora.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uktadac ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu. Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnié¢ piaskiem, a
nastepnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek rgcznych lub mechanicznych i
przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od

krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do
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zageszczania nawierzchni nie wolno uzywac walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z

wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

5.4. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskac:
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
- aprobate techniczna, certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki
badan cech charakterystycznych kostek, w przypadku zadania ich przez Inspektora,
- wyniki sprawdzenia przez Wykonawce cech zewnetrznych kostek,
b) w zakresie innych materialow
- sprawdzenie przez Wykonawce cech zewnetrznych materiatdow prefabrykowanych (kraweznikow,
obrzezy),
- ew. badania wlasciwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okreslone w normach, ktére budza
watpliwosci Inspektora.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacji.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STO-B1 pkt. 9.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami

Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- przygotowanie podtoza,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie podsypki,

- ewentualnie wykonanie tawy pod krawgzniki.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego.

PN-B-06250 Beton zwykly.
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PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
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SST B-7 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT — BETONOWE OBRZEZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem betonowych obrzezy projektowanych obiektow.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot jak w pt.1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem

obrzezy betonowych z wykonaniem taw fundamentowych.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

Obrzeza betonowe 8x30x100 cm.

Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom
PN-B-11113 [6].

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

4.1. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu

przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowanej. Obrzeza powinny by¢
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zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO B-1 pkt. 6.
5.1. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinny
odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglgdnieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji

szalunku.

5.2. Podloze lub podsypka (tawa)
Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze zwiru
lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje si¢ przez zasypanie

koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.3. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i ze S$wiatlem
(odlegtoscia gornej powierzchni obrzeza od ciaggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji
projektowej.
Zewngtrzna S$ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekraczaé¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypeti¢ je piaskiem lub zaprawa cementowo-
piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.

Spoiny musza by¢ wypetione catkowicie na pelng gltgbokos¢.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

W czasie rob6t nalezy sprawdza¢ wykonanie:
— koryta pod podsypke (fawe)
— podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku
— ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego
— linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ =1 cm na kazde 100m dtugos$ci obrzeza,
— wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktore powinno wykazywaé calkowite wypelnienie

badanej spoiny na pelng gleboko$¢.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.
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8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego.
PN-B-06250 Beton zwykly.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

S7



SST B-8 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT - BUDOWA OGRODZEN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z budowsg
ogrodzen — pitkochwytu z siatki syntetycznej wokot projektowanych boisk (boisko do pitki noznej, boiska

wielofunkcyjne nr 1 1 2, boisko do pitki statkowej plazowej).

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z budowa ogrodzen
pitkochwytowych o wysokosci 6 m (boisko do pitki noznej dt. 192,65 mb, boisko wielofunkcyjne nr 1 di.
140,64) oraz o wysokosci 4 m (boisko wielofunkcyjne nr 2 dt. 92,64 mb i boisko do pitki siatkowej plazowe;j
dt. 76,64 mb)

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Zaprojektowano pitkochwyty z siatki polipropylenowej w kolorze zielonym zamontowanej na stupach o
wysokosci 7 i 5 m (odpowiednio 6 i 4 m nad poziomem terenu) wyposazone w bramy wjazdowe i furtki
wejsSciowe.

2.1. Shupki

Stupki o wysokoséci 7 m: wykonane z profili zamknigtych min. 80x80x3 mm, ocynkowane ogniowo,

malowane proszkowo na kolor zielony. Stupki skrajne z odkosami.

Stupki o wysokosci 5 m: wykonane z profili zamknigtych min. 80x80x3 mm, ocynkowane ogniowo,

malowane proszkowo na kolor zielony. Stupki skrajne z odkosami.

2.2. Siatka polipropylenowa
Wypehienie ogrodzenia z siatki polipropylenowej o oczkach min. 45x45mm. Grubos¢ splotu min. 4 mm.
Rekomenduje sie montaz siatki bezweztowej z uwagi na jej wieksza wytrzymatos¢. Siatka taka sama dla
wszystkich pitkochwytow.
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2.3. Fundamenty ogrodzenia

Dla pitkochwytu o wysokosci 6 m: Fundamenty z betonu klasy min. C25/30, prostokatne o wymiarach

40x40x85cm (posrednie) i 50x50x85cm (skrajne i stupki bramy, furtki), 15 cm ponizej powierzchni terenu.
Stupy skrajne z odkosami. Podktad pod fundamenty zaprojektowano z chudego betonu o gr. 10 cm. Rozstaw
fundamentow 1 slupkéw przedstawiono w czesci graficznej projektu. Stupy ogrodzenia montowane w
fundamencie podczas jego zalewania lub w inny sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru. Beton
wytwarzany wylacznie na wytworni.

Dla pitkochwytu o wysokosci 4 m: Fundamenty z betonu klasy min. C25/30, prostokatne o wymiarach

40x40x85cm (posrednie) i 50x50x85cm (skrajne i stupki bramy, furtki), 15 cm ponizej powierzchni terenu.
Stupy skrajne z odkosami. Podktad pod fundamenty zaprojektowano z chudego betonu o gr. 10 cm. Rozstaw
fundamentow 1 slupkéw przedstawiono w czesci graficznej projektu. Stupy ogrodzenia montowane w
fundamencie podczas jego zalewania lub w inny sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru. Beton
wytwarzany wylacznie na wytworni.

2.4. Furtka i brama
Furtka jednoskrzydtowa. Skrzydlo wykonane ze stalowej ramy z profilu zimno-gigtego, malowane
proszkowo. Wypetnienie z siatki polipropylenowej. Furtka wyposazona w zestaw zawiasowo- zamkowy.
Szerokos$¢ w Swietle rowna 1m. Wysoko$¢ maks. 200 cm. Kolorystyka taka sama jak kolor stupow
pitkochwytowych.
Brama dwuskrzydtowa, wykonana z ze stalowej ramy z profilu zimno-gi¢tego, malowana proszkowo.
Wypehienie z siatki polipropylenowej. Brama wyposazona w zestaw zawiasowo- zamkowy. Szeroko$¢ w
$wietle rowna 3m. Wysokos¢ maks. 300 cm. Kolorystyka taka sama jak kolor stupéw pitkochwytowych.

Kazde ogrodzenie boiska wyposazone w 1 brame i 1 furtke.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08. Kruszywa mozna
przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie
takich $rodkow transportu, ktore nie wpltyna niekorzystnie na jakos¢ i wihasciwosci przewozonych

materialow.
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5. WYKONANIE ROBOT

Montaz ogrodzenia wykonywac¢ zgodnie z instrukcja producenta oraz dokumentacja projektowa.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STO-B1 pkt. 9.

7. OBMIARROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-03264 Konstrukcje betonowe zelbetowe i spr¢zone. Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-B-06250 Beton zwyktly

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnos$ci
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

PN-H-04623 Ochrona przed korozja. Pomiar grubosci powtok metalowych metodami nieniszczacymi
PN-H-04651 Ochrona przed korozjg. Klasyfikacja i okres§lenie agresywnosci korozyjnej srodowisk
PN-H-82200 Cynk

PN-H-84023-07 Stal okre$lonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco

PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

PN-H-93402 Katowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane na goraco
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SST B-9 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT — WYPOSAZENIE BOISK I OIEKTY MALEJ ARCHITEKTURY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z dostawg i

montazem elementéw wyposazenia boisk oraz matej architektury

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z dostawag i montazem
elementow wyposazenia boisk: boiska do pitki noznej, boiska wielofunkcyjnego nr 1, boiska

wielofunkcyjnego nr 2, boiska do siatkéwki plazowej oraz elementéw towarzyszacej matej architektury.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

2.1. Boisko do pitki noznej
Bramka — 2 szt: wymiary 500x200 cm, gt.120/150 c¢m, stupki z profili aluminiowych owalnych 120x100
mm; bramki wyposazone w siatke caloroczna; fundament pod stupki bramki — 4 szt., min. 40x40x85 cm z
betonu C25/30 (dopuszcza si¢ rownowazny sposob montazu wg. zalecen producenta).

2.2. Boisko wielofunkcyjne nr 1

Bramka do pitki recznej — 4 szt.: wymiary 200x300 cm, stupki z profili aluminiowych 120x100 mm; bramki

wyposazone w siatke polietylenowg caloroczna, fundament pod stupki z betonu C25/30, montaz wg zlecen
producenta.

Kosz do koszykéwki — 2 szt.: obrecz ocynkowana z siatka tancuchowa, tablica do koszykowki epoksydowe

o wym. min. 105x180 cm o wysiegu min. 160 cm, wyposazone w mechanizm regulacji wysokosci;
konstrukcja kosza dwustupowa z profili stalowych min. 100x100 mm; fundament z betonu min. C25/30,
montaz wg. zalecen producenta.

2.3. Boisko wielofunkcyjne nr 2

Siatka do siatkowki — 1 kpl: stupki do siatkéwki aluminiowe wielofunkcyjne z profilu owalnego 1002120

mm, wysoko$¢ min. 295 ¢cm, wyjmowane, montowane w tulejach; fundament pod tuleje z betonu min.
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C25/30, montaz stupkéw wg instrukcji producenta; siatka calosezonowa do siatkowki, dekle
zabezpieczajace do tulei;

Siatka do tenisa — 1 kpl — stupki aluminiowe 100x120 mm z naciggiem $rubowym; tuleje do montazu

stupkow z deklami; fundament pod tuleje z betonu min. C25/30, montaz wg. instrukcji producenta; siatka
do tenisa ziemnego calosezonowa.
2.4. Boisko do siatkowki plazowej

Siatka do siatkowki — 1 kpl: stupki do siatkéwki aluminiowe wielofunkcyjne (siatkowki/badminton), profil

owalny 100/120, montowane na state; siatka catosezonowa; fundament pod stupki z betonu min C25/30,

montaz wg. instrukcji producenta

2.5. Mala architektura towarzyszaca

Lawka z oparciem: wymiary min. 150x60x90 cm (DxSxW); konstrukcja stalowa, siedzisko i oparcie
drewniane, zaimpregnowane $rodkiem przeciwgrzybicznym i malowane farba podktadowsg i dwukrotnie
lakierem, wkrety ze stali nierdzewne;.

Kosz na $mieci: wys. min. 50 cm, $rednica min. 31 cm; stupek konstrukcyjny kosza z rury o $rednicy min.
48,3 mm; konstrukcja kosza stalowa malowana proszkowo; kosz wyposazony we wsad ze stali nierdzewne;j,
elementy wykonczenia drewniane impregnowane i trzykrotnie lakierowane.

Tablica informacyjna: wymiary min. 200x45 cm (WxS); konstrukcja stalowa malowana proszkowo lub

ocynkowana, tablica wyposazona w regulamin — tre§¢ do uzgodnienia z Inwestorem.

Trybuny dla publicznosci: 1rzad z siedziskami typu krzesetko mocowane na istniejagcym utwardzonym

murku. Wykonane z kopolimeru polipropylenu o dobrych wiasciwosciach mechanicznych. Zabezpieczone
s przed wybarwieniem poprzez zastosowanie dodatkow UV. Montaz przy do betonu wg zalecen
Producenta. Miejsca zamocowan zastonigte sg zaslepkami oraz miejscem na numerek. Siedzisko posiada
krawedz od czota, ktora utatwia montaz. Siedziska w liczbie 100 szt. Kolor siedzisk i stelazu ustali¢ z
Inwestorem. Dane techniczne: dtugo$¢ ok. 24,1 cm, szeroko$¢ ok. 75 cm, wysoko$¢ ok 25 cm.

Schody terenowe: istniejace schody terenowe nalezy podda¢ remontowi poprzez oczyszczenie powierzchni

i uzupehienie ubytkow.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.
Roboty zwigzane z montazem elementow wyposazenia boisk i matej architektury wykonywac¢ sposobem
rgcznym, przy uzyciu lekkiego sprzetu.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Transport elementéw moze odbywac si¢ dowolnymi $rodkami w warunkach zabezpieczajacych je przed

uszkodzeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Fundamenty

Fundamenty betonowe powinny by¢ wykonane w deskowaniu, wraz z wykonaniem gniazd do osadzenia

elementow wyposazenia. Wymiary fundamentow powinny by¢ wykonane S$cisle wedlug instrukcji

przekazanej przez producenta. Goérna warstwa fundamentu nie moze wystawa¢ ponad powierzchni¢

nawierzchni. Fundamenty beda wykonywane przed wykonaniem robot zwigzanych z wykonaniem gornej

warstwy nawierzchni syntetycznych.

5.2. Montaz urzadzen

Przed zamontowaniem urzadzen Wykonawca jest obowigzany przedstawi¢ Inspektorowi projekt montazu

urzadzen przygotowany przez producenta

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

W czasie odbioru nastgpuje sprawdzenie:

- wykonania zgodnie z dokumentacjg projektowa, i z instrukcjami montazu danego
producenta sprzetu sportowego,

- zgodnosci usytuowania poszczegolnych elementéw z planem sytuacyjnym,

- kontrole dzialania elementow,

- oceng estetyki i precyzji wykonania,

- oceng doktadnosci wykonania.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN-1176 - Wyposazenie placow zabaw 1 nawierzchni

Inne normy podane w opisie urzadzen
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