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Zatqcznik nr 5 do zapytania ofertowego
UMOWA NR ......cooveeerererneeens

zawarta w dniu .....ccceceevveeenen. r. pomiedzy:

Miedzynarodowe Centrum Doskonalenia Zawodowego Sp. z o0.0.

ul. Celulozowa 19A/6

87-800 Wtoctawek

wpisang do KRS pod nr 589647 posiadajgcym NIP 888-312-38-62 REGON 363155000, reprezentowang
przez Anne Grabowska — Prezesa Zarzadu zwang Zamawiajgcym, a

zwanga/ym dalej Wykonawcg
tacznie zwanych dalej Stronami, a kazda z osobna Strona.

Niniejsza umowa bedzie obowigzywata w okresie realizacji projektu pt. ,Fachowcy z Dziatdowa” nr
FEWM.06.04-1Z2.00-0005/23 w ramach Priorytetu 6. Edukacja i kompetencje EFS+, Dziatanie 6.4 Edukacja
zawodowa, programu regionalnego Fundusze Europejskie dla Warmii i Mazur 2021-2027
wspotfinansowanego ze srodkéw Europejskiego Funduszu Spotecznego Plus.

Strony postanawiaja, co nastepuje:

§1

1. Zamawiajacy zleca, a Wykonawca zobowigzuje sie z zachowaniem nalezytej starannosci na rzecz
Zamawiajgcego, na zasadach okreslonych w niniejszej umowie, dostarczy¢é przedmiot umowy opisany
w zafaczniku nr 1, ktéry obejmuje czesc .................. zamowienia (zamawiajgcy podpisze 2 odrebne umowy
z wybranym/wybranymi wykonawcami- kazda na inng czes¢ zamdwienia) oraz przeszkoli¢ min. 4 osoby
z obstugi dostarczonego sprzetu.

2. Szczegdty dotyczace dostawy: wymogi organizacyjno — techniczne, parametry sprzetu, jak réwniez inne
wymogi niezbedne do prawidtowego wykonania dostawy, okreslone s3 w niniejszej umowie oraz
w zatgczniku nr 1 do niniejszej umowy obejmujacej czesé ................... zamowienia.

3. Specyfikacja oferowanego wyposazenia zawarta zostata w zatgczniku nr 2 do niniejszej umowy. Przedmiot
umowy zrealizowany zostanie przez Wykonawce zgodnie z ofertg z dnia ..................

§2

1. Umowa obejmuje dostawe przedmiotu umowy przez Wykonawce do szkoty tj. Zespotu Szkot
Zawodowych nr 1 im. gen. Sylwestra Kaliskiego w Dziatdowie, ul. Pocztowa 6, 13-200 Dziatdowo jako
unowoczes$nienie oferty ksztatcenia dla kierunku technik mechatronik poprzez zakup nowoczesnego
wyposazenia do pracowni zawodowej w ramach projektu pt. ,Fachowcy z Dziatdowa”.

2. Partnerem projektu jest Powiat Dziatdowski, organ prowadzacy Zespét Szkét nr 1 w Dziatdowie i Zesp6t
Szkoét Zawodowych nr 1 w Dziatdowie na zasadzie umowy partnerskie;j.

3. Szkota — Zespdt Szkot Zawodowych nr 1 im. gen. Sylwestra Kaliskiego w Dziatdowie, ul. Pocztowa 6,
13-200 Dziatdowo jest realizatorem projektu z ramienia Partnera — Powiat Dziatdowski.

4. Wykonawca zobowigzuje sie dostarczyé przedmiot zamowienia, dokonaé jego montazu i konfiguracji
W Ciggu ....... tygodni liczac od nastepnego dnia po podpisaniu umowy wtgcznie.
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5. Po zamontowaniu i uruchomieniu sprzetu Wykonawca dokona konfiguracji sprzetu zgodnie
z przeznaczeniem.

6. Wykonawca zobowigzuje sie do przeszkolenia min. 4 nauczycieli Zespotu Szkét Zawodowych nr 1
im. gen. Sylwestra Kaliskiego w Dziatdowie z obstugi dostarczonego sprzetu.

7. Wykonawca oswiadcza, ze sprzet bedacy przedmiotem umowy odpowiada standardom jako$ciowym
i technicznym przewidzianym dla zadan, jakie okreslit Zamawiajacy.

8. Wykonawca zobowigzany jest do dostawy, konfiguracji i montazu przedmiotu zaméwienia na wtasny
koszt i wtasnymi sitami.

9. Wykonawca zobowigzuje sie dostarczy¢ przedmiot umowy fabrycznie nowy, bez wad z kartami
gwarancyjnymi wyrobéw wraz z informacjg o warunkach udzielonej gwarancji oraz sposobie
postepowania w przypadku koniecznosci uruchomienia procedury gwarancyjnej przed producentem.

10. Wykonawca winien dostarczyé zamowiony sprzet Zamawiajgcemu po uprzednim telefonicznym
ustaleniu terminu dostawy z co najmniej 2-dniowym wyprzedzeniem.

11. Wykonawca udzieli Zamawiajgcemu i tym samym ostatecznemu uzytkownikowi (szkole) minimum 24
miesiecy gwarancji i rekojmi na dostarczone wyposazenie zgodnie z ofertg obejmujgca czesc ................
zdnia ........... stanowigcg zatgcznik do umowy.

12. W okresie udzielonej gwarancji Wykonawca zobowigzany jest do udzielania pomocy telefonicznej
uzytkownikom podczas eksploatacji sprzetu zakupionego przez Zamawiajacego oraz do swiadczenia
serwisu gwarancyjnego, obejmujacego réwniez dojazd i transport, polegajacego na usunieciu wad
w drodze naprawy lub na wymianie urzadzen albo ich cze$ci na wolne od wad, na warunkach opisanych
w osobnej umowie.

§3

1. Zamawiajacy, z zastrzezeniem postanowien niniejszego paragrafu, za wykonanie przedmiotu umowy
okreslonego w § 1 oraz zatgczniku nr 1 do umowy zaptaci wynagrodzenie w tgcznej kwocie do

2. Wynagrodzenie ptatne bedzie przelewem na rachunek bankowy Wykonawcy wskazany na fakturze
w terminie 14 dni od daty jej doreczenia, z zastrzezeniem ust. 8 niniejszego paragrafu.

3. Podstawg do wystawienia faktury bedzie potwierdzenie zrealizowania dostawy protokotem zdawczo
odbiorczym przyjecia przedmiotu umowy bez zastrzezen podpisanym przez Wykonawce i Zamawiajgcego.
Wykonawca bedzie mdgt wystawié fakture po zrealizowaniu zadania objetego niniejszg umowa, tj. dostawy
sprzetu dla uczniéw/uczennic do pracowni zawodowej oraz nieodptatne przeszkolenie nauczycieli z obstugi
dostarczonego sprzetu zgodnie ze szczegétowym opisem przedmiotu zamoéwienia bedgcym zatgcznikiem nr
1 do niniejszej umowy. Szkolenie zostanie rozliczone w minimalnym zakresie za pomocg dokumentow:

- lista obecnosci

- dziennik zaje¢

- protokot zdawczo-odbiorczy

Wzory w/w dokumentdw dostarczy Wykonawcy Zamawiajgcy.

4. Rachunek bankowy jest rachunkiem do prowadzonej dziatalnosci gospodarczej Wykonawcy.

5. Do rachunku bankowego prowadzony jest rachunek VAT, zgodnie z art. 62a ust.1 ustawy Prawo
bankowe.

6. Faktury beda wystawiane na:

Nabywca: Miedzynarodowe Centrum Doskonalenia Zawodowego Sp. z 0.0., ul. Celulozowa 19A/6, 87-800
Wtoctawek

NIP: 888 312 38 62

Odbiorca: Miedzynarodowe Centrum Doskonalenia Zawodowego Sp. z 0.0., ul. Celulozowa 19A/6, 87-800
Wtoctawek
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7. W przypadku, gdy Zamawiajgcy odmowi podpisania protokotu lub wniesie zastrzezenia, z uwagi na wady
dostarczonego przedmiotu umowy lub braki ilosciowe, Wykonawca zobowigzany jest wymieni¢ dostarczony
przedmiot umowy na wolny od wad lub dostarczyé odpowiednig ilos¢ przedmiotu umowy, w terminie
wyznaczonym przez Zamawiajgcego, na swoj koszt i ryzyko.

8. W przypadku braku srodkéw finansowych na wyodrebnionym rachunku projektowym projektu pt.
,Fachowcy z Dziatdowa” wynagrodzenie ptatne bedzie Wykonawcy w terminie 5 dni od daty wptywu transzy
dotacji na rachunek bankowy powyzszego projektu. W takim przypadku Zamawiajgcy zobowigzany jest
poinformowa¢ Wykonawce o braku srodkéw na rachunku bankowym, jak réwniez o wptywie Srodkéw
finansowych z Instytucji Zarzgdzajgcej FEWiM 2021-2027.

9. Wynagrodzenie Wykonawcy w ramach niniejszej umowy jest wspétfinansowane ze srodkéw Unii
Europejskiej w ramach Europejskiego Funduszu Spotecznego Plus.

§4
Wykonawca zobowiazuje sie do utrzymania w tajemnicy wszelkich danych o Zamawiajgcym oraz informacji,
ktére uzyskat w celu realizacji niniejszej umowy.

§5

1. Wykonawca zaptaci Zamawiajgcemu kare umowng w wysokosci 20 % wynagrodzenia brutto
okreslonego w § 3 ust. 1 w przypadku odstgpienia przez ktérgkolwiek ze stron od umowy z przyczyn, za
ktére odpowiedzialnos¢ ponosi Wykonawca.

2. Wykonawca zaptaci Zamawiajgcemu kare umowng w wysokosci 0,4 % ceny brutto okreslonej w § 3 ust.
1 za kazdy dzied zwtoki w wykonaniu umowy, liczony od uptyniecia terminu wykonania przedmiotu
zamowienia, o ktérym mowa w § 2.

3. taczng maksymalng wysokos¢ kar umownych, ktérych mogg dochodzié¢ strony okresla sie na 20 %
wynagrodzenia brutto, o ktérym mowa w § 3 ust. 1.

4. Strony majg prawo dochodzenia odszkodowania uzupetniajgcego przenoszgcego wysokosc¢ zastrzezonych
kar umownych, o ktérych mowa w ust. 1 oraz 2 na zasadach ogélnych.

(93]

. W przypadku niewykonania lub nienalezytego wykonania przez Wykonawce zobowigzania bedacego
przedmiotem umowy lub naruszenia jakichkolwiek obowigzkéw wynikajgcych z umowy, Wykonawca jest
zobowigzany do pokrycia wyniktej szkody w petnej wysokosci bez wzgledu na wysokos¢ zastrzezonych
kar umownych.

§6

1. Wykonawca jest odpowiedzialny wzgledem Zamawiajgcego za wszelkie wady fizyczne dostarczonych
sprzetdéw i wyposazenia.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny wzgledem Zamawiajgcego za wszelkie wady prawne dostarczonych
urzadzen, w tym za ewentualne roszczenia oséb trzecich wynikajgce z naruszenia praw witasnosci
intelektualnej lub przemystowej, pozostajgce w zwigzku z wprowadzeniem urzgdzen bedacych
przedmiotem umowy na terytorium Rzeczypospolitej Polskie;].

§7
1. Wykonawca oswiadcza, ze dostarczany przedmiot umowy, o ktérym mowa w §1 jest dobrej jakosci oraz
zobowiazuje sie do $wiadczenia gwarancji na nastepujacych warunkach:

a) Ujawnione w okresie gwarancji wady/usterki elementéw przedmiotu umowy beda bezptatnie
usuwane (naprawiane) na koszt Wykonawcy w terminie nie przekraczajgcym 14 dni liczac od
zgtoszenia usterki (lub terminie wynikajagcym z warunkow gwarancji ujetych w Zatgczniku nr 1 do
umowy).
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b) Wady elementéw przedmiotu umowy bedg zgtaszane listownie, telefonicznie, faksem lub e-mailem
pod numer telefonu i adres podane przez Wykonawce.
c¢) Ustugi serwisowe swiadczone beda w siedzibie ZSZ nr 1 w Dziatdowie, lub w przypadku koniecznosci
realizacji ustugi serwisowej poza powyzszg lokalizacjg sprzet zabierany bedzie na koszt Wykonawcy.

2. Gwarancji nie bedg podlegaty uszkodzenia sprzetu powstate na skutek:
a) dziatania sity wyzszej (pozar, powddz, i inne) po przyjeciu sprzetu przez Zamawiajgcego,
b) eksploatacji niezgodnej z instrukcjg obstugi,
¢) uszkodzen mechanicznych, powstatych z winy uzytkownika.

3. Inne szczegotowe warunki Swiadczenia serwisu gwarancyjnego okreslajg dokumenty gwarancyjne
dostarczone wraz z urzgdzeniami. Zapisy zawarte w niniejszej umowie, dotyczgce gwarancji, zmieniajg
w tym zakresie mniej korzystne postanowienia zawarte w dokumentach gwarancyjnych.

4. Wszelkie koszty zwigzane ze $wiadczeniem gwarancji ponosi Wykonawca, w tym w szczegdlnosci koszt
dojazdu, odbioru oraz zwrotu naprawianego sprzetu.

5. Bieg gwarancji rozpoczyna sie od dnia podpisania ,,Protokotu zdawczo-odbiorczego”.

6. W sytuacji, gdy okres gwarancji udzielonej przez producenta jest dtuzszy od gwarancji udzielonej przez
Wykonawce, obowiazuje okres gwarancji udzielonej przez producenta.

7. Zamawiajacy dopuszcza realizacje zobowigzan gwarancyjnych Wykonawcy przez producenta sprzetu
lub serwis autoryzowany przez producenta.

8. Wykonawca udziela Zamawiajgcemu 24-miesiecznej rekojmi za wady na dostarczony przedmiot umowy,
ktora bedzie obowigzywac od dnia podpisania ,,Protokotu zdawczo-odbiorczego.

§8
1. Ze strony Zamawiajgcego osobg upowazniong do kontaktow z Wykonawca w zakresie wykonywania
obowigzkéw umownych bedzie: Anna Grabowska tel. +48 54 230 09 25, e-mail: biuro@mcdz.com.pl

2. Ze strony Wykonawcy osobg upowazniong do kontaktéw z Zamawiajgcym w zakresie wykonywania
obowigzkéw umownych bedzie..........ccccoveeiinnnnnnns ,€-Maill e

§9
1. Strony zgodnie wyfaczajg mozliwosé wypowiedzenia niniejszej umowy bez waznych powoddw.
2. Strony zgodnie ustalajg, ze w szczegdlnosci za wazne powody uzasadniajgce wypowiedzenie umowy
uwazane beda ponizsze: Wykonawca moze wypowiedzieé niniejszg umowe w sytuacji, kiedy:

1) Zamawiajacy pozostaje w zwtoce z obowigzkiem zaptaty wynagrodzenia Wykonawcy ponad
trzydziesci dni mimo posiadania przez Beneficjenta projektu pt. ,,Fachowcy z Dziatdowa” $rodkéw
na wyodrebnionym rachunku projektowym.

2) Zamawiajacy moze wypowiedzie¢ niniejszg umowe, w przypadku zakonczenia dziatalnosci przez
Zamawiajgcego.

3) Wpykonawca moze wypowiedzie¢ niniejszg umowe, w przypadku zakonczenia dziatalnosci
Wykonawcy, postawienia w stan upadtosci lub utraty uprawnien do handlu sprzetem bedacych
przedmiotem umowy.

4) Zamawiajgcy moze wypowiedzie¢ niniejszg umowe, jezeli Wykonawca nie zapewnia okreSlonej
w umowie nalezytej jakosci lub nie zapewnia terminowosci co do przedmiotu umowy okreslonego
w § 1 umowy lub narusza inne obowigzki wynikajgce z niniejszej umowy.

5) Zamawiajgcy moze wypowiedzie¢ niniejszg umowe w przypadku rozwigzania umowy
o dofinansowanie projektu pt. ,,Fachowcy z Dziatdowa” przez Instytucje Zarzadzajgcq FEWiM 2021-
2027.
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6) Zamawiajgcy moze wypowiedzieé niniejszg umowe, w przypadku, gdy Partner Powiat Dziatdowski,
wycofa sie z projektu o ktdrym mowa w § 1 umowy przed jego rozpoczeciem lub na ktérymkolwiek
z etapdw jego realizacji.
3. W przypadku wypowiedzenia umowy przez Zamawiajgcego, na podstawie wyzej okreslonych przepiséow
niniejszego paragrafu, Wykonawca z tytutu wypowiedzenia umowy zobowigzuje sie nie dochodzi¢ od
Zamawiajgcego zadnych roszczen odszkodowawczych.

§10
1. Niniejsza umowa wchodzi w zycie z dniem podpisania.
2. Wykonawca oswiadcza, ze w chwili zawierania niniejszej umowy nie jest prowadzone przeciw niemu
postepowanie upadfosciowe, a prowadzona dziatalnos¢ gospodarcza obejmuje ustugi w zakresie objetym
niniejsza umowa.
3. Niniejsza umowa zostata sporzadzona w zgodzie i podlega przepisom prawa polskiego. W zakresie
nieuregulowanym niniejsza umowg stosuje sie powszechnie obowigzujgce przepisy prawa,
w szczegdlnosci Kodeksu Cywilnego.
4. Jakiekolwiek zmiany niniejszej umowy wymagaja formy pisemnej i zgody obu Stron, pod rygorem
niewaznosci.
5. Strony zobowiagzuja sie, iz beda dazyty do rozwigzania wszelkich sporéw powstatych na tle
i w zwigzku z realizacja niniejszej umowy w sposdb polubowny, na drodze negocjacji.
Jesli jednak nie dojdzie do porozumienia na tej drodze w ciggu 14 dni, to spor moze by¢ przez kazdga ze Stron
przedtozony do rozstrzygniecia przez sad powszechny wiasciwy ze wzgledu na siedzibe pozwanego.
6. Niniejsza umowa zostata sporzagdzona w dwdch jednobrzmigcych egzemplarzach, w jezyku polskim, po
jednym dla kazdej ze Stron.

Zatgczniki:
1. Szczegdtowy opis przedmiotu umowy.
2. Specyfikacja oferowanego wyposazenia zgodnie z ofertq Wykonawcy z dnia .............

Wykonawca Zamawiajgcy
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Zatqcznik nr 1

SZCZEGOtOWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1. PRZEDMIOT ZAMOWIENIA.

Catos¢ zadan zwigzanych z realizacjg czesci projektu pt. ,,Fachowcy z Dziatdowa” nr FEWM.06.04-1Z.00-
0005/23 zostata podzielona na czesci i obejmuje:

Przedmiot zamdwienia

Doposazenie pracowni zawodowej Zespotu Szkét Zawodowych nr 1 im. gen. Sylwestra
Kaliskiego w Dziatdowie, ul. Pocztowa 6, 13-200 Dziatdowo (transport, dostawa i montaz)
w stanowisko do programowania Cobotéw oraz szkolenie z obstugi dostarczonych

"Eé- urzadzen:
i - Stanowisko nauki programowania Cobotéw (robotdw szescioosiowych) — 1 szt.

- Stacja robocza z monitorem do stanowiska dydaktycznego do nauki programowania

Cobotéw- 1 szt.

Doposazenie pracowni zawodowej Zespotu Szkét Zawodowych nr 1 im. gen. Sylwestra
= Kaliskiego w Dziatdowie, ul. Pocztowa 6, 13-200 Dziatdowo (transport, dostawa i montaz)
9, w zrobotyzowang linie do nauki programowania— 1 zestaw oraz szkolenie
3 z programowania i obstugi zainstalowanych sterownikdw PLC oraz z zakresu

programowania i obstugi zainstalowanego robota.

Miejsce realizacji zamoéwienia:

Zespot Szkot Zawodowych nr 1 im. gen. Sylwestra Kaliskiego w Dziatdowie, ul. Pocztowa 6, 13-200
Dziatdowo

2. OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA.

Zamawiajgcy wymaga, by dostarczone urzadzenia byty nieuzywane. Zamawiajgcy dopuszcza, by sprzet
zostat rozpakowany i uruchomiony przed jego dostarczeniem wytgcznie przez Wykonawece i wytacznie
w celu weryfikacji dziatania sprzetu. Wszystkie oferowane urzadzenia muszg posiadac¢ deklaracje
zgodnosci CE/certyfikat CE.

llekro¢ w dokumentacji postepowania, w opisach przedmiotu zamdwienia jest mowa o materiatach lub
wyrobach z podaniem znakéw towarowych, patentéw, nazw witasnych lub pochodzenia, to przyjmuje
sie, ze wskazaniom takim towarzyszg wyrazy ,lub réwnowazne”. Oznaczenia i nazwy wtasne
materiatow i produktéw stuzg wytgcznie do opisania minimalnych parametréw technicznych, ktére
powinny spetnia¢ te produkty. Zamawiajgcy podkresla, iz ciezar udowodnienia, ze oferowany
przedmiot zamowienia jest rownowazny w stosunku do wymagan okreslonych przez Zamawiajgcego
w SOPZ spoczywa na sktadajgcym oferte. Zamawiajgcy za produkt réwnowazny bedzie uznawat towar
o nie gorszych parametrach technicznych niz wskazane w opisie przedmiotu zaméwienia.

Okreslone ponizej parametry sg parametrami minimalnymi. Zamawiajgcy dopuszcza sprzet o
parametrach lepszych od wymaganych pod warunkiem spetnienia wszystkich warunkéw minimalnych.
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Czesc | zamoéwienia obejmuje doposazenie pracowni zawodowej Zespotu Szkét Zawodowych nr 1 im.
gen. Sylwestra Kaliskiego w Dziatdowie, ul. Pocztowa 6, 13-200 Dziatdowo (transport, dostawa
i montaz) w stanowisko do programowania Cobotow.

Pracownia bedzie wykorzystywana w ramach realizowanego projektu. Pracownia zostanie doposazona
w nastepujace elementy:

L.p.

Przedmiot zamdwienia

llos¢

5.
6.

Stanowisko nauki programowania Cobotow (robotéw szescioosiowych)

Opis stanowiska:

Modut robota wspodtpracujgcego realizuje przenoszenie detali o réznych ksztattach
miedzy gniazdami zamontowanymi w ptycie podstawie blatu roboczego.
Gwarancja: minimum 24 miesigce

Wyposazenie stanowiska

1.

Konstrukcja stanowiska: Robot umieszony na ptycie umozliwiajgcej tatwy
transport wyposazonej w cztery uchwyty do przenoszenia.

Stanowisko z robotem przygotowane do pracy nastotowe;j.

Ptyta stanowiska pokryta powtokg ESD w postaci farby, umozliwiajgc prace z
komponentami elektronicznymi.

. Robot wspétpracujgcy 6 osiowy:

Zasieg minimum 600 mm o powtarzalnosci od 0,01 do 0,03

Blat wyposazony w 8 gniazd detali o 4 ksztattach

Cobot wyposazony w komplet 4 szt. detali do przenoszenia miedzy gniazdami
dostosowanymi do gniazd pol odktadczych.

Kontroler robota wraz z osprzetem wymaganym do prawidtowej pracy — 1 kpl.
Programator reczny - Panel Cobota

Mozliwos$¢ programowania Cobota za pomocg PC

Dedykowany chwytak mechaniczny zakoriczony przechwytami gumowymi lub
pneumatyczny (przy tym rozwigzaniu wymagany kompresor)

Wytacznik awaryjny.

Okablowanie stanowiskowe.

2.1

Stacja robocza do stanowiska dydaktycznego do nauki programowania Cobotéw
Stacja robocza

Wydajnos¢ obliczeniowa: procesor dedykowany do pracy w komputerach
osiggajacy w tescie PassMark - CPU Mark

(https://www.cpubenchmark.net/high end cpus.html Average CPU Mark rating
co najmniej 42000 punktow

Pamiec operacyjna zainstalowana: min. 32GB DDR5

Karta graficzna: dedykowana karta graficzna, z przydzielong pamiecig min 12GB,
osiggajaca w tescie G3D Mark
(https://www.videocardbenchmark.net/high_end_gpus.html) wynik , Average
G3D Mark” co najmniej 27500 punktow

Dysk twardy wbudowany, min. 1TB SSD NVME

Komunikacja

a Sie¢ LAN —min. 10/100/1000Mb/s

b Wifi —min. 802.11ac/ax 2x2

¢ Bluetooth —min. ver 5.2

Zasilacz: min. 500W, 80PLUS BRONZE, ATX

Obudowa

o Ztacza tyt obudowy min
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a) 2x USB 3.2 Gen 1 Type A (R)
b) 4x USB 2.0 Type A (R)

c) 1x RI45

d) 2x WiFi Antenna

e) 1x(v1.4) DP out

f) 3x Audio jack

o Ztacza panel przéd min.:

a) 1xUSB 3.2 Gen1TypeC

b) 1x USB 3.2 Gen 1 Type A

o min. 1 Zatoka dyskéow 3.5"

o min. 1 Zatoka dyskdéw 2.5"

o Wymiary produktu (szer. x gteb. x wys.) (mm) min : 172 x 445 x 405

System operacyjny: Oferowany system operacyjny musi obstugiwac protokoty w
wersji 64-bit oraz by¢ kompatybilny z aktualnie funkcjonujgcym w jednostce
Microsoft Office 2021 , Adobe , Corel

Certyfikaty i standardy: deklaracja zgodnosci CE

Gwarancja: minimum 24 miesigce

Wsparcie techniczne producenta: dostep do aktualnych sterownikéw
zainstalowanych w komputerze urzadzen, realizowany poprzez podanie
identyfikatora klienta lub modelu komputera lub numeru seryjnego komputera,
na dedykowanej przez producenta stronie internetowej.

2.2

Stacja robocza do stanowiska dydaktycznego do nauki programowania Cobotéw
Monitor

Przekatna i rozdzielczos$¢: Monitor minimum 27” o rozdzielczosci FullHD
(1920x1080]|) 165 Hz

Typ Ekranu: zakrzywionym, matowy

Katy widzenia: min. poziomo/pionowo: 178°/178°

Jasnos¢: minimum 250 cd/m?2

Ztacza: Min 2 x USB 2.0 typu A, 1 x HDMI lub 1 x DisplayPort

Inne: Mozliwos¢ ustawienia nachylenia, wysokosci

Gwarancja: minimum 24 miesigce

Rok produkcji: wyprodukowano nie wczesniej niz w 2023 r.

Dostawca wyposazenia zapewni bezptatne szkolenie z zakresu obstugi dostarczonych urzadzen.
Bezkosztowe szkolenie z zakresu programowania i obstugi Cobota zrealizowane zostanie na
wykonanym/zainstalowanym stanowisku dydaktycznym w wymiarze min. 8 godzin dydaktycznych dla

min. 4 oséb.

Program szkolenia bedzie obejmowat co najmnie;j:

Srodowisko programowania.

Instalacja i konfiguracja Cobota.

Programowanie podstawowych funkcji Cobota.

Standardy bezpieczenstwa pracy z robotem wspodtpracujacym.
Dziatania serwisowe, diagnostyka, rozwigzywanie problemoéw.

Czesc Il zamowienia obejmuje doposazenie pracowni zawodowej Zespotu Szkét Zawodowych nr 1 im.
gen. Sylwestra Kaliskiego w Dziatdowie, ul. Pocztowa 6, 13-200 Dziatdowo (transport, dostawa i

montaz) w zrobotyzowang linie do nauki programowania — 1 zestaw

Pracownia bedzie wykorzystywana w ramach realizowanego projektu. Pracownia zostanie doposazona

W ponizszy sprzet:
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L.p.

Przedmiot zamdwienia

llos¢

Zrobotyzowana linia do nauki programowania

Modutowa linia produkcyjna z magazynem wysokiego sktadowania i robotem

wspotpracujgcym Cobotem sktada sie z 4 stanowisk:

I. modut magazynu wysokiego sktadowania,

1. modut sortowania,
lll. modut magazynu powierzchniowego z manipulatorem kartezjanskim X,Y,Z
IV. modut robota wspdtpracujgcego.

Stanowiska stuzg do nauki projektowania, budowy i eksploatacji urzadzen

i systemow mechatronicznych.

Moduty umozliwiajg rozwijanie kompetencji inzynierskich w zakresie:

e programowania sterownikéw PLC,

e uktadéw pneumatycznych i elektropneumatycznych,

e eksploatacji urzadzen i systeméw mechatronicznych,

e programowania robotéw wspodtpracujgcych.

Linia produkcyjna umozliwia realizacje zadan:

o identyfikacje detalu czujnikami przemystowymi,

e programowanie znacznika RFID,

e odczyt znacznika RFID,

e klasyfikacje/sortowanie detalu,

e pobieranie i transport detalu przez robota wspétpracujgcego, do modutu
magazynu powierzchniowego lub magazynu wysokiego sktadowania z modutu
sortowania,

e obstuge robota kartezjanskiego XYZ,

e obstuge robota suwnicowego.

Powyzsze operacje mogg by¢ wykonywane sekwencyjnie lub niezaleznie.

Stanowiska majg mozliwos¢ pracy rozdzielnej lub w ukfadzie linii.

e Zastosowane znaczniki RFID

e Zastosowane gtowice zapisu/odczytu RFID

I. Modut magazynu wysokiego sktadowania

Zadania realizowane na stanowisku:

e Obstuga 3-osiowego robota suwnicowego.

e Zliczanie elementow.

Opis stanowiska

Modut magazynu wysokiego sktadowania realizuje zadania sktadowania detalu o

okreslonych parametrach. Magazyn posiada 4 poziomy, kazdy z piecioma polami

odkfadczymi.

Robot wspétpracujgcy umieszcza detal na tasmociggu. Czujnik pojemnosciowy

potwierdza obecnos¢ detalu do pobrania. Robot suwnicowy pobiera detal z

tasmociggu i umieszcza go na wybranym polu odktadczym magazynu wysokiego

sktadowania.

Stanowisko stanowi koricowa stacje modelu linii i umozliwia takze prace jako

niezaleznie stanowisko dydaktyczne.

Gwarancja: minimum 24 miesigce

Wyposazenie stanowiska

1. Konstrukcja stanowiska: wykonana z profili aluminiowych anodowanych,

wymiary 800 mm x 787,5 mm x 850 mm (wysokos$é) — mobilny wdzek z ptyta
montazowg profilowg rowkowang oraz szafg sterowniczg na elementy
wykonawecze (dystrybucja zasilania, sterownik PLC itp.); w gérnej czesci ptyta
profilowa pozioma rowkowana, raster rowka 22,5 mm; doprowadzone
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zasilanie 24 V DC na potrzeby uktadéw wykonawczych; wyposazenie
konstrukcji: 4 kétka z blokada, potka na narzedzia/akcesoria w dolnej czesci —
1 kpl.

2. 3-osiowy robot suwnicowy wyposazony w silniki krokowe (osie XiY) i
pneumatyczne (0$ Z) z chwytakiem, realizujgcy chwytanie detali z tasmociggu,
wyszukiwanie oraz magazynowanie;

3. Sterownik PLC- 1 kpl.

o 8 wyjsc cyfrowych

e 6 wyjs¢ cyfrowych przekaznikowych (2A)

e 2 wyjscia analogowe napieciowe

e Zasilanie 24 VDC/230VAC

e Pamiec¢ na programy i dane 75kB

e Programowanie w FBD,LAD,SCI

o Interfejs komunikacyjny RJ45

e Protokét komunikacji: Ethernet, Profinet
4. Panel operatorski —1 kpl.

e Rozmiar minimum 4 cale

e 256 kolorow

e  Wyswietlacz LCD

e Zasilanie 24VDC
5. Tasmociag z silnikiem 24 V DC, szeroko$¢ tasmociggu 64 mm.

Czujnik pojemnosciowy.

7. Whytacznik awaryjny oraz zestaw przyciskéw sterowniczych i kontrolek 24 V
DC.

8. Uniwersalny koncentrator (zadajnik) sygnatéw do sterownika PLC: 4
wejscia/4 wyjscia montowany na szyne TH 35 z osprzetem (zestaw ztgczek
zapasowych do podtgczenia uktadow we/wy, przewody potaczeniowe
tasmowe) — 2 kpl.

9. Interfejs do podtgczenia koncentratora do sterownika PLC — 1 szt.

10. Ostona bezpieczenstwa z plexi, z mozliwoscig demontazu.

11. Okablowanie stanowiskowe.

12. Zasilacze 24V DC.

13. Elementy tgczeniowe i konstrukcyjne niezbedne do poprawnej pracy
stanowiska — 1 kpl.

14. Wytacznik gtdéwny umieszczony na szafie sterowniczej.

15. Zespot przygotowania powietrza, zawdr odcinajacy — 1 kpl.

Il. Modut sortowania

Zadania realizowane na stanowisku

e Transport detali.

e QOkreslanie parametréw detalu.

e Programowanie znacznikéw RFID na podstawie informacji od czujnikow
przemystowych.

e Odczyt znacznikdéw RFID.

e Zliczanie elementow.

Opis stanowiska

Modut sortowania wyposazony w dwa tasmociggi napedzane silnikiem pradu

statego. Detale sg podawane na tasmociag z magazynu grawitacyjnego. Podczas

transportu nastepuje identyfikacja wedtug okreslonego parametru (materiat, kolor)
zestawem czujnikow przemystowych (czujnik fotoelektryczny odbiciowy,
indukcyjny, pojemnosciowy). Okreslone parametry sg zapisywane w znaczniku

RFID.

o
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Nastepnie detal jest przekazywany na drugi tasmociag, na ktédrym nastepuje odczyt
danych ze znacznika RFID. Robot wspodtpracujacy pobiera detal i przekazuje do
odpowiedniego magazynu, gdzie zostanie odpowiednio zmagazynowany — na
podstawie informacji odczytanych ze znacznika.

Czujniki optyczne (brama swietlna, czujnik potozenia) stuzg do informowania

o obecnosci detalu na tasmociggach.

Stanowisko stanowi poczgtkowa stacje modelu linii i umozliwia takze prace jako
niezaleznie stanowisko dydaktyczne.

Gwarancja: minimum 24 miesigce

Wyposazenie stanowiska:

1. Konstrukcja stanowiska: wykonana z profili aluminiowych anodowanych,
wymiary 800 mm x 787,5 mm x 850 mm (wysokos$é) — mobilny wdzek z ptyta
montazowg profilowg rowkowang oraz szafg sterowniczg na elementy
wykonawecze (dystrybucja zasilania, sterownik PLC itp.); w gornej czesci ptyta
profilowa pozioma rowkowana, raster rowka 22,5 mm; doprowadzone
zasilanie 24 V DC na potrzeby uktadéw wykonawczych; wyposazenie
konstrukcji: 4 kétka z blokadg, potka na narzedzia/akcesoria w dolnej czesci —
1 kpl.

2. Sterownik PLC- 1 kpl.

o 8 wyjs¢ cyfrowych;

o 6 wyjsc cyfrowych przekaznikowych (2A);
e 2 wyjscia analogowe napieciowe;

e Zasilanie 24 VDC/230VAC;

e Pamiec na programy i dane 75kB;

e Programowanie w FBD,LAD,SCI;

e Interfejs komunikacyjny RJ45;

e Protokdt komunikacji :Ethernet, Profinet

3. Panel operatorski — 1 kpl.

e Rozmiar minimum 4 cale;

e 256 kolorow;

e Wyswietlacz LCD;

e Zasilanie 24VDC

Tasmociag z silnikiem 24 V DC, szerokos¢ tasmociggu 64 mm — 2 szt.
Magazyn grawitacyjny na 20 szt. detali — 1 szt.

Optyczny czujnik potozenia.

Czujnik fotoelektryczny odbiciowy.

Czujnik pojemnosciowy.

Czujnik indukcyjny.

10. Brama swietlna.

11. Gtowice zapisu/odczytu RFID: RF350R, z anteng ANT18 — 2 kpl.

12. Detale w dwdch typach
= typ A—krazki o Srednicy 48 mm z tworzywa sztucznego z miejscem na

znacznik RFID,

= typ B —krazki o Srednicy 48 mm metalowe z przektadka z tworzywa na

znacznik RFID.
tacznie 20 sztuk w dowolnej konfiguracji ilosciowej przy zatozeniu, ze jednego typu
detali musi by¢ minimum 6 sztuk. (Dozwolone konfiguracje: 6-14, 7-13, 8-12, 9-11,
10-10)
Detale w trzech kolorach: biaty, czarny i czerwony po minimum 6 sztuk kazdego
koloru.

LN Uk
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13. Wytacznik awaryjny oraz zestaw przyciskdw sterowniczych i kontrolek 24 V
DC.

14. Uniwersalny koncentrator (zadajnik) sygnatow do sterownika PLC: 4 wejscia/4
wyjscia montowany na szyne TH 35 z osprzetem (zestaw ztaczek zapasowych
do podtaczenia uktadéw we/wy , przewody potaczeniowe tasmowe) — 2 kpl.

15. Interfejs do podtaczenia koncentratora do sterownika PLC — 1 szt.

16. Ostona bezpieczenistwa z plexi, z mozliwosciag demontazu.

17. Okablowanie stanowiskowe.

18. Zasilacze 24V DC.

19. Elementy taczeniowe i konstrukcyjne niezbedne do poprawnej pracy
stanowiska — 1 kpl.

20. Wytgcznik gtéwny umieszczony na szafie sterowniczej.

21. Zespot przygotowania powietrza, zawor odcinajgcy — 1 kpl.

lll. Modut magazynu powierzchniowego z manipulatorem kartezjariskim XYZ
Zadania realizowane na stanowisku

e Obstuga manipulatora kartezjanskiego XYZ.

Zliczanie detali.

Obstuga silnikéw krokowych.

e Magazynowanie/paletyzacja wyrobu.

Opis stanowiska

Stanowisko umozliwia zapoznanie sie z obstugg modelu robota kartezjanskiego
XYZ. Detal jest odktadany przez robota wspotpracujgcego na tasmocigg. Czujnik
pojemnosciowy potwierdza obecno$¢ detalu do pobrania. Nastepnie detal jest
odbierany przez manipulator kartezjanski i odktadany do magazynu
powierzchniowego.

Stanowisko stanowi stacje koricowag modelu linii, umozliwia takze prace jako
niezaleznie stanowisko dydaktyczne.

Wyposazenie stanowiska:

1. Konstrukcja stanowiska: wykonana z profili aluminiowych anodowanych,
wymiary 800 mm x 787,5 mm x 850 mm (wysokosé) — mobilny wdzek z ptyta
montazowg profilowg rowkowang oraz szafg sterowniczg na elementy
wykonawecze (dystrybucja zasilania, sterownik PLC itp.); w gornej czesci ptyta
profilowa pozioma rowkowana, raster rowka 22,5 mm; doprowadzone
zasilanie 24 V DC na potrzeby uktadéw wykonawczych; wyposazenie
konstrukcji: 4 kétka z blokadg, potka na narzedzia/akcesoria w dolnej czesci —
1 kpl.

2. 3-osiowy manipulator kartezjanski o napedzie elektrycznym (XY): zasilanie
24V DC z chwytakiem pneumatycznym i pneumatyczng osig Z.

3. Sterownik PLC- 1 kpl.

e 8 wyjsc cyfrowych

e 6 wyjsc cyfrowych przekaznikowych (2A)

e 2 wyjscia analogowe napieciowe

e Zasilanie 24 VDC/230VAC

e Pamiec na programy i dane 75kB

e Programowanie w FBD,LAD,SCI

o Interfejs komunikacyjny RJ45

e  Protokoét komunikacji :Ethernet, Profinet
4. Oprogramowanie sterownika PLC: -1 licencja stanowiskowa, dozywotnia.
5. Panel operatorski —1 kpl.

e Rozmiar minimum 4 cali

e 256 koloréw
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o  Wyswietlacz LCD
e Zasilanie 24VDC
Tasmociag z silnikiem 24 V DC, szerokos$¢é tasmociggu 64 mm.
Czujnik pojemnosciowy .
Magazyn powierzchniowy z plexi.
Wytacznik awaryjny oraz zestaw przyciskow sterowniczych i kontrolek 24 V
DC.

10. Uniwersalny koncentrator (zadajnik) sygnatow do sterownika PLC: 4 wejscia/4
wyjscia montowany na szyne TH 35 z osprzetem (zestaw ztaczek zapasowych
do podtaczenia uktadéw we/wy, przewody potgczeniowe tasmowe) — 2 kpl.

11. Interfejs do podtaczenia koncentratora do sterownika PLC — 1 szt.

12. Ostona bezpieczenstwa z plexi, z mozliwoscia demontazu.

13. Okablowanie stanowiskowe.

14. Zasilacze 24V DC.

15. Elementy tgczeniowe i konstrukcyjne niezbedne do poprawnej pracy
stanowiska — 1 kpl.

16. Wytacznik gtdwny umieszczony na szafie sterownicze;j.

IV. Modut robota wspétpracujacego COB
Zadania realizowane na stanowisku
e Obstuga robota wspodtpracujgcego
e Sortowanie detali do réznych typdw magazyndéw (powierzchniowy,
wysokiego sktadowania)
e Separacja detali wedtug zidentyfikowanego tagu RFID.
Opis stanowiska
Modut robota wspotpracujgcego realizuje przenoszenie detali miedzy
stanowiskami. Stanowisko stanowi stacje posrednig modelu linii, umozliwia takze
prace jako niezaleznie stanowisko dydaktyczne.
Gwarancja: minimum 24 miesigce
Wyposazenie stanowiska
1. Konstrukcja stanowiska: wykonana z profili aluminiowych anodowanych,
wymiary 800 mm x 787,5 mm x 850 mm (wysoko$¢) — mobilny wozek z ptytg
montazowa profilowg rowkowang oraz szafg sterowniczg na elementy
wykonawcze (dystrybucja zasilania, sterownik PLC itp.); w gérnej czesci ptyta
profilowa pozioma rowkowana, raster rowka 22,5 mm; doprowadzone zasilanie
24 V DC na potrzeby uktadéw wykonawczych; wyposazenie konstrukcji: 4 kétka z
blokadg, pétka na narzedzia/akcesoria w dolnej czesci— 1 kpl.
2. Robot wspodtpracujgcy 6 osiowy

3. Kontroler robota wraz z osprzetem wymaganym do prawidtowej pracy — 1 kpl.

4. Programator reczny - Panel cobota

5. Dedykowany chwytak mechaniczny

6. Okablowanie stanowiskowe.

7. Elementy tgczeniowe i konstrukcyjne niezbedne do poprawnej pracy

stanowiska — 1 kpl.

8. Wytacznik gtéwny umieszczony na szafie sterownicze;j.

woNo

Dostawca wyposazenia zapewni bezptatne szkolenie z zakresu obstugi dostarczonych urzadzen.
Bezkosztowe szkolenie z programowania i obstugi zainstalowanych sterownikéw PLC zrealizowane
zostanie na wykonanym stanowisku dydaktycznym obejmujace min. 8 godzin dydaktycznych dla

min. 4 osob.
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2) Bezkosztowe szkolenie z zakresu programowania i obstugi zainstalowanego robota zrealizowane
zostanie na wykonanym stanowisku dydaktycznym w wymiarze min. 8 godzin dydaktycznych dla
min. 4 oséb.

Program szkolenia bedzie obejmowat co najmnie;j:

Srodowisko programowania

Instalacja i konfiguracja robota

Programowanie podstawowych funkcji robota

Wzorce funkgcji, kreatory — paletyzacja, sledzenie tasmociggu, funkcje sity, obstuga stosu
Komunikacja z robotem

Standardy bezpieczenstwa pracy z robotem wspoétpracujagcym

Dziatania serwisowe, diagnostyka, rozwigzywanie probleméw.
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