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Załącznik nr 1 do Zapytania ofertowego nr COP/1/07/2024
FORMULARZ OFERTY
……………………., dnia ............................
ZAMAWIAJĄCY
FILATI Mirosław Kubiak Spółka komandytowo – akcyjna	
Opiesin 60, 98-220 Zduńska Wola
W imieniu Wykonawcy



 (nazwa, adres siedziby Wykonawcy, NIP, dane teleadresowe / ew. czytelna pieczęć)
w odpowiedzi na Zapytanie ofertowe nr COP/1/07/2024
[bookmark: _Hlk531359311]na dostawę, instalację i uruchomienie robotów przemysłowych automatyzujących proces montażu obuwia dzianinowego w ramach projektu „Robotyzacja procesu produkcji obuwia dzianinowego”
przedstawiam ofertę na następujących warunkach:
	Przedmiot zamówienia
	Liczba
	Cena jednostkowa netto[footnoteRef:1] [1:  Należy wskazać wartość z dokładnością do dwóch miejsc po przecinku oraz walutę.] 

	Całkowita cena netto[footnoteRef:2] [2:  Suma pozycji z kolumny Cena jednostkowa netto. Należy wskazać wartość z dokładnością do dwóch miejsc po przecinku oraz walutę.] 

	Okres gwarancji w miesiącach[footnoteRef:3] [3:  Należy wskazać okres gwarancji udzielanej na dostarczony przedmiot zamówienia w miesiącach. Zgodnie z pkt. II.6 Zapytania ofertowego okres gwarancji nie może być krótszy niż 12 miesięcy. W przypadku wskazania okresu gwarancji krótszego niż 12 miesięcy, oferta zostanie uznana za niezgodną z opisem przedmiotu zamówienia.] 

	Termin realizacji zamówienia w miesiącach[footnoteRef:4] [4:  Należy wskazać termin realizacji przedmiotu zamówienia w miesiącach liczonych od dnia zawarcia umowy na realizację przedmiotowego zamówienia. Zgodnie z pkt. III Zapytania ofertowego termin realizacji zamówienia nie może być dłuższy niż 8 miesięcy od podpisania umowy dotyczącej realizacji przedmiotu zamówienia. W przypadku wskazania terminu realizacji zamówienia przekraczającego 8 miesięcy, oferta zostanie uznana za niezgodną z opisem przedmiotu zamówienia.] 


	Robot przemysłowy nakładający podkład na cholewkę
	1 szt.
	
	
	
	

	Robot przemysłowy nakładający klej na cholewkę
	1 szt.
	
	
	
	




OŚWIADCZENIA WYKONAWCY:
1. Oświadczamy, że zapoznaliśmy się z treścią Zapytania ofertowego, uznajemy się związani określonymi w nim wymaganiami i zasadami postępowania i nie wnosimy do nich żadnych zastrzeżeń.
2. Oświadczamy, że uzyskaliśmy wszelkie niezbędne informacje do przygotowania oferty. 
3. Oświadczamy, że oferowana przez nas dostawa spełnia wszystkie wymagania określone przez Zamawiającego w Zapytaniu ofertowym.
4. Oświadczamy, że wyżej podana całkowita cena netto obejmuje realizację wszystkich zobowiązań Wykonawcy opisanych w Zapytaniu ofertowym.
5. Oświadczamy, że uważamy się za związanych niniejszą ofertą przez okres 30 dni. Bieg terminu związania ofertą rozpoczyna się wraz z upływem terminu składania ofert.
6. Oświadczamy, że w przypadku wyboru naszej oferty zobowiązujemy się do zawarcia umowy z uwzględnieniem postanowień wynikających z treści niniejszego Zapytania ofertowego oraz danych zawartych w ofercie w miejscu i terminie wskazanym przez Zamawiającego.
7. Załącznikami do niniejszej oferty, stanowiącymi jej integralną część, są:
1. Oświadczenie o braku podstaw do wykluczenia z postępowania
2. Zestawienie parametrów oferowanych Robotów przemysłowych
3. Specyfikacja techniczna oferowanych Robotów przemysłowych




Miejscowość …………………, dnia ……………                           .....................................................................................
(podpis Wykonawcy)
         


Załącznik nr 1 do Formularza oferty

 
[bookmark: Załącznik5]OŚWIADCZENIE O BRAKU PODSTAW DO WYKLUCZENIA Z POSTĘPOWANIA

Oświadczam, iż ubiegając się o udzielenie zamówienia w odpowiedzi na Zapytanie ofertowe nr COP/1/07/2024 w ramach projektu „Robotyzacja procesu produkcji obuwia dzianinowego”, prowadzonego przez Zamawiającego - FILATI Mirosław Kubiak Spółka komandytowo – akcyjna, Opiesin 60, 98-220 Zduńska Wola, nie jestem powiązana/y z Zamawiającym osobowo lub kapitałowo.   
Przez powiązania osobowe lub kapitałowe rozumie się wzajemne powiązania między Zamawiającym lub osobami upoważnionymi do zaciągania zobowiązań w imieniu Zamawiającego lub osobami wykonującymi w imieniu Zamawiającego czynności związane z przygotowaniem i przeprowadzeniem procedury wyboru Wykonawcy a Wykonawcą, polegające w szczególności na:
1. uczestniczeniu w spółce jako wspólnik spółki cywilnej lub spółki osobowej,
2. posiadaniu co najmniej 10% udziałów lub akcji,
3. pełnieniu funkcji członka organu nadzorczego lub zarządzającego, prokurenta, pełnomocnika,
4. pozostawaniu w związku małżeńskim, w stosunku pokrewieństwa lub powinowactwa w linii prostej, pokrewieństwa lub powinowactwa w linii bocznej do drugiego stopnia, lub związaniu z tytułu przysposobienia, opieki lub kurateli albo pozostawaniu we wspólnym pożyciu z Wykonawcą, jego zastępcą prawnym lub członkami organów zarządzających lub organów nadzorczych Wykonawców ubiegających się o udzielenie zamówienia;
5. pozostawaniu z Wykonawcą w takim stosunku prawnym lub faktycznym, że istnieje uzasadniona wątpliwość co do ich bezstronności lub niezależności w związku z postępowaniem o udzielenie zamówienia.

Jednocześnie oświadczam, że nie zachodzą w stosunku do mnie przesłanki wykluczenia z postępowania określone w art.  7 ust. 1 ustawy z dnia 13 kwietnia 2022 r. o szczególnych rozwiązaniach w zakresie przeciwdziałania wspieraniu agresji na Ukrainę oraz służących ochronie bezpieczeństwa narodowego ani przesłanki wykluczenia z postępowania określone w art. 1 pkt 23 rozporządzenia (UE) nr 2022/576 w sprawie zmiany rozporządzenia (UE) nr 833/2014 dotyczącego środków ograniczających w związku z działaniami Rosji destabilizującymi sytuację na Ukrainie.


Miejscowość …………………, dnia ……………                           .....................................................................................
(podpis Wykonawcy)
          



Załącznik nr 2 do Formularza oferty

ZESTAWIENIE PARAMETRÓW OFEROWANYCH ROBOTÓW PRZEMYSŁOWYCH
	Parametry oferowanego Robota nakładającego podkład

	6 stopni swobody - programowalność w 6 osiach
	TAK / NIE*

	Maksymalny udźwig
	… kg**

	Maksymalny zasięg ramienia robota
	… m**

	Maksymalny zakres ruchu dla poszczególnych osi nie mniej niż: dla osi 1 od +180 stopni do -180 stopni, dla osi 2 od +150 do –100 stopni, dla osi 3 od +150 do –160 stopni, dla osi 4 od +270 do -270 stopni, dla osi 5 od +145 do –145 stopni, dla osi 6 od +360 stopni do -360 stopni
	TAK / NIE*

	Maksymalna prędkość ruchu dla poszczególnych osi nie mniej niż: dla osi 1 - 180 stopni na sekundę, dla osi 2 - 200 stopni na sekundę, dla osi 3 - 200 stopni na sekundę, dla osi 4 - 400 stopni na sekundę, dla osi 5 - 360 stopni na sekundę, dla osi 6 - 600 stopni na sekundę
	TAK / NIE*

	Poziom ochrony przed ciałami stałymi i płynami: co najmniej zgodna z klasą IP65 wg normy EN/IEC 60529 lub równoważna
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w głowicę do nakładania podkładu do gruntowania cholewki, obejmującą 2 systemy nakładania podkładu: pistolet natryskujący podkład na spód cholewki oraz pędzel nakładający podkład na brzeg cholewki
	TAK / NIE*

	Możliwość wykorzystania podkładu na bazie wody
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w system czyszczenia głowicy nakładającej podkład
	TAK / NIE*

	Liczba zbiorników na podkład
	… szt.**

	Pojemność zbiorników na podkład
	… litrów każdy**

	Wyposażenie w zintegrowany moduł suszący próżniowo cholewki z możliwością regulacji temperatury 
	TAK / NIE*

	Liczba obrotowych stanowisk modułu suszącego z wydzielonymi komorami suszenia próżniowego
	… szt.**

	Liczba cholewek możliwych do umieszczenia w każdym stanowisku modułu suszącego
	… szt.**

	Praca modułu suszącego zsynchronizowana z pracą robotów przemysłowych
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w stalową konstrukcję zapewniającą eliminację drgań i pozycjonowanie cholewki, na którą nakładany jest podkład
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w ekrany zabezpieczające obszar pracy robota
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w instalacje hydrauliczne i elektryczne niezbędne do pracy robota
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w dotykowy panel sterujący i oprogramowanie sterujące pracą robota
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w system wspomagający programowanie robota przemysłowego, pozwalający na testowanie nowego programu pracy bez zatrzymywania pracy robota przy wykorzystaniu funkcjonalnego modelu procesu
	TAK / NIE*

	Oferowany Robot nakładający podkład jest nowy (nieużywany)
	TAK / NIE*

	Parametry oferowanego Robota nakładającego klej

	6 stopni swobody - programowalność w 6 osiach
	TAK / NIE*

	Maksymalny udźwig
	… kg**

	Maksymalny zasięg ramienia robota
	… m**

	Maksymalny zakres ruchu dla poszczególnych osi nie mniej niż: dla osi 1 od +180 stopni do -180 stopni, dla osi 2 od +150 do –100 stopni, dla osi 3 od +150 do –160 stopni, dla osi 4 od +270 do -270 stopni, dla osi 5 od +145 do –145 stopni, dla osi 6 od +360 stopni do -360 stopni
	TAK / NIE*

	Maksymalna prędkość ruchu dla poszczególnych osi nie mniej niż: dla osi 1 - 180 stopni na sekundę, dla osi 2 - 200 stopni na sekundę, dla osi 3 - 200 stopni na sekundę, dla osi 4 - 400 stopni na sekundę, dla osi 5 - 360 stopni na sekundę, dla osi 6 - 600 stopni na sekundę
	TAK / NIE*

	Poziom ochrony przed ciałami stałymi i płynami: co najmniej zgodna z klasą IP65 wg normy EN/IEC 60529 lub równoważna
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w głowicę do nakładania kleju na cholewkę, obejmującą 2 systemy nakładania kleju: pistolet natryskujący klej na spód cholewki oraz pędzel nakładający klej na brzeg cholewki
	TAK / NIE*

	Możliwość wykorzystania kleju na bazie wody
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w system czyszczenia głowicy nakładającej klej
	TAK / NIE*

	Liczba zbiorników na klej
	… szt.**

	Pojemność zbiorników na klej
	… litrów każdy**

	Wyposażenie w stalową konstrukcję zapewniającą eliminację drgań i pozycjonowanie cholewki, na którą nakładany jest klej
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w ekrany zabezpieczające obszar pracy robota
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w instalacje hydrauliczne i elektryczne niezbędne do pracy robota
	TAK / NIE*

	Wyposażenie w dotykowy panel sterujący i oprogramowanie sterujące pracą robota
	TAK / NIE*

	Oferowany Robot nakładający klej jest nowy (nieużywany)
	TAK / NIE*

	Parametry wspólne dla Robotów przemysłowych

	Robot nakładający podkład wraz z Robotem nakładającym klej tworzą zintegrowane stanowisko realizujące proces nałożenia wodnego podkładu i wodnego kleju na wykonaną z dzianiny cholewkę buta w następujących krokach:
- nałożenie podkładu wodnego na cholewkę buta przez Robot nakładający podkład,
- osuszenie cholewki buta w module suszącym próżniowo cholewki,
- nałożenie kleju wodnego na cholewkę buta przez Robot nakładający klej,
- osuszenie cholewki buta w module suszącym próżniowo cholewki.
	TAK / NIE*

	Wydajność Robotów przemysłowych określona jako liczba par cholewek obuwia (2 szt.), dla których w czasie 1 godziny realizowany jest przez Roboty przemysłowe pełny cykl nałożenia podkładu i kleju zgodnie z pkt. II.6 Zapytania ofertowego (nałożenie podkładu na cholewkę, osuszenie cholewki, nałożenie kleju na cholewkę, osuszenie cholewki)
	… par/godzinę**

	Zużycie energii przez Roboty przemysłowe w ciągu jednej godziny, uwzględniające wszystkie elementy wchodzące w skład zintegrowanego stanowiska produkcyjnego stanowiącego przedmiot zamówienia
	… kWh **


* niewłaściwe skreślić
** wskazać konkretną wartość



Miejscowość …………………, dnia ……………                           .....................................................................................
(podpis Wykonawcy)
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