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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

BRANZA INSTALCJI ELEKTRYCZNYCH
Roboty w zakresie:
SST 01- Wymagania ogdlne
SST 02- Wymagania szczegdtowe

SST1. Roboty w zakresie budowy energetycznych linii kablowych CPV 45314300-1
SST2. Instalacyjne roboty elektryczne CPV 45315100-9
SST3. Oswietlenie zewnetrzne CPV 45316100-6
SST4. Roboty w zakresie wiz CPV 45311100-1
SSTS. Instalowanie rozdzielni elektrycznych CPV 45315700-5

SST6. Instalowanie gniazd wtykowych, oswietlenia i o$wietlenia awaryjnego
CPV 45315700-5, 45311200-2

SST?7. Instalacje odgromowe CPV45311100-1
SSTS. Instalacja sieci LAN CPV 72700000-7
SST9. Instalowanie systemoéw monitoringu wizyjnego IP CCTV CPV 45310000-3
SST10. Instalowanie systemow kontroli dostgpu KD CPV 45312200-9
SST11. Instalowanie systemow SSWiN CPV 45312200-9

SST12. Odbiory i wymagane protokoty



1. SST 00 — Cz¢s$¢ ogdlna

1.WSTEP.

1.1 Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego
-Nazwa inwestycji:

PRZEBUDOWA | REMONT CZESCI ISTNIEJACEGO BUDYNKU
Niepubliczhego Technikum im. 72 Putku Piechoty w Radomiu
POD BRANZOWE CENTRUM UMIEJETNOSCI StUZB LOTNISKOWYCH
dla branzy lotniczej w dziedzinie eksploatacji portow

i terminali lotniczych

-Adres inwestycji:
dziateki nr ew. 55, 56, 57, 58 (jedn.ew. 146301_1M. Radom, obreb 0050, ark.27)
w Radomiu przy ul. Saskiej4/é

-Nazwa i1 adres zamawiajacego:

Zaktad Doskonalenia Zawodowego w Kielcach
25-950 Kielce ul. Paderewskiego 55

1.2. Przedmiot i zakres robdt budowlanych
- Zestawienie obiektow:
Budynek ZDZ w Radomiu przy ul.Saskiej 4/6
- Zakres i rodzaj rob6t budowlanych:
Roboty, ktéorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu przeprowadzenie robot przy instalacjach elektrycznych spehniajacych
wymagane funkcje techniczne 1 uzytkowe okreslone w dokumentacji projektowe;.

-Zakres 1 rodzaj robot specjalistycznych, ktore przewiduje dokumentacja projektowa:

Wszystkie prace opisane w Specyfikacji traktuje si¢ jako roboty typowe. W zwiazku z
powyzszym, brak jest dokumentacji projektowej specjalistyczne;.



1. SST 01 Wymagania ogolne

Warunki techniczne dotycza wykonania i odbioru instalacji elektrycznych wewnetrznych
1 zewnetrznych oraz instalacji odgromowej, ochrony od porazen, ochrony przepieciowe]
w budynkach uzytecznosci publicznej, w pomieszczeniach suchych i wilgotnych.

Zgodnie z norma PN-IEC 60364 i istniejaca siecig energetyczng zastosowano uktad sieci TN.
Cata instalacja wewnetrzna w remontowanym budynku ZDZ musi by¢ wykonana w uktadzie TN-
S. Przewody ochronne, uziemienia, potaczen wyrdwnawczych musza by¢ oznaczone na zielono-
zotto. Barwa zielono-zotta moze stuzy¢ jedynie do oznaczania i identyfikacji przewodow
przeznaczonych do ochrony przeciw porazeniowej. Zaleca si¢, aby oznaczenie tymi barwami
byt oznaczony caly przewdd na calej montowanej diugosci, jezeli jest to technicznie
niemozliwe oznaczenia musza si¢ znajdowaé¢ we wszystkich mozliwych miejscach
widocznych.

Wszystkie materialy stuzagce do wykonania instalacji elektrycznej jak: kable, przewody, osprzet,
aparatura i urzadzenia posiadaly certyfikaty, §wiadectwa dopuszczajace w budownictwie
1 urzadzenia oznakowane znakiem bezpieczenstwa. Wszystkie urzadzenia ciagi instalacyjne musza
by¢ tak wykonane, aby istnialo ich swobodne funkcjonowanie oraz zapewnialy dostep dla
przegladéw 1 konserwacji. Wszystkie instalacje musza zapewniaé ciagly przesyl energii
elektrycznej o wlasciwych parametrach technicznych, stosownie dla potrzeb budynku. Nalezy
przy wykonywaniu instalacji i ciggéw instalacyjnych zapewni¢ bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami. Trasy przewodow nalezy wykonywa¢ w liniach prostych, i rownolegtych do krawedzi
$cian 1 stropow.

W instalacjach odbiorczych nalezy stosowac odrebne obwody elektryczne do:

1) o$wietlenia ogdlnego i1 ewakuacyjnego /dodatkowa zyta przewodu zasilajaca bloki przetwornic
z baterig akumulatorow zainstalowanych w oprawie./

2/gniazd wtyczkowych

3/gniazd wtyczkowych pojedynczych urzadzen o mocy wickszej niz 2 kW.

Przewody do opraw os$wietleniowych na sufitach ukitada¢ w bruzdach lub w sufitach
podwieszanych.

Gniazda wtyczkowe 1 faczniki, przyciski itp. nalezy instalowa¢ w sposob nie kolidujacy
Z wyposazeniem pomieszczen. Laczniki obwodow $wiatta muszg by¢ zainstalowane w calym
obiekcie w taki sposob, by zatgczanie obwodu $wiatla bylo poprzez nacisnigcie klawisza w gore
a wylaczenie poprzez nacisnigcie klawisza w dot.

Gniazda uzytkowe 230V w kazdym pomieszczeniu instalowa¢ wylacznie ze stykiem
ochronnym, przy czym pojedyncze gniazda musza mie¢ styk ochronny od gory. Przewod fazowy
musi by¢ zawsze montowany w lewym zacisku a przewdd zerowy w prawym zacisku, przewod
PE w zacisku bolca ochronnego. Gniazda 1-fazowe ogdélne w kolorze biatym z wktadkami
blokujgcymi. Cata instalacja zaprojektowana zostata przewodami miedzianymi.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposéb trwaty,
uwzgledniajacy warunki lokalne itechnologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac,
oraz sam rodzaj instalacji.

W instalacjach elektrycznych Muzeum zaprojektowano nastepujaca ochrong;
-ochrona od porazen pradem elektrycznym

-ochrong od przecigzen i zwar¢

-ochron¢ od oddzialywania cieplnego

-ochrong od zwar¢ doziemnych

-ochrone od przepiec

-ochron¢ odgromowa



SST.02 Wymagania szczegotowe

Przed przystapieniem do robot montazowych zapoznac si¢ z dokumentacja.

1/ Przygotowac niezbgdne materiaty 1 osprzet
2/ wytyczy¢ trasy instalacji
3/ wykona¢ niezbgdne przepusty umozliwiajgce montaz instalacji.

Wszystkie prace wykona¢ zgodnie z projektem i obowigzujgcymi przepisami.
Przejscia przez $ciany i stropy powinny spelnia¢ nastgpujace wymagania:

- wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. muszg by¢
chronione przed uszkodzeniami.

- przej$cia te nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych,

- obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, itp. Rury nalezy uktada¢ w bruzdach uprzednio wykutych i odpowiednio w nich
mocowane.

Laczenie rur nalezy wykona¢ za pomocg przewidzianych do tego zlaczek lub przez
kielichowanie. Rury nie moga by¢ narazone na napr¢zenia mechaniczne. Przed przystgpieniem
do wciagania przewodow w rury ostonowe nalezy sprawdzi¢ prawidtowos$¢ i1 przelotowosé
wykonanego orurowania.

Weciaganie przewodéw wykona¢ za pomoca specjalnego osprzetu montazowego. Przewody na
catej dtugosci odcinka rury nie moga mie¢ polaczen w rurze. Przewody musza by¢ utozone
swobodnie 1 nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.

Podejécia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Do odbiornikow zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywa¢ przewodami utozonymi na tych $cianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych,
a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztaltowniki, korytka itp.

Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelnia¢ w sprzecie
i osprzecie oraz aparatach za pomoca dtawikow. Srednica dfawicy i otworu uszczelniajacego
pierscienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy zewnetrznej przewodu lub kabla. Po
dokreceniu dlawic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnianie ich za pomoca odpowiednich
uszczelniaczy.

Wykonanie instalacji p/t wymaga¢ bedzie utozenia przewoddw i zainstalowania osprzgtu przed
wykonaniem tynkowania. W przypadku wykonywania instalacji na istniejgcych $cianach
niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i $lepych wnek pod osprzet oraz
ich zatynkowanie.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelnia¢ w osprzecie
oraz aparatach za pomocg dtawikow.

Srednica gltowicy i otworu uszczelniajacego pierScienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy
zewnetrznej przewodu lub kabla.

Po dokrgceniu dtawic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnienie ich za pomoca odpowiednich
uszczelnien.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy dokonywaé w sprzecie
1 osprzecie instalacyjnym 1w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych.
W przypadku gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz



przewody, a samo ich podlaczenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekcie, sposob
poditaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem Inzyniera.

Przewody muszg by¢ ulozone swobodnie inie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
napre¢zenia. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju
1 liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sa przylaczone za pomoca oczek,
pomiedzy oczkiem a nakrgtkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowaé si¢ podktadki
metalowe zabezpieczone przed korozja w sposéb umozliwiajacy przeplyw pradu. Dhugosé
odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidlowe przylaczenie.

Zdejmowanie izolacji 1ioczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien
uszkadza¢ warstwy cyny.

Konce przewodow miedzianych z zylami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania).
Miejsca potlaczen zyl przewodow z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Samo potaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem
elektrycznym 1 mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku, korozjg itp.
Potaczenia mogg by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji
odbiornika 1 warunkéw technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy wykonywacé
przewodami kabelkowymi i kablami.

Potlaczenia elastyczne stosuje si¢ gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie
lub przystosowane sg do przesuni¢¢ lub przemieszczen. Potaczenia te nalezy wykonac:

- przewodami izolowanymi wielozylowymi gietkimi lub oponowymi,

- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

OSPRZET INSTALACYJNY

Puszki elektroinstalacyjne gniazd 1 tacznikow, puszki rozdzielcze, przelotowe i taczace puszki
odgatezne - nalezy stosowaé odpowiednie dla przekrojow przewodu i dla systemu odcinka
instalacji: natynkowe, podtynkowe, natynkowo - wtynkowe, znormalizowane.

Stopien ochrony minimum IP 2X, wytrzymato$¢ elektryczna izolacji -2kV, wykonane z
materiatow niepalnych lub nie podtrzymujacych ptomien -samogasnace.

Rozdzielnice wewnetrzne w obudowach metalowych o stopniu ochrony IP 31 z drzwiczkami
metalowymi lub izolacyjnymi zamykanymi na zamki z kluczem. Rozdzielnice zewngtrzne w
obudowach IP65 instalowanych w poliestrowych skrzynkach na fundamencie.

SPRZET INSTALACYINY taczniki i gniazda wtyczkowe ogdlnego przeznaczenia do
instalacji natynkowych, podtynkowych, natynkowo-wtynkowych.

Stopief ochrony nie mniejszy niz IP 2X a wykonaniu szczelnym niemniejszym niz IP 44

Napigcie znamionowe 250V 50Hz, prad znamionowy: taczniki 6A, 10A, gniazda wtyczkowe
16A.

Obudowy wykonane z materiatow niepalnych lub niepodtrzymujacych ptomien -samogasnace.
INSTALACJE NA ZEWNATRZ POMIESZCZEN

Obudowy osprzetu, sprzetu, opraw oswietleniowych 1 innych urzadzen powinny by¢ w
wykonaniu szczelnym oraz zapewni¢ ochrong minimum IP 33.



SST1. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
LINIA KABLOWA ZASILAJACA BUDYNEK

Roboty w zakresie:
- budowa energetycznych linii kablowych - kod CPV-45314300-1

1.Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z energetycznymi liniami kablowymi zasilajacymi
budynek ZDZ.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotycza zasad wykonywania i odbioru
robot zwigzanych z:

- uktadaniem kabli w ziemi, w kanatach i tunelach, na mostach i pomostach kablowych oraz w
budynkach,

- montazem muf'i glowic kablowych,

- montazem konstrukcji wsporczych do uktadania kabli, wraz z transportem i sktadowaniem
materialow, trasowaniem linii i miejsc posadowienia fundamentéw pod kontenery, robotami
ziemnymi 1 fundamentowymi, przygotowaniem podfoza i robotami towarzyszacymi, ST dotyczy
wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie robo6t zwiagzanych z:

- kompletacja materialow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

- wykonaniem wszelkich robdt pomocniczych w celu przygotowania podloza (w szczegolnosci
roboty ziemne, murarskie, §lusarsko-spawalnicze, montaz elementow osprzetu instalacyjnego
itp.),

- utozeniem wszystkich materialdow w sposob 1 w miejscu zgodnym z dokumentacja techniczna,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementéw
wyznaczonych w dokumentacji,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich wyznaczonych kabli
i linii,

- przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujacymi
montowany element linii energetycznej do eksploatacji.

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z odpowiednimi normami
oraz okre$leniami podanymi w ST. Wymagania og6lne a takze podanymi ponizej:

Kabel elektroenergetyczny - odmiana przewodu, stuzaca do przesytania energii elektryczne;.

Kabel sygnalizacyjny — przewod wykorzystywany w obwodach sygnalizacyjnych,
sterowniczych, kontrolno-pomiarowych, zabezpieczajacych.
Linia kablowa - kabel wielozytowy Ilub wigzka kabli jednozylowych w uktadzie

wielofazowym albo kilka kabli potaczonych rownolegle, ktore wraz z osprzetem utozone sa na
wspolnej trasie, taczac zaciski dwoch urzadzen elektroenergetycznych.



Trasa kablowa - pas terenu lub przestrzen, w ktorej osi symetrii utozono jedng Iub wigcej linii
kablowych.

Skrzyzowanie - miejsce na trasie kabla, w ktorym rzuty poziome réznych linii kablowych
pokrywajg si¢ lub przecinaja.

Zblizenie - miejsce na trasie kabla, w ktérym odlegto$¢ pomigdzy réznymi liniami kablowymi,
urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjng jest mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna dla
danych warunkow uktadania bez stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych i nie wystepuje
skrzyzowanie.

Studzienka kablowa - przestrzen podziemna przeznaczona do instalowania muf kablowych,
ulatwiajgca przecigganie i1 laczenie kabli prowadzonych pod ziemig oraz w kanatach, rurach,
blokach betonowych itp.).

Blok kablowy- ostona otaczajaca kabel; posiada otwory przeznaczone do wciggania kabli.

Napigcie znamionowe kabla Uo/U - napigcie na jakie zbudowano i oznaczono kabel; przy czym
Uo - napigcie pomiedzy zyla a ziemig lub ekranem kabla, natomiast U - napiecie
migdzyprzewodowe kabla.

W kraju produkuje si¢ kable elektroenergetyczne na napigcia znamionowe: 0,6/1 kV, 3,6/6 kV,
6/10 kV, 8,7/15 kV, 12/20 kV. 18/30 kV, 23/40 kV; dla napiecia 64/110 kV stosuje si¢ kable
olejowe, gazowe lub o izolacji polietylenowej. Ilo§¢ zyt tych kabli moze wynosi¢ od 1 do 5,
natomiast przekroje znamionowe wg oferty producenta od 1 do 1000 mm

Kable sygnalizacyjne produkowane s3 na napigcia znamionowe: 0,6/1 kV - ilos¢ zyt od 2 do 75,
przekroje znamionowe od (0,64) 0,75 do 10 mm?2 .

Zyta robocza - izolowana zyla wykonana z miedzi lub aluminium: w kablu elektroenergetycznym,
stuzy do przesylania energii elektrycznej; w kablu sygnalizacyjnym stuzy do przesytania lub
odcinania sygnatu, impulsu itp. Jako cze$¢ przewodzaca moze wystgpowaé drut o przekroju
kotowym, owalnym lub wycinek kota (sektorowe) lub linka, ztozona z wielu drutow o mniejszym
przekroju. Ze wzgledu na duze natezenie pola elektrycznego na ostrych krawedziach ogranicza
si¢ stosowanie kabli z zylami sektorowymi do napi¢¢ znamionowych 0,6/1 kV 1 3,6/6 kV i
przekrojach powyzej 16 mm2. Zyty wielodrutowe zapewniaja wigkszga elastyczno$¢ kabla, sa
jednak drozsze. Sploty poszczegélnych wigzek, zawierajacych po kilka zyt splatane sg we
wspotosiowe warstwy w kierunkach przemiennych. Kable sygnalizacyjne posiadaja w swej
budowie dodatkowo zyte licznikowa (brazowa) 1 kierunkowa (niebieskg) dla utatwienia
rozpoznawania i liczenia kolejnych warstw kabla.

Zyta ochronna ,,70" - izolowana zyta w kablu elektroenergetycznym, oznaczona barwa zielono-
z61ta izolacji, bezwzglednie wymagana przez okreslone $rodki ochrony przeciwporazeniowe;.
Laczy metalowe czesci przewodzace:

- dostepnego urzadzenia elektrycznego (ktore moga przypadkowo znalez¢ si¢ pod napigciem),
czesci przewodzace

- obcych instalacji elektrycznych, gtowna szyng (zacisk) uziemiajacy 1 uziemiony punkt neutralny.
Stosowana w kablach na napig¢cie od 0,6/1 kV, przy czym dla napi¢¢ znamionowych do 12/20 kV
przekroj zyly nie musi by¢ identyczny z przekrojem roboczym kabla (np. dla zyty roboczej do 50
mm? - przekroj zyly ochronnej minimum 16 mm?, natomiast powyzej 95 mm - minimum 50
mm).

Zyla powrotna (stara nazwa ,ochronna") - wymagana bezwzglednie dla kabli
elektroenergetycznych o izolacji z tworzyw sztucznych na napig¢cia znamionowe 3,6/6 kV i
wyzsze. Wykonana zwykle jako warstwa metaliczna (druty lub tasmy miedziane), wspotosiowa z
przewodzacego ekranu niemetalicznego, znajdujacego si¢ na izolacji zyly lub w $rodku kabla.
Stuzy przewodzeniu pradéw zwarciowych i wyrownawczych (pradéw zakloceniowych) w uktadzie
wielofazowym.

Zyta probiercza ,,zp" - izolowana zyta w 'kablu elektroenergetycznym, zwykle umieszczona w
wielodrutowej zyle roboczej; stuzy do pomiardow, sygnalizacji, obslugi urzadzenia



elektrycznego. Stosowana glownie dla kabli jednozylowych, aluminiowych o przekrojach
znamionowych ponad 400 mm , w formie 1-2 zyt o przekroju 1,5 lub 2,5 mm.

Zyta neutralna - izolowana Zyla robocza, oznaczona kolorem niebieskim, w kablach
czterozylowych petni rol¢ przewodu ochronno-neutralnego PEN. Przekrdj uzalezniony od
przekroju roboczego kabla, zwykle mniejszy np. dla przekrojoéw roboczych powyzej 35 mm
moze wynosi¢ 50% tego przekroju.

Mufa kablowa - osprze¢t kablowy stuzacy potaczeniu odcinkéw kabla lub kabli.

Glowica kablowa - osprzet kablowy stuzacy wykonaniu zakonczen kabli, utatwiajacych ich
podtaczenie do innego elementu instalacji elektryczne;.

Stacja transformatorowa - kontenerowa - weztowy punkt sieci elektroenergetycznej, w ktoérym
odbywa si¢ zmiana parametrow uzytkowych sieci (napigcie) oraz usytuowane sg urzadzenia
rozdzielcze energii elektrycznej, a cato$¢ urzadzen zamontowanych jest w prefabrykowanym
kontenerze, ktory posadowiony jest na gotowym lub zbudowanym indywidualnie fundamencie lub
konstrukcji.

Przygotowanie podtoza - zespdt czynnosci wykonywanych przed uktadaniem kabli majgcych na
celu zapewnienie mozliwosci ich ulozenia zgodnie z dokumentacja; zalicza si¢ tu nastepujace

grupy czynnosci,
a)wiercenie i przebijanie otworow przelotowych i nieprzelotowych,
b)osadzanie kotkow w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

¢)montaz uchwytoéw do mocowania i uktadania kabli oraz montaz powlok z tworzyw sztucznych lub
metalowych,

d)montaz konstrukcji wsporczych i tuneli kablowych,
e)odkrywanie i zakrywanie kanatéw kablowych.
1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania
dotyczace robot podano w ST — Wymagania ogdlne.

Zapisy szczegdtowej specyfikacji technicznej nalezy rozpatrywac tacznie z czgécig 0godlng
specyfikacji technicznej, oraz pozostalymi elementami dokumentacji techniczne;.

2. Materialami i urzadzeniami stosowanymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa do
wykonania instalacji zasilania budynku Niepublicznego Technikum 72 Putku Piechoty w
Radomiu wymagane sa:

a) Kabel YAKY 5x120 mm?

b) Kabel YKY 5x35

c¢) Bednarka ocynkowana FeZn 25x4

d) Ztacze kablowe do zasilania budynku

e) Skrzynka — Przeciwpozarowego Wylacznika Pradu
f) Rura ochronna AROT fi 100

- Materialy pomocnicze
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3.Sprzet.

Roboty instalacyjne moga by¢ wykonywane r¢cznie lub przy uzyciu Sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru. Przy mechanicznym wykonywaniu robot
Wykonawca powinien dysponowa¢ Sprzetem sprawnym technicznie.

4. Transport.
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST "Wymagania ogdlne".

Podczas transportu na budowe ze sktadu przyobiektowego do miejsca wbudowania, nalezy
zachowac¢ ostrozno$¢ aby nie uszkodzi¢ materialtdow do montazu.

Minimalne temperatury wykonywania transportu ze wzgledu na mozliwo$¢ uszkodzenia izolacji,
wynosza dla kabli nawinigtych na bebny: -15°C oraz -5°C dla zwinigtych w ,,0semke"

5.Wykonanie robot.

5.1. Ogblne wymagania wykonania robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO

Ukladanie kabli w budynkach

Wszelkie typy kabli z wyjatkiem, posiadajacych oston¢ ochronng wioknista uktada si¢
bezposrednio na $cianach lub sufitach, na konstrukcjach wsporczych osadzonych w elementach
konstrukcyjnych budynku oraz kanatach i rurach ostonowych w podtodze.

Szczegbdlng uwage nalezy zwroci¢ przy przejSciach kabli przez $ciany i stropy z zastosowaniem
przepustow kablowych. Rura lub specjalny przepust powinny by¢ zabetonowane lub wmurowane
w otwor, oba konce uszczelnione materiatem niepalnym na dtugosci 8 cm dla stropéw i 10 cm dla
scian. Dodatkowe zabezpieczenia wykonuje si¢ w przypadkach szczegolnych np. izolacja od
zracych oparéw (pomieszczenia akumulatorowni) lub p.pozarowa przy przejSciu pomiedzy
wydzielonymi strefami ochrony pozarowej 1 wewnatrz stref. Dla pomieszczen zagrozonych
pozarem lub wybuchem przepusty powinny by¢ oddzielne dla kazdego kabla, rowniez
jednozylowego. Skrzyzowania kabli nalezy wykona¢ w taki sposob, aby minimalne odleglosci
pomiedzy kablami wynosity: 5 cm dla kabli na napigcie do 1 kV i 15 cm dla kabli na napiecie
powyzej 1 kV. Odlegtosci minimalne od goéow podaje N SEP-E-004 1 wynosza od 20 do 150 cm.
Jesli nie mozna spetni¢ warunkéw minimalnej odleglos$ci, podanych w normie jw., nalezy
bezwzglednie prowadzi¢ kable w rurach ochronnych.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST13 ze szczegdlnym uwzglgdnieniem
wytycznych Dokumentacji Projektowej. Wszystkie Materialy do wykonania musza odpowiadac
wymaganiom Dokumentacji Projektowej 1 ST. Szczegdélowy wykaz oraz zakres po montazowych
badan kabli 1 przewodow zawarty jest w PN-IEC 60364-6-61:2000.

Wszystkie materialy, urzadzenia i aparaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajgce wymagan zostaty
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wlasny koszt.

Na pisemne wystgpieniec Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wpltywu na jako$¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres 1 wielko$¢ potracen za
obnizong jakos$¢.
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7.0bmiar robat.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w "Wymagania og6lne". Jednostka obmiaru jest :
1.dla kabli :m,
2.dla wykopow :m,
3.dla osprzetu linii: szt, kpl,

8.0dbior robot.

Ogoélne zasady odbioru robot podano w ST "Wymagania ogdlne". Odbidr robdt nalezy
dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania 1 Odbioru Roboét Budowlano-
Montazowych.

9.Podstawa platnosci.

Sposdb rozliczenia robdt tymezasowych i1 towarzyszacych - zasady ptatnosci ustala Umowa
pomig¢dzy Wykonawcg i Zamawiajacym.

10.Przepisy zwigzane.

N SEP-E-0004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa,
PN-76/E-05125 - Linie kablowe.

PN-IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-92/E-05003 - Ochrona odgromowa.

PN-IEC 61024 - Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.

Ustawa Prawo Budowlane.

Ustawa o wyrobach budowlanych.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych

Instrukcje Producenta montowanych urzadzen.
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SST 2 ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE KOD CPV 45315100-9

1. WSTEP

Nazwa zadania oraz ogdlne wymagania dotyczace robdt zostaty ujete w Specyfikacji Technicznej
Wykonania Rob6t STO w obiekcie —,,Wymagania ogolne”.

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione zostaty w
SSTO1 ,,Wymagania og6lne".

Szczegdtowe wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaty w SST02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznych uzytecznosci publicznej nalezy stosowaé przewody, kable,
sprzet 1 o sprzet oraz aparature i urzadzenia posiadajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczenie do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:

e dokonat oceny zgodno$ci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg

okreslonego systemu oceny zgodnosci

e wydal krajowa deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak;

przepisy dotyczace wymagan zasadniczych, zharmonizowane normy, normy

opublikowane przez Migdzynarodowa Komisje Elektrotechniczng (IEC), normy

krajowe opracowane z uwzglednieniem przepisow  bezpieczenstwa

Migdzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczacych Zatwierdzania Sprzetu

Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne.

- oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi

przepisami

Wprowadzono takze wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie
na podstawie przepisow dotychczasowych i na zasadach w tych przepisach okreslonych. Oznacza
to, ze wydane aprobaty techniczne, certyfikaty na znak bezpieczenstwa, certyfikaty i deklaracje
zgodno$ci z normg lub aprobatg techniczng, zachowuja wazno$¢ do dnia okreslonego w tych
dokumentach.
Zastosowanie innych wyrobow jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie
technicznym dotyczacym instalacji elektrycznych w budynkach. Pozostate wymagania dotyczace
stosowania materiatdéw zostaly omoéwione w Specytikacji Technicznej] Wykonania Robot w obiekcie
—,, Wymagania ogdlne”.

3.SPRZET
Wymagania zostaly oméwione w Specyfikacji Technicznej Wykonania Robot w obiekcie —
»Wymagania Ogolne”. W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE

Wymagania zostaly omowione w Specyfikacji Technicznej Wykonania Robot w obiekcie.
Wymagania Ogo6lne.

5. WYKONANIE ROBOT

Szczegbtowe wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych: przedstawione
zastaty w SSTO1 ,,Wymagania Ogdlne” i SST02 ,,Wymagania szczegotowe”

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot przedstawione zostaty w specyfikacji technicznej wykonania
robot w obiekcie ,,Wymagania Ogdlne”.
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Szczegodtowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaly w SST13 -odbiory instalacji 1
niezbe¢dne protokoty.

7.0BMIAR ROBOT
Ogoélne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w
obiekcie "Wymagania Og6lne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne warunki odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w
obiekcie SST13- '"Wymagania Ogdlne”

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogoblne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w
obiekcie — ,,Wymagania Ogoélne'.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
- PN-IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
- PN-901 E-05029. - Kod do oznaczania barw.
- PN-921 E-05031. - Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed porazeniem elektrycznym.
- PN-921 E-08106. - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy ~ Kod IP}.
- PN-EN 12464-1:2004 Swiatlo i o§wietlenie. O§wietlenie miejsc pracy. Czesé 1 : Miejsca pracy we
wnetrzach
- N-SEP — E-002 Instalacje elektryczne w budynkach mieszkalnych
- N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe
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SST 3 OSWIETLENIE ZEWNETRZNE KOD CPV 45316100-6

1.WSTEP.
Nazwa zadania oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji Technicznej
Wykonania rob6t w obiekcie STO — ,,Wymagania ogo6lne”

Ogo6lne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione zostaty w
SST 01 ,,Wymagania ogolne"
Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Szczegdtowe wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot '
Wymagania Ogolne" oraz SST 01 " MATERIALY"

Materiaty stosowane zgodnie z Dokumentacja Projektowa do wykonania instalacji oswietlenia
zewnetrznego wymagane sg:

1) Okragta oprawa LED 30W IP 65.

2) Oprawa zewng¢trzna pod$wietlenie tablicy informacyjne;.

3) Oprawa uliczna 70W IP66 montowana na stupach z wysiggnikiem.

4) Oprawy LED 9W na stupkach stalowych h=1m

3.SPRZET
Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT
[luminacje frontowg nalezy wykona¢ reflektorami iluminacyjnymi montowanymi przed wejsciem
gtownym do budynku . Iluminacja frontowa wykonana w oparciu o oprawy chodnikowe LED
20W/IP65 230V AC montowane na zewnatrz w trawniku przy $cianie.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot przedstawione zostaly w specyfikacji technicznej wykonania
robot w obiekcie ,,Wymagania Ogdlne™.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST 12 -,,Odbiory

instalacji 1 niezb¢dne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
STO- "Wymagania Ogo6lne"

8.0DBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogolne”

9. WARUNKI PLATNOSCI

Ogo6lne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania rob6t w obiekcie STO —
»Wymagania Ogolne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 1,3
pkt.10 ,,PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST. 4 LINIE ZASILAJACE | WLZ KOD CPV 45311100-1
1.WSTEP.

Nazwa zadania, oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji
Technicznej Wykonania robdt w obiekcie STO -,,Wymagania og6élne”

Ogodlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaly w SST 01 ,,Wymagania ogdlne"
Wymagania szczegdélowe przedstawione zostaly w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot
»Wymagania Ogolne" oraz SST 1 " MATERIALY"

Do wykonania wewnetrznych linii zasilajacych nalezy uzy¢ przewodoéw oraz kabli jak w
dokumentacji projektowe;.

3.SPRZET
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
"Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegétowej nie wystepuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione

zostaty w SSTE 01 ,,Wymagania og6lne".

Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

Do linii zasilajacych zaliczono wlz do RG zasilonej z projektowanej S PWP oraz przedtuzony
wlz do Sali Sportowe;.

Wszystkie wlz-ty uktadane n.t. w rurach ostonowych.Przejscia przez Sciany i stropy w przepustach
rurowych uszczelnionych ogniowo certyfikowanymi masami z niepalnymi.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot przedstawione zostaly w Specyfikacji Technicznej
wykonania rob6t w obiekcie ,,Wymagania Ogolne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST13 - Odbiory
instalacji 1 niezbedne protokoty.

7.0BMIAR ROBOT
Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO
"-Wymagania Ogolne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej wykonania rob6t w obiekcie
STO - 'Wymagania Ogolne'

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO
—,, Wymagania Ogdlne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 2 pkt.10
»PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST 5 Instalowanie rozdzielnic elektrycznych KOD CPV 45315700-5

L.WSTEP.

Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaty ujete w Specyfikacji
Technicznej Wykonania robot w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaly w SST 01 ,, Wymagania ogo6lne"
Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot
'Wymagania Ogolne" oraz SST 02 " MATERIALY"

Do wykonania rozdzielnic wewnetrznych nalezy uzy¢ obudow modutowych, p.t., z drzwiami
zamykanymi na klucz. W obudowach pozostawi¢ 30% rezerwy miejsca. Stosowac aparaty
modutowe o wytrzymato$ci zwarciowej 6kA.

3.SPRZET
Wymagania zostaly omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
"Wymagania Ogolne". W specyfikacji szczegdtowe] nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE

Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne". W specyfikacji szczegotowe] nie wystepujg wymagania specjalne.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione zostaty w
SST 02 ,,Wymagania szczegotowe"

Wszystkie tablice 1 aparaty muszg by¢ odpowiednio opisane, nazwa tablicy lub rozdzielni, schemat
tablicy 1 opis aparatow i zabezpieczanych obwoddéw. Tablice montowa¢ tak by gorna krawedz
rozdzielnicy nie byla wyzej niz 2m od podtogi, koncowki kabli wyposazy¢ w oznaczniki.
Przewody wprowadza¢ do przedzialéw kablowych na listwy zaciskowe lub podtacza¢ bezposrednio
pod aparaty rozdzielcze.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot przedstawione zostaly w specyfikacji technicznej wykonania
robot w obiekcie "Wymagania Ogolne'.

Szczegdtowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaly w SST13 — ,,Odbiory
instalacji 1 niezb¢dne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie STO
"-Wymagania Ogolne"

8.0DBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogolne”

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogo6lne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
STO-,,Wymagania Og6lne”
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10. Przepisy zwigzane

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 2 pkt.10
»PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST 6 INSTALACJA GNIAZD WTYKOWYCH, OSWIETLENIA |
OSWIETLENIA AWARYJNEGO KOD CPV 45311100-1; 45311200-2

1.WSTEP.
Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaty ujete w Specyfikacji
Technicznej Wykonania rob6t w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaly w SST 01 ,, Wymagania ogo6lne"
Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2.MATERIALY

Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot ,,
Wymagania Ogolne" oraz SST 1" MATERIALY".

Oprawy LED w wykonaniu n.t. montowane do sufitow oraz zwieszane /moc oraz sposob montazu
okreslona na planach instalacji/

1) Oprawa o$wietleniowa LED 60x60cm z kloszem OPAL 36W 3600lm 4000K montaz p/t
2) Oprawa o$wietleniowa LED z kloszem OPAL 22W 2100Im IP 44 4000K montaz p/t
3) Oprawa o$wietleniowa LED z kloszem OPAL 32W 4200lm 4000K montaz p/t

3.SPRZET
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej nie wystepuja wymagania specjalne.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione

zostaty w SST 02 ,, wymagania szczegotowe".

Instalacje gniazd wykona¢ przewodami N2XH-J 3x2.5 p.t. Napigcie robocze izolacji 750V.
Wszystkie gniazda muszg posiada¢ bolec ochronny. Instalacje oswietlenia wykona¢ w §cianach
p.t. /w bruzdach/ przewodami N2XH-J 3,4,5 x 1.5 podejscia do opraw /od puszek
rozgateznych/ przewodami N2XH-J 3,4,5x1.5. Oprawy $wiatla ewakuacyjnego/ przetwornica
akumulatorowa/ muszg by¢ zasilane oddzielng zylg przewodu z rozdzielni /oprawa z modutem
akumulatorowym wymaga cigglego zasilania/. Oprawy montowane w sufitach podwieszanych.
W pomieszczeniach suchych osprzet zwykty, w pomieszczeniach wilgotnych sprzet i

osprzet powinien zapewnia¢ ochrong o stopniu minimum IP 44.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot przedstawione zostaly w Specyfikacji Technicznej
wykonania rob6t w obiekcie ,,Wymagania Ogélne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST13 —,,Odbiory
instalacji 1 niezb¢dne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO -
"Wymagania Ogodlne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robo6t podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogolne”
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9. WARUNKI PEATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO
—,, Wymagania Ogdlne”

10. Przepisy zwigzane

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 2 pkt.10
»PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST 7 - INSTALACJA ODGROMOWA KOD CPV 453111001
1.WSTEP

Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji
Technicznej Wykonania robdt w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione zostaty w
SST 01 ,, Wymagania og6lne"

2.MATERIALY
Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot '
Wymagania Ogodlne" oraz SST1 " MATERIALY"

3.SPRZET
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegétowej nie wystgpuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogélne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaty w SST 02 ,, Wymagania szczegotowe"

Instalacja odgromowa w czesci projektowanej sktada si¢ z:

- zwodow poziomych na wspornikach odstepowych

- zwodow poziomych w systemie naciggowym

- przewodow odprowadzajacych

- przewodow uziemiajacych

- uzioméw sztucznych poziomych

- zaciskow kontrolnych umieszczonych na elewacji budynku, w puszkach odgromowych, na
wysokosci 1.3m

a/ zwody poziome wykona¢ w na dachu drutem FeZn fi Smm

b/ zwody poziome wykona¢ na kominach

¢/ przewody odprowadzajace FeZn fi 8mm prowadzi¢ w rrach odgromowych pod ocieleniem
elewacji

d/ potaczenia spawane zabezpieczy¢ antykorozyjnie

W pomieszczeniach wilgotnych wykona¢ potaczenia wyréwnawcze miejscowe 1aczac czesci
metalowe dostepne z przewodem PE za pomocg oddzielnych przewodow DY 6mm?2 w kolorze
z6to-zielonym wyprowadzonych w listwy PE rozdzielnicy obszarowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot przedstawione zostaly w Specyfikacji Technicznej
wykonania rob6t w obiekcie ,,Wymagania Ogolne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST13 —, Odbiory
instalacji 1 niezb¢dne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie STO
—,, Wymagania Ogolne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogolne”
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9. WARUNKI PEATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO

—,,Wymagania Ogolne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 2 pkt.10
»PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST8 INSTALACJA SIECI KOMPUTEROWEJ LAN KOD CPV 72700000-7
1.WSTEP.

Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji
Technicznej Wykonania robdt w obiekcie STO -,,Wymagania og6élne”

Ogodlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaly w SST 01 ,, Wymagania ogo6lne"
Wymagania szczegdlowe przedstawione zostaly w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot
»Wymagania Ogolne" oraz SST 1 " MATERIALY"

Materialy zastosowane do budowy sieci komputerowej LAN:

- podwojna szafa dystrybucyjna GPD 42U stojaca

- okablowanie kat.6 taczace punkty dostepowe z urzadzeniami aktywnymi w szafie GPD
- trasy kablowe prowadzone w rurach pod tynkiem

- gniazda abonenckie poczworne p.t. kat.6.

- gniazda abonenckie podwojne p.t. kat.6.

W szafie GPD zainstalowany:

- panel zasilajagcy PWR,

- panele porzadkujace i maskujace
- poiki

- 48 portowe panele krosowe

- 24 portowe switche cat. 6.

- switch swiattowodowy 8xSFP

- $wiattowodowy panel krosowniczy
- Rejestrator systemu CCTV

- Serwer NAS

- UPS 5kVA

Gniazda abonenckie LAN kat.6 p.t., system Mosaic 45 + modut Keystone RJ45 UTP.
Potaczenia szkieletowe wykonane kablem $wiattowodowym 8x50/125MM OM3.
Urzadzenia aktywne w dostawie Inwestora.

3.SPRZET
Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
"Wymagania Ogdlne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepujg wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogo6lne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaty w SSTE 01 ,, Wymagania ogdlne".

Wymagania szczegdtowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

Szafa dystrybucyjna 19” 42U, stojaca zamontowana w dedykowanym pomieszczeniu

technicznym na Pigtrze, zasilana z rozdzielnicy RP. Okablowanie miedziane kat.6 prowadzone
w rurach karbowanych pod tynkiem.
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6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jakosci robot przedstawione zostalty w Specyfikacji Technicznej
wykonania rob6t w obiekcie ,,Wymagania Ogélne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST13 - Odbiory
instalacji 1 niezbedne protokoty.

7.0BMIAR ROBOT
Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie STO
"-Wymagania Ogolne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO - 'Wymagania Ogolne'

9. WARUNKI PEATNOSCI
Ogo6lne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie STO
—,, Wymagania Ogdlne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 2 pkt.10
»PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST 9. Instalowanie systemoéw monitoringu wizyjnego IP CCTV
KOD CPV 45310000-3

1.WSTEP
1.1 Nazwa zadania ,oraz og6lne wymagania dotyczace robot zastaty ujete w Specyfikacji
Technicznej Wykonania robdt w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie instalacji.

Zakres rob6t obejmuje:
montaz punktéw kamerowych
roboty elektryczne
uruchomienie infrastruktury sieciowe;j
uruchomienie systemu CCTV

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzg¢tu i materialbw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji
projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i
osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia
parametréw technicznych urzadzen lub podwyzszenia wczesniej przewidywanych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub rownowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia
2004r., a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i
odbioru wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢
wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow, norm i instrukcji. Nie
wyszczegolnienie jakichkolwiek z obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

1.6. Prowadzenie robot

Nalezy zapewni¢ oznakowanie terenu, zapewnic¢ bezpieczenstwo osob przebywajacych na
terenie.

1.7. Odbior miejsca inwestycji
Przed rozpoczeciem robot instalacji systemu CCTV wykonawca powinien zapoznac si¢ z
budynkami, terenem gdzie beda prowadzone roboty.

1.8 Koordynacja robét instalacji okablowania strukturalnego z innymi robotami
Koordynacja robot montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna by¢ dokonana we
wszystkich fazach procesu inwestycji. Koordynacja nalezy obja¢ projekt organizacii,
szczegblowy harmonogram robdt instalacji oraz pomocnicze roboty.
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2. MATERIALY

Parametry techniczne materialéw i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN) oraz
przepisom dotyczacym instalacji elektrycznych, teletechnicznych.

2.1. Materiaty podstawowe

Specyfika materiatéw zostata wyszczegdlniona w dokumentacji projektowe;.
Materiaty zastosowane do budowy systemu CCTV:

- gléwny punkt dystrybucyjny GPD 2 x szafa RACK 42U

W szafie GPD zainstalowanej w pomieszczeniu serwerowni zainstalowany:
- panel zasilajagcy PWR,

- panele porzadkujace i maskujace

- potki

- 12 portowe switche Poe

- UPS 1kVA

- Sieciowa kamera wewnetrzna

e Przetwornik obrazu 1.8 "CMOS ze skanowaniem progresywnym
Rozdzielczos¢ (4Mpx) 2560 x 1440 przy 30 fps
Minimalne o$wietlenie: Kolor: 0,002 Lux @ (F1.2, AGC ON)
Mozliwa kompresja obrazy: H.265, H.265 +, H.264 +, H.264
Zmiennoogniskowy obiektyw w zakresie 2.8 — 12 mm
Szeroki zakres dynamiki: 140dB WDR
Trzy strumienie transmisji obrazu o réznych rozdzielczosciach
Funkcje poprawy obrazu: BLC, HLC, Smart Defog, EIS, korekcja znieksztatcen, 3D DNR
6 analiz zachowania, 3 wykrycia wyjatkow, wykrywanie twarzy
Obstugiwanych 5 zdefiniowanych strumieni i do 5 niestandardowych strumieni
Wbudowana pamig¢ do 256 GB
Stopien ochrony P67, IK10

- Zarzadzany przetacznik PoE
e 24 porty 10/ 100M RJ45
e 2porty 10/100/ 1000M RJ45

e 2 porty 1000M SFP

e Porty o wysokim priorytecie 1 do 8

e Bufor ptyty gtownej 8.8 Gb/s

e Power Over Ethernet: standard IEEE 802.3af, IEEE802.3at
e Power Over Ethernet: max. moc dla portu 30W

e Power Over Ethernet: max. moc przetacznika 370W

e Zabezpieczanie przepigciowe portu: 4kV

e Zabezpieczanie przepigciowe zasilania: 6kV

¢ Funkcja bezpieczenstwa: wigzanie adresu MAC

e Obshlugiwane standardy sieci: IEEE 802.3, IEEE 802.3u, IEEE802.3ab, IEEE 802.3af,
IEEE802.3at, IEEE 802.3x, IEEE802.3z

e Opcjonalny tryb portu EXTEND jest wlaczony, maksymalng transmisj¢ danych (tylko dla
komunikacji 10 Mbps full / half duplex) 1 odlegtos¢ zasilania mozna zwigkszy¢ do 250
metréw za pomocg skretki CATSe lub wyzszej
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- Zarzadzany przetacznik

16 porty 10/ 100M RJ45

2 porty 10/ 100/ 1000M RJ45

2 porty 1000M SFP

Porty o wysokim priorytecie 1 do 8

Bufor plyty gtéwnej 7.2 Gb/s

Power Over Ethernet: standard IEEE 802.3af, IEEE802.3at

Power Over Ethernet: max. moc dla portu 30W

Power Over Ethernet: max. moc przetacznika 230W

Zabezpieczanie przepigeciowe portu: 4kV

Zabezpieczanie przepigciowe zasilania: 6kV

Funkcja bezpieczenstwa: wigzanie adresu MAC

Obstugiwane standardy sieci: IEEE 802.3, IEEE 802.3u, IEEE802.3ab, IEEE 802.3af,
IEEES802.3at, IEEE 802.3x, IEEE802.3z

Opcjonalny tryb portu EXTEND jest wlaczony, maksymalng transmisj¢ danych (tylko dla
komunikacji 10 Mbps full / half duplex) 1 odlegtos$¢ zasilania mozna zwigkszy¢ do 250
metréw za pomocg skretki CATSe lub wyzszej

- Sieciowy rejestrator wideo

Obstugiwane kamery sieciowe innych firm

Wejscia alarmowe: 16

Wyjscia: 4
Nagrywanie w rozdzielczosci do 12 megapikseli

Wyjscia wideo w rozdzielczosci do 4K (4096 * 2160)

Obstuguje dekodowanie do 20 kanalow w rozdzielczosci 1080P

Mozna podiaczy¢ do 128 kamer IP z przepustowoscig wejsciowg 768M

Do 24 interfejsow SATA

Porty LAN: 4

Obstuguje formaty wideo H.264 +, H.264, MPEG4, H.265, MJPEG

Obstuga nadmiarowego zasilacza w celu poprawy stabilno$ci systemu
Obstuga wymiany dysku twardego na goraco z konfigurowalnym schematem
przechowywania RAIDO,1,5,6,10

Obstuga roznych alarmow wykrywania VCA i wyszukiwania VCA
Archiwizacja obrazu ze wszystkich kamer w rozdzielczosci 4Mpx co najmniej przez 30 dni
Zapis na dedykowanych dyskach co najmniej HDD 24 x 10TB

- Jednostka komputerowa PC

- Ilo$¢ zainstalowanych procesorow: 1 szt.;

- Maksymalna ilo$¢ procesorow: 1 szt.;

- Typ zainstalowanego procesora: dwurdzeniowy 64bit 2MB Cache;

- [lo$¢ zainstalowanych dyskow: 1 szt.;

- Maksymalna ilo$¢ dyskow: 1 szt.;

- Pojemnos¢ zainstalowanego dysku: 1 TB;

- Typ zainstalowanego dysku: SATA II;

- Pojemnos¢ zainstalowanej pamieci: 4096 MB;

- Rodzaj zainstalowanej pamigci: DDR3;

- Zintegrowana karta graficzna: Tak;

- Zintegrowana karta dzwigkowa: Tak;

- Zintegrowana karta sieciowa: Tak;

- Typ zintegrowanej karty sieciowej: 10/100/1000 Mbit/s;

- Interfejsy: 1 x 15-stykowe D-Sub (wyj$cie na monitor), HDMI 4 wyjscia video, 1 x
RJ-45 (LAN), PS/2 (klawiatura), PS/2 (mysz), 1 x wyj$cie stuchawkowe, 1 x wejscie
liniowe (stereo), 1 x wyjscie liniowe, 1 x wejScie na mikrofon , 4 x USB 2.0, 1 x
DisplayPort;
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e - Napedy wbudowane (zainstalowane): DVD+RW

e - Dotaczone wyposazenie: mysz, klawiatura; monitor LCD42”

e - Oferowany typ komputera powinien znajdowac si¢ na liscie urzadzen ktore zostaty
przetestowane przez producenta zaproponowanego systemu operacyjnego na
okolicznos$¢ zgodnos$ci z zaproponowanym systemem (nalezy wskaza¢ odpowiedni link
do strony internetowej producenta systemu operacyjnego).

2.2. Odbior materialow

e Dostarczone na miejsce inwestycji materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci,
kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy. Kazda dostawe towaru nalezy potwierdzié
pisemnie.

e W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych
mie¢ wpltyw na jako$¢ wykonania robot, nalezy skontaktowaé si¢ z dostawcg 1 wyjasnic
zaistniate watpliwos$ci, a materialy przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okreslonym
przez dozor techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robot.

2.3. Skladowanie materialow

Sktadowanie materiatbw powinno odbywaé si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wihasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé¢ wymagania wynikajace ze
specjalnych wlasciwosci materiatow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen producenta w w/w zakresie. Nalezy
zwroci¢ szczegdlng uwage na warunki $rodowiskowe (wilgotnos$¢, temperatura) w jakich
skladowane sg urzadzenia aktywne, kamery, dyski, rejestrator.

3. SPRZET
Wymagania zostaly omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatlow, elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego
rodzaju robot elektrycznych.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy
ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zaladunku i wyladunku oraz skladowania elementow okablowania
strukturalnego 1 urzadzen nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow. Nalezy zastosowac si¢ do
zalecen producenta.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i elementéw okablowania strukturalnego bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w STO "Wymagania ogdlne".

5.2 Ogolne ustalenia dotyczace robot
Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, normami, oraz przepisami

budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy.

5.3 Uktadanie przewodow w instalacjach niskopradowych
Przewody nalezy uktada¢ zgodnie z PN-E-05125 1 Dokumentacjg Projektowa.
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5.4.1 Instalacja systemu CCTV przewodami UTP kat. 6 w rurach ostonowych p.t, dla linii
zasilajacych przechodzacych przez posadzki nalezy stosowac rury stalowe.

Wyszczegdlnienie robot:
1. Trasowanie.
2. Odmierzenie i uciecie rury.
3. Wykonanie $lepych otwordw.
4. Osadzenie kotkow rozporowych.
6. Mocowanie rur za pomocg uchwytow.

5.3.3. Instalacja kamer.

1. Trasowanie miejsca montazu kamer.
Wykonanie otworow w podtozu.
Osadzenie $rub kotwigcych w podtozu,
Rozpakowanie kamer.
Montaz i kompletacja kamery.
Obcigcie 1 obrobienie koncowek przewodow.
Podlaczenie przewodow pod zaciski.
Montaz obudow do podtoza.

I I O

Sprawdzenie prawidtowosci potaczen przewodow.

5.4 Polaczenia wyrOwnawcze - ekwipotencjalizacji elementow przewodzacych wewnatrz
budynku jest realizowana za pomocg potaczen wyréwnawczych. W przypadku zasilania
kablowego obiektu nalezy potaczy¢ ptaszcz lub ostong metalowg kabla z instalacjg
odgromowa.

5.5 Ochrona przepieciowa

Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepigciami atmosferycznymi
przenoszonymi przez rozdzielczg siec zasilajacg oraz przed przepi¢ciami generowanymi przez
urzadzenia przytaczone do instalacji zostaty zawarte w normie PN-IEC 60364-4-443. Zgodnie
z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elektrycznej ograniczniki
przepie¢ powinny wytlumi¢ przepiecia do warto$¢ ponizej poziomu wytrzymatosci udarowe;j
urzadzen elektrycznych 1 elektronicznych zasilanych z danej instalacji. Wymagane
znamionowe napiecia udarowe wytrzymywane przez urzadzenia (w zalezno$ci od napigcia
znamionowego 1 uktadu sieci) zawarte zostaly w normie PN-IEC 61024-1:2001,

6. KONTROLA JAKOSCI

Odbidr odbywa si¢ na nastepujacych plaszczyznach:
o weryfikacja struktury systemu
e weryfikacja doboru komponentow
e weryfikacja jakos$ci wykonania prac wykonczeniowych.

Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wilaczajac
w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.
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Prace wykonczeniowe

Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupekienie natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych

1 zewnetrznych, uzupetnienie faczenia pokryw na prostych odcinkach tacznikami, uzupetnienie
koncowek listew zaslepkami. Widoczne nierdwnosci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy
uzupetni¢ silikonem lub inng masg uszczelniajaca.

Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe

z pokrywa), nalezy je zamknac.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania
systemem, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajacy na
p6zniejsza rozbudowe instalacji. Elementami, ktore nalezy oznaczac s3:

e kable

e obwody

o szafy

e urzadzenia

Oznaczenia powinny by¢ trwale, wyrazne 1 widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé¢ dokumentacj¢ powykonawcza zawierajaca
nastepujace elementy:

e podstawa opracowania

e informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy
rozpatrywanej instalacji

. opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem wybranej technologii

o lista zainstalowanych komponentow: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy /
Nazwa elementu / [los¢

. schemat potaczen elementdw instalacji

. rzuty z naniesionymi elementami instalacji

. aranzacje szaf

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzac si¢ z
rzeczywistoscig.

7.0BMIAR ROBOT

Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
STO- "Wymagania Ogolne"

Jednostka obmiarowa : jednostka obmiarowa jest: 1m dla uktadanych kabli 1szt
zainstalowanych elementoéw systemu 1 szt dla dostawy i uruchomienia oprogramowania

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne warunki odbioru robo6t podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w
obiekcie STO — ,,Wymagania Ogo6lne”

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych préb, badan , pomiaréw i oceny wizualne;.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specytfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogdlne”
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10. Przepisy zwiazane

Normy dotyczace ogdlnych wymagan oraz specyficznych dla srodowiska biurowego:
PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Cze$¢ 1: Wymagania og6lne

PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Cze¢s¢ 2: Budynki biurowe

Dodatkowe normy europejskie zwigzane z planowaniem powotane w projekcie:

EN 50174-1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 1 —
Specyfikacja i zapewnienie jakosci

EN 50174-2:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 2 —
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 3 —
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkoéw

Pozostate normy powotane w projekcie:

PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania tacznie z dodatkiem z 2009r

PN-EN 50310:2007 Stosowanie polaczen wyréwnawczych i uziemiajacych

w budynkach z zainstalowanym sprz¢tem informatycznym

System okablowania oraz wydajno$¢ komponentow musi pozosta¢ w zgodzie

z wymaganiami normy PN-EN 50173-1:2009/A1:2010

PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes$¢ 7: Wytyczne stosowania,

Obowigzujace normy i przepisy,

Instrukcje montazu i obstugi urzadzen,

Uwaga:
Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych powinny by¢ wykonywane
zgodnie z przepisami i normami obowigzujacymi w dniu ich realizacji.

11 Dokumenty zwiazane

Projekt wykonawczy
Przedmiar robot
Czes¢ rysunkowa
Projekt budowlany
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SST 10 Instalowanie systemow kontroli dostepu KD CPV 45312200-9

1.WSTEP.
Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji
Technicznej Wykonania robot w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania .

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w dokumentacji techniczne;.
Producent tego systemu powinien posiada¢ aktualne certyfikaty odpowiednich jednostek
badawczych.

2.2 Przewody elektroenergetyczne.

Typ przewodow stosowac zgodnie z dokumentacja techniczng. Do wykonania instalacji
elektrycznych do zasilania urzadzen sygnalizacji alarmow i kontroli dostepu w budynkach
stosowac¢ przewody izolowane do uktadania na state. Przewody wielozytowe przy uktadaniu
wtynkowym stosowa¢ w wykonaniu ptaskim. Zyty przewodéw wielozylowych musza

posiada¢ rézne barwy izolacji.

Przewody instalacyjne stosowac na napigcie znamionowe (750V). Nalezy stosowa¢ przewody z
zytami miedzianymi.

2.3 Przewody sygnatowe.
Wszystkie polaczenia wykonaé nalezy kablem prostym nieekranowanym YTDY 3x2x0.5.

2.4 Urzadzenia systemu
Dobor urzadzen systemu KD:
Phta gtowna
e obstuga pojedynczego przejscia z autoryzacja wejscia i wyjscia
e praca autonomiczna lub w systemie
e 1024 uzytkownikow
e definiowanie uprawnien uzytkownikow
o realizacja dostgpu na podstawie karty i/lub kodu
e 256 harmonograméw czasowych
e Swigteczne schematy dostepu
pamie¢ 24 576 zdarzen
e rejestrowanie informacji dotyczacych kontroli czasu pracy
e funkcja zabezpieczenia przed wielokrotnym uzyciem tego samego kodu/karty dla uzyskania
dostepu (anti-passback)
e programowanie:
— manipulator LCD (podtaczony na stale lub tylko na czas programowania)
— komputer PC podlaczony do portu RS-232
— komputer PC podiaczony do magistrali RS-485 za posrednictwem konwertera
e pamie¢ FLASH zachowujaca ustawienia kontrolera nawet po odtgczeniu zasilania
e mozliwo$¢ wymiany oprogramowania modutu bez koniecznosci jego demontazu
e wbudowany buforowy zasilacz impulsowy 12 VDC 1,2 A

e przelgczanie przejscia w stan odblokowania lub zablokowania zgodnie ze stworzonym w tym
celu harmonogramem dostgpu
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Czytnik kart zblizeniowych
e montaz bezposrednio na $cianie lub futrynie drzwi
e formaty transmisji:
- EM Marin
- Wiegand 26
- CLOCK & DATA
e obstuga standardowych kart 125 kHz
e mozliwo$¢ pracy na zewnatrz

Zwora elektromagnetyczna z kontrolg otwarcia /przekaznik NC/
e zwora elektromagnetyczna z sita nacisku min.570kg
e zasilanie 12/24V DC

Zielony przycisk wyjscia awaryjnego
e przycisk wyjscia awaryjnego typ ,,Zbij szybke” w wersji n.t.
e mikroswitch o o 2 parach stykow NO/NC 2A/30V DC
e klucz do testowania
e kolor zielony

2.5 Elektrotechniczny sprzet instalacyjny.

Rury winidurowe sztywne -Rury winidurowe sztywne powinny spetnia¢ norm¢ EN 50086-2-2 i
IEC 61386-2-1

Rury winidurowe gietkie (karbowane) -Rury powinny spetnia¢ norm¢ EN 50086-2-2 1 IEC
61386-2

Rury i przepusty kablowe.

Na przepusty kablowe nalezy stosowac rury stalowe wg PN-H-74219 i rury z tworzyw
sztucznych wg PN-C-89205.

2.6 Ograniczniki przepig¢-Zastosowane urzadzenia powinny spetnia¢ nastepujace normy :
PN-IEC 61024-1:2001. W zwiazku z obstuga odleglych budynkéw rowniez na liniach
sygnatowych nalezy stosowac¢ kompleksowe elementy zabezpieczen przepigciowych

3. SPRZET
Wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystgpuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej nie wystepujg wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Prace systemu steruje kontroler. Do kontroleréw podiaczone sg urzadzenia peryferyjne tj.
czytniki, elektrozaczepy, czujki magnetyczne drzwi. Instalacja wykonana w rurach p.t.,
podejscia do urzadzen w rurach karbowanych p.t.

Przewody zasilajace zasilacze powinny by¢ poprowadzone z wydzielonego pola rozdzielnicy
gtownej (lub innej rozdzielni zapewniajacej gwarantowane zasilanie) obiektu do wyznaczonych
miejsc, w ktorych znajduja si¢ zasilacze. Pole rozdzielnicy nalezy oznaczy¢ symbolem KD
(Kontrola Dostepu).

Przy realizacji instalacji zasilajacej nalezy zastosowal odpowiednie zasady ochrony
przeciwporazeniowe;j.

Nalezy pamigtaé, aby stacje komputerowe réwniez powinny by¢ podiaczone do obwoddéw
zasilania Systemu Kontroli Dostgpu.
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6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt przedstawione zostalty w specyfikacji technicznej

bl

wykonania robdt w obiekcie ,,Wymagania Ogolne'.
Szczegdtowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST 12-,,0dbiory
instalacji i niezbedne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT

Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO- "Wymagania Ogolne"

Jednostka obmiarowa : jednostka obmiarowa jest: 1m dla uktadanych kabli 1szt
zainstalowanych elementow systemu 1 szt dla dostawy i1 uruchomienia oprogramowania

8.ODBIOR ROBOT

Ogo6lne warunki odbioru robot podano w Specytikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogdlne”

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie wynikow
przeprowadzonych prob, badan , pomiardéw i oceny wizualne;.

9. WARUNKI PEATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO
—,Wymagania Ogdlne”

10. Przepisy zwiazane

e PN-EN 50133-1: Systemy kontroli dostgpu — wymagania systemowe

e Systemy kontroli dostepu — wprowadzenie do projektowania. Opracowanie Zaktadu
Rozwoju Technicznej Ochrony Mienia

¢ Instrukcje instalacji wykorzystanych urzadzen

o Certyfikaty wykorzystanych urzadzen
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SST 11 Instalowanie systemow SSWiN CPV 45312200-9

1.WSTEP.
Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji
Technicznej Wykonania robot w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania .

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w dokumentacji techniczne;.
Producent tego systemu powinien posiada¢ aktualne certyfikaty odpowiednich jednostek
badawczych.

2.2 Przewody elektroenergetyczne.

Typ przewodow stosowac zgodnie z dokumentacja techniczng. Do wykonania instalacji
elektrycznych do zasilania urzadzen sygnalizacji alarmow w budynkach stosowa¢ przewody
izolowane do uktadania na state. Przewody wielozytowe przy uktadaniu wtynkowym stosowac
w wykonaniu plaskim. Zyty przewodoéw wielozytowych muszg posiadaé rézne barwy izolacji.
Przewody instalacyjne stosowa¢ na napigcie znamionowe (750V). Nalezy stosowaé przewody z
zytami miedzianymi.

2.3 Przewody sygnatowe.
Okablowanie systemu powinno zosta¢ zrealizowane poprzez rozprowadzenie przewodow
podtynkowo w peszlach.

Do okablowania nalezy uzy¢ nastepujace typy przewodow:

e Magistrale komunikacyjng nalezy wykona¢ skretkg ekranowang CAB4/WH/100/TP/75/2-
ga para rezerwowa/ o maksymalnej dtugosci magistrali 1km.

e Zasilanie nalezy doprowadzi¢ przewodem N2XH-J 3x1,5mm2 z rozdzielni elektrycznej
danej kondygnacji.

e Podlaczenie czujek przewodem YTDY 3x2x0,5

e Podfaczenie kontaktronow YTDY 2x2x0,5

2.4 Urzadzenia systemu
Phita glowna centrali
o 16 wejscé
e 8 wyj$¢ programowalnych
¢ 8 wyjscia zasilajace (zabezpieczenie elektroniczne)
e 6 wyj$¢ niskopradowych
e magistrale ekspanderow 1 manipulatoréw RS485
e 1000 hasta uzytkownikow
e pamie¢¢ 1500 zdarzen
e zasilacz impulsowy
- wydajnos¢: 2,5 A
- zabezpieczenie przeciwzwarciowe

- uktad tadowania i kontroli akumulatora
- odtaczanie roztadowanego akumulatora
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Klawiatura graficzna

e Wyswietlacz dotykowy ekran 5,5, 640x480, 64000 kolorow
e Komunikacja: Magistrala RS485

e Zabezpieczenie antysabotazowe +

¢ Dostepna wersja TouchCenterKeyprox +

e Zgodno$¢ z EN50131 Grade3

Klawiatura

LCD, 2x16 znakow

Napigcie zasilania: 12VDC
Komunikacja: Magistrala RS485
Zgodnos¢ z EN50131 Grade3.

Ekspander 8 wejsé, 4 wyjsé

e Typ koncentratora — przewodowy

e Liczba wejs¢ 8

e Liczba wyjsc¢ 4

e Sygnalizacja komunik. z centralg Dioda LED
Ekspander Ethernet

e Szybkos$¢ komunikacji: 10Mb/s
e Enkrypcja przesylanych danych: 128bit

Koncentrator z zasilaczem w obudowie 2,754

Typ koncentratora — przewodowy

Whbudowany zasilacz 2,75A/12V

Liczba wejs¢ 8

Liczba wyjs¢ 4

Monitorowanie pracy zasilacza z uzyciem magistrali RS485

Czujnik pasywnej podczerwieni [PIR] + Antimasking [AM]

Czujnik wyposazony w 82 geste strefy detekcji. W obszarze detekcji obiekt musi przeciaé co
najmniej 4 strefy, aby system wykryt 1 odroznit czlowieka od matego zwierzecia.

Wiasciwosci:
- opatentowany filtr $wiatta biatego (Double Conductive Shielding)
- cyfrowy antymasking przy uzyciu aktywnej podczerwieni
- metoda detekcji: pasywna podczerwien
- zasieg detekcji 15 x 15 m, kat 85°, (82 strefy)
— zasilanie 9-18VDC
— maksymalny pobor pradu 20 mA przy 12VDC
- temperatura pracy -10°C - +50°C
- maksymalna wilgotnos¢ 95%
- wysoko$¢ montazu 1,8 — 2,4 m
- wymienny modut gtowny
- opcjonalna wtyczka rezystora konca linii
- stopien ochrony GRADE 3.
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Czujnik pasywnej podczerwieni [PIR] + mikrofala [MW]+ Antimasking [AM]

Czujka wyposazona w gestg sie¢ optyczna, tworzaca 82 odrgbne strefy detekcji. Dzigki wydajnej
cyfrowej logice czterostrefowej (Quad Zone Logic) obiekt musi przecig¢ co najmniej 4 strefy,

aby wygenerowac alarm. To znacznie zwigksza doktadnosé
1 niezawodno$¢ detekcji. Czujka jest wyposazona w opatentowany filtr §wiatla biatego (Double
Conductive Shielding), blokujacy zaklocenia $wiatla widzialnego oraz

o czestotliwosci radiowe;.

Wilasciwosci:
- opatentowany filtr $wiatla biatego (Double Conductive Shielding)
- cyfrowy antymasking przy uzyciu aktywnej podczerwieni
- metoda detekcji: pasywna podczerwien plus mikrofala
- zasieg detekcji 15 x 15 m, kat 85°, (82 strefy)
- zasilanie 9-18VDC
- maksymalny pobor pradu 26 mA przy 12VDC
- temperatura pracy -10°C — +50°C
- maksymalna wilgotnos¢ 95%
- wysoko$¢ montazu 1,8 — 2,4 m
- wymienny modut gtowny
- opcjonalna wtyczka rezystora konca linii

- stopien ochrony GRADE 3.
Kontaktron
Projektuje si¢ kontaktron magnetyczny do montazu powierzchniowego

z przelaczalng funkcjg przelacznika (NC/NO). Do stosowania w  obiektach
o podwyzszonym standardzie bezpieczenstwa dla SSWiN w celu sygnalizacji nieuprawnionego
otwarcia zabezpieczanych bram, okien i drzwi. Posiada sygnalizacje zdjecia pokrywy — petla
sabotazowa. Rekomendowany do ochrony takich obiektow jak banki, muzea, zaktady
jubilerskie, itp. Klasa ochrony GRADE 3.

Wiasciwosci:
e montaz powierzchniowy
o zlacza przelacznika normalnie zamknigte (NC)
e temperatura pracy -40°C - +70°C
o klasa ochrony obudowy 1P43.

Sygnalizator zewnetrzny akustyczno-optyczny z zasilaniem awaryjnym

Projektowany sygnalizator optyczno-akustyczny przeznaczony do montazu na zewnatrz
budynkéw wyposazony bedzie w super jasne diody LED oraz przetwornik piezoelektryczny.
Dwa zestawy optyczne umieszczone po bokach obudowy zwigksza¢ beda widocznos¢
Swiecacego urzadzenia, nawet ze znacznej odleglosci, roéwniez w §wietle dziennym. Model ten
przystosowany bedzie do pracy z umieszczonym wewnatrz obudowy akumulatorem zelowym
kwasowo-olowiowym o pojemnosci 1,2 Ah i napigciu 6 V, spelniajagcym role zapasowego zrodta
zasilania.

Wilasciwosci:

- sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny
- sygnalizacja optyczna: super jasne diody LED
- wewngetrzna ostona metalowa
- zabezpieczenie antysabotazowe przed:
e oderwaniem od podtoza
e otwarciem
e dolaczony szczelny akumulator kwasowo-otowiowy.
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Sygnalizator wewnetrzy akustyczny z zasilaniem awaryjnym

Projektowany, akustyczny sygnalizator przeznaczony do montazu wewnatrz budynkow,
wyposazony w przetwornik piezoelektryczny. Do wyboru dostepny jest jeden z trzech rodzajow
modulowanej sygnalizacji dzwigkowej o natezeniu 120 dB. Glosny sygnal zapewnia dobra
styszalno$¢ na duzej przestrzeni. Model ten wyposazony jest w bateri¢ CR123A 3V umieszczong
wewnatrz obudowy, spetniajaca role zapasowego zrodta zasilania.

Wiasciwosci:
. sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny
. automatyczna sygnalizacja w przypadku odci¢cia od centrali
. zasilanie awaryjne z baterii litowej
. zabezpieczenie antysabotazowe przed:

o oderwaniem od podioza
e otwarciem.

2.5 Elektrotechniczny sprzet instalacyjny.

Rury winidurowe sztywne -Rury winidurowe sztywne powinny spetnia¢ norme¢ EN 50086-2-2 1
IEC 61386-2-1

Rury winidurowe gigtkie (karbowane) -Rury powinny spetnia¢ norm¢ EN 50086-2-2 i [EC
61386-2

Rury i przepusty kablowe.

Na przepusty kablowe nalezy stosowac¢ rury stalowe wg PN-H-74219 i rury z tworzyw
sztucznych wg PN-C-89205.

3. SPRZET
Wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepujag wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegétowej nie wystgpuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Instalacja centrali alarmowe;j
1. Wyznaczenie miejsca zainstalowania.
2. Wykonanie $lepych otworéw
3. Wywiercenie otworéw
4. Osadzenie $rub kotwigcych.
5. Montaz urzadzen wraz z regulacja mechaniczng.
6. Sprawdzenie prawidtowos$ci dziatania urzadzen
7. Programowanie systemu.

5.2. Instalacja elementéw detekcyjnych i sygnalizacyjnych.
1.Trasowanie miejsca montazu sygnalizatoréw.
2.Wykonanie otworéw w podtozu.
3.0sadzenie $rub kotwigcych w podtozu,
4.Rozpakowanie sygnalizatorow.
5.0bcigcie i obrobienie koncoéwek przewodow.
6.Podtaczenie przewoddéw pod zaciski.
7.Montaz sygnalizatorow do podtoza.
8.Sprawdzenie prawidtowosci polaczen przewodow.
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6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt przedstawione zostaty w specyfikacji technicznej

bl

wykonania robdt w obiekcie ,,Wymagania Ogolne'.
Szczegdlowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST 12-,,0dbiory
instalacji i niezbedne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT

Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO- "Wymagania Ogolne"

Jednostka obmiarowa : jednostka obmiarowa jest: 1m dla uktadanych kabli 1szt
zainstalowanych elementow systemu 1 szt dla dostawy i1 uruchomienia oprogramowania

8.ODBIOR ROBOT

Ogo6lne warunki odbioru robot podano w Specytikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogdlne”

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie wynikow
przeprowadzonych prob, badan , pomiardéw i oceny wizualne;.

9. WARUNKI PEATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO
—,Wymagania Ogdlne”

10. Przepisy zwiazane

e PN-EN 50133-1: Systemy kontroli dostgpu — wymagania systemowe

e Systemy kontroli dostepu — wprowadzenie do projektowania. Opracowanie Zaktadu
Rozwoju Technicznej Ochrony Mienia

e Instrukcje instalacji wykorzystanych urzadzen

o Certyfikaty wykorzystanych urzadzen
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SST 12. Odbiory instalacji i wymagane protokoty

Badania i pomiary odbiorcze dotyczace instalacji lub urzadzen elektrycznych maja potwierdzi¢
ich przydatno$¢ i gotowos¢ do eksploatacji w miejscu zainstalowania. Zakres badan odbiorczych
obejmuje co najmniej nastepujacych prob i sprawdzen.

-sprawdzenie dokumentacji

-ogledziny instalacji(urzadzenia)

-proby i pomiary parametrow

-sprawdzenie funkcjonalne dziatania i /lub uktadu

1.Procedury odbiorow poszczegolnych robét

2.0DBIOR MIEDZYOPERACYJNY

Odbioru miedzy operacyjnego dokonuje kierownik budowy lub wyznaczony przez niego
pracownik techniczny, przy udziale zainteresowanych pracownikow , ktdrzy uczestniczyli
w wykonaniu danego rodzaju robdt. W odbiorze miedzyoperacyjnym moze uczestniczy¢

przedstawiciel generalnego wykonawcy lub inwestora.

Przy odbiorze migdzyoperacyjnym nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ odbieranych robot z
projektem technicznym i ewentualnymi zapisami w dzienniku budowy. Przy odbiorach

miedzyoperacyjnych nalezy zwrocic¢ szczegdlng uwage na jakos¢ wykonania zgodnie z

warunkami technicznymi wykonywania danego rodzaju robot.

Z kazdego przeprowadzonego odbioru migdzyoperacyjnego powinien by¢ sporzadzony
protokét podpisany przez wszystkich cztonkéw komisji, zawierajacy ocene wykonanych
robot 1 ewentualne zalecenia, ktore nalezy wykona¢ przed podjeciem dalszych prac.

Wyniki odbioru migdzyoperacyjnego powinny zosta¢ wpisane do dziennika budowy.

1.0DBIOR CZESCIOWY

Odbiorem czesciowym moze by¢ objeta czgs$¢ obiektu, instalacji lub robdt, stanowiaca
etapowg catos¢. Jako odbidr czgsciowy traktuje si¢ rowniez odbidr dotyczacy catoksztattu
robo6t zleconych jednemu posroéd wykonawcoéw (podwykonawcow)

Odbior czgsciowy powinien zosta¢ przeprowadzony komisyjnie ,w obecnosci inwestora.

Wykonawca obowigzany jest zawiadomi¢ 1 uzgodni¢ z zamawiajacym termin odbioru. Z
odbioru robot ulegajacych zakryciu sporzadza si¢ protokol, ktorego wyniki nalezy wpisaé

do dziennika budowy, w tym réwniez wyniki oceny jakosci. Cz¢sciowy odbidr powinna
przeprowadzi¢ komisja powolana przez inwestora /zamawiajacego/.W sktad komisji
powinni wchodzi¢ przedstawiciel inwestora, przedstawiciel generalnego wykonawcy,
kierownicy robot specjalistycznych (podwykonawcy). Z odbioru cze$ciowego nalezy
spisa¢ protokot, w ktorym wymienia si¢ ewentualne wykryte usterki oraz okreslone
terminy ich usunigcia. ROwnoczes$nie nalezy zrobi¢ odpowiedni wpis w dzienniku
budowy.

ODBIOR KONCOWY

Po wykonaniu instalacji elektrycznej w budynku wykonawca robot elektrycznych zgtasza

inwestorowi instalacj¢ do koncowego odbioru.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez inwestora.

Odbior koncowy instalacji elektrycznej obejmuje

-sprawdzenie przedstawionych dokumentow,

-sprawdzenie zgodno$ci wykonanej instalacji z umowa, warunkami przytaczenia do sieci

elektroenergetycznej, projektem instalacji, przepisami techniczno-budowlanymi, Polskimi

Normami oraz zasadami wiedzy technicznej,

-ogledziny instalacji,

- sprawdzenie skuteczno$ci dziatania zabezpieczen i §rodkdw ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym,

-badania i proby pomontazowe,

-proby rozruchowe,

-sporzadzenie protokotu odbioru.
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Dobor wlasciwej metody pomiarow

Zastosowana metoda wykonywania pomiarow powinna by¢ metodg najprostsza,
zapewniajacg osiggni¢cie wymaganej doktadnosci pomiaréw. Wybor metody pomiarow
wynika ze znajomos$ci obiektow mierzonych rozpoznania dokumentacji techniczne;j
obiektu. Sposob przeprowadzania badan okresowych musi zapewni¢ wiarygodnos$¢ ich
przeprowadzania (wzorce, metodyka, kwalifikacje wykonawcow, protokoty).
Zastosowanie nieprawidlowej lub mato znanej metody i niewtasciwych przyrzadow
pomiarowych moze by¢ przyczyng zagrozenia , w nastepstwie dopuszczenia do
uzytkowania urzadzen, ktore nie spelniaja warunkéw  skutecznej ochrony
przeciwporazeniowej.

Zasady wykonywania pomiarow

Prace pomiarowo-kontrolne moga wykonywac¢ osoby wytacznie posiadajace aktualne
zaswiadczenia kwalifikacyjne w zakresie pomiarowo-kontrolnym. Osoba wykonujgca
pomiary moze korzysta¢ z osoby nie posiadajacej zaswiadczenia kwalifkacyjnego, lecz
musi ona by¢ przeszkolona w zakresie BHP dla prac przy urzadzeniach elektrycznych.
Przy wykonywaniu wszystkich pomiardw odbiorczych i eksploatacyjnych nalezy
przestrzega¢ nastepujacych zasad:

a/ pomiary powinny by¢ wykonane w warunkach identycznych lub zblizonych do
warunkéw normalnej pracy podczas eksploatacji urzadzen czy instalacji,

b/ przed przystapieniem do pomiardéw nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ funkcjonowania
przyrzadow (kontrola, préba itp.)

¢/ Przed rozpoczeciem pomiarow nalezy dokona¢ ogledzin badanego obiektu dla
stwierdzenia stanu ochrony podstawowej, stanu urzadzen ochronnych oraz prawidlowosci
potaczen.

d/ przed przystapieniem do pomiarow nalezy zapoznac si¢ z dokumentacjg techniczng
celem poprawnego sposobu wykonania badan.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT

Nazwa zamierzenia budowlanego

PRZEBUDOWA | REMONT CZESCI ISTNIEJACEGO BUDYNKU
Niepublicznego Technikum im. 72 Putku Piechoty w Radomiu
POD BRANZOWE CENTRUM UMIEJETNOSCI StUZB LOTNISKOWYCH
dla branzy lotniczej w dziedzinie eksploatacji portéw

i terminali lotniczych
zlokalizowanego na terenie dziatek nr ew. 55, 56, 57, 58
(jedn.ew. 146301_1M. Radom, obreb 0050, ark.27)

w Radomiu przy ul. Saskiejd/é

IX KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO

inwesfor: ] 25-950Kielce
Laktad Doskonalenia Zawodowego ul. Paderewskiego 55

w Kielcach

10.2023 1.




CPV Branza instalacji elektrycznych
45314300-1 Roboty w zakresie budowy energetycznych linii kablowych
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne
45316100-6 Os$wietlenie zewnetrzne
45311100-1 Roboty w zakresie wlz
45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych
45315700-5, Instalowanie gniazd wtykowych, oswietlenia i o$wietlenia
45311200-2 awaryjnego
45311100-1 Instalacje odgromowe
72700000-7 Instalacja sieci LAN
45310000-3 Instalowanie systemoéw monitoringu wizyjnego IP CCTV
45312200-9 Instalowanie systemow kontroli dostgpu KD
45312200-9 Instalowanie systemoéw SSWiN

Szczegotowa specyfikacje techniczng opracowat:
mgr inz. Marian Szpindor

- Podpis autora specyfikacji

(podpis autora szczegoélowej specyfikacji technicznej)

Data opracowania specyfikacji

10. 2023 r.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

BRANZA INSTALCJI ELEKTRYCZNYCH
Roboty w zakresie:
SST 01- Wymagania ogdlne
SST 02- Wymagania szczegdtowe

SST1. Roboty w zakresie budowy energetycznych linii kablowych CPV 45314300-1
SST2. Instalacyjne roboty elektryczne CPV 45315100-9
SST3. Oswietlenie zewnetrzne CPV 45316100-6
SST4. Roboty w zakresie wiz CPV 45311100-1
SSTS. Instalowanie rozdzielni elektrycznych CPV 45315700-5

SST6. Instalowanie gniazd wtykowych, oswietlenia i o$wietlenia awaryjnego
CPV 45315700-5, 45311200-2

SST?7. Instalacje odgromowe CPV45311100-1
SSTS. Instalacja sieci LAN CPV 72700000-7
SST9. Instalowanie systemoéw monitoringu wizyjnego IP CCTV CPV 45310000-3
SST10. Instalowanie systemow kontroli dostgpu KD CPV 45312200-9
SST11. Instalowanie systemow SSWiN CPV 45312200-9

SST12. Odbiory i wymagane protokoty



1. SST 00 — Cz¢s$¢ ogdlna

1.WSTEP.

1.1 Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego
-Nazwa inwestycji:

PRZEBUDOWA | REMONT CZESCI ISTNIEJACEGO BUDYNKU
Niepubliczhego Technikum im. 72 Putku Piechoty w Radomiu
POD BRANZOWE CENTRUM UMIEJETNOSCI StUZB LOTNISKOWYCH
dla branzy lotniczej w dziedzinie eksploatacji portow

i terminali lotniczych

-Adres inwestycji:
dziateki nr ew. 55, 56, 57, 58 (jedn.ew. 146301_1M. Radom, obreb 0050, ark.27)
w Radomiu przy ul. Saskiej4/é

-Nazwa i1 adres zamawiajacego:

Zaktad Doskonalenia Zawodowego w Kielcach
25-950 Kielce ul. Paderewskiego 55

1.2. Przedmiot i zakres robdt budowlanych
- Zestawienie obiektow:
Budynek ZDZ w Radomiu przy ul.Saskiej 4/6
- Zakres i rodzaj rob6t budowlanych:
Roboty, ktéorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu przeprowadzenie robot przy instalacjach elektrycznych spehniajacych
wymagane funkcje techniczne 1 uzytkowe okreslone w dokumentacji projektowe;.

-Zakres 1 rodzaj robot specjalistycznych, ktore przewiduje dokumentacja projektowa:

Wszystkie prace opisane w Specyfikacji traktuje si¢ jako roboty typowe. W zwiazku z
powyzszym, brak jest dokumentacji projektowej specjalistyczne;.



1. SST 01 Wymagania ogolne

Warunki techniczne dotycza wykonania i odbioru instalacji elektrycznych wewnetrznych
1 zewnetrznych oraz instalacji odgromowej, ochrony od porazen, ochrony przepieciowe]
w budynkach uzytecznosci publicznej, w pomieszczeniach suchych i wilgotnych.

Zgodnie z norma PN-IEC 60364 i istniejaca siecig energetyczng zastosowano uktad sieci TN.
Cata instalacja wewnetrzna w remontowanym budynku ZDZ musi by¢ wykonana w uktadzie TN-
S. Przewody ochronne, uziemienia, potaczen wyrdwnawczych musza by¢ oznaczone na zielono-
zotto. Barwa zielono-zotta moze stuzy¢ jedynie do oznaczania i identyfikacji przewodow
przeznaczonych do ochrony przeciw porazeniowej. Zaleca si¢, aby oznaczenie tymi barwami
byt oznaczony caly przewdd na calej montowanej diugosci, jezeli jest to technicznie
niemozliwe oznaczenia musza si¢ znajdowaé¢ we wszystkich mozliwych miejscach
widocznych.

Wszystkie materialy stuzagce do wykonania instalacji elektrycznej jak: kable, przewody, osprzet,
aparatura i urzadzenia posiadaly certyfikaty, §wiadectwa dopuszczajace w budownictwie
1 urzadzenia oznakowane znakiem bezpieczenstwa. Wszystkie urzadzenia ciagi instalacyjne musza
by¢ tak wykonane, aby istnialo ich swobodne funkcjonowanie oraz zapewnialy dostep dla
przegladéw 1 konserwacji. Wszystkie instalacje musza zapewniaé ciagly przesyl energii
elektrycznej o wlasciwych parametrach technicznych, stosownie dla potrzeb budynku. Nalezy
przy wykonywaniu instalacji i ciggéw instalacyjnych zapewni¢ bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami. Trasy przewodow nalezy wykonywa¢ w liniach prostych, i rownolegtych do krawedzi
$cian 1 stropow.

W instalacjach odbiorczych nalezy stosowac odrebne obwody elektryczne do:

1) o$wietlenia ogdlnego i1 ewakuacyjnego /dodatkowa zyta przewodu zasilajaca bloki przetwornic
z baterig akumulatorow zainstalowanych w oprawie./

2/gniazd wtyczkowych

3/gniazd wtyczkowych pojedynczych urzadzen o mocy wickszej niz 2 kW.

Przewody do opraw os$wietleniowych na sufitach ukitada¢ w bruzdach lub w sufitach
podwieszanych.

Gniazda wtyczkowe 1 faczniki, przyciski itp. nalezy instalowa¢ w sposob nie kolidujacy
Z wyposazeniem pomieszczen. Laczniki obwodow $wiatta muszg by¢ zainstalowane w calym
obiekcie w taki sposob, by zatgczanie obwodu $wiatla bylo poprzez nacisnigcie klawisza w gore
a wylaczenie poprzez nacisnigcie klawisza w dot.

Gniazda uzytkowe 230V w kazdym pomieszczeniu instalowa¢ wylacznie ze stykiem
ochronnym, przy czym pojedyncze gniazda musza mie¢ styk ochronny od gory. Przewod fazowy
musi by¢ zawsze montowany w lewym zacisku a przewdd zerowy w prawym zacisku, przewod
PE w zacisku bolca ochronnego. Gniazda 1-fazowe ogdélne w kolorze biatym z wktadkami
blokujgcymi. Cata instalacja zaprojektowana zostata przewodami miedzianymi.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposéb trwaty,
uwzgledniajacy warunki lokalne itechnologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac,
oraz sam rodzaj instalacji.

W instalacjach elektrycznych Muzeum zaprojektowano nastepujaca ochrong;
-ochrona od porazen pradem elektrycznym

-ochrong od przecigzen i zwar¢

-ochron¢ od oddzialywania cieplnego

-ochrong od zwar¢ doziemnych

-ochrone od przepiec

-ochron¢ odgromowa



SST.02 Wymagania szczegotowe

Przed przystapieniem do robot montazowych zapoznac si¢ z dokumentacja.

1/ Przygotowac niezbgdne materiaty 1 osprzet
2/ wytyczy¢ trasy instalacji
3/ wykona¢ niezbgdne przepusty umozliwiajgce montaz instalacji.

Wszystkie prace wykona¢ zgodnie z projektem i obowigzujgcymi przepisami.
Przejscia przez $ciany i stropy powinny spelnia¢ nastgpujace wymagania:

- wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. muszg by¢
chronione przed uszkodzeniami.

- przej$cia te nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych,

- obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, itp. Rury nalezy uktada¢ w bruzdach uprzednio wykutych i odpowiednio w nich
mocowane.

Laczenie rur nalezy wykona¢ za pomocg przewidzianych do tego zlaczek lub przez
kielichowanie. Rury nie moga by¢ narazone na napr¢zenia mechaniczne. Przed przystgpieniem
do wciagania przewodow w rury ostonowe nalezy sprawdzi¢ prawidtowos$¢ i1 przelotowosé
wykonanego orurowania.

Weciaganie przewodéw wykona¢ za pomoca specjalnego osprzetu montazowego. Przewody na
catej dtugosci odcinka rury nie moga mie¢ polaczen w rurze. Przewody musza by¢ utozone
swobodnie 1 nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.

Podejécia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Do odbiornikow zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywa¢ przewodami utozonymi na tych $cianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych,
a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztaltowniki, korytka itp.

Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelnia¢ w sprzecie
i osprzecie oraz aparatach za pomoca dtawikow. Srednica dfawicy i otworu uszczelniajacego
pierscienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy zewnetrznej przewodu lub kabla. Po
dokreceniu dlawic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnianie ich za pomoca odpowiednich
uszczelniaczy.

Wykonanie instalacji p/t wymaga¢ bedzie utozenia przewoddw i zainstalowania osprzgtu przed
wykonaniem tynkowania. W przypadku wykonywania instalacji na istniejgcych $cianach
niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i $lepych wnek pod osprzet oraz
ich zatynkowanie.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelnia¢ w osprzecie
oraz aparatach za pomocg dtawikow.

Srednica gltowicy i otworu uszczelniajacego pierScienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy
zewnetrznej przewodu lub kabla.

Po dokrgceniu dtawic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnienie ich za pomoca odpowiednich
uszczelnien.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy dokonywaé w sprzecie
1 osprzecie instalacyjnym 1w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych.
W przypadku gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz



przewody, a samo ich podlaczenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekcie, sposob
poditaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem Inzyniera.

Przewody muszg by¢ ulozone swobodnie inie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
napre¢zenia. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju
1 liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sa przylaczone za pomoca oczek,
pomiedzy oczkiem a nakrgtkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowaé si¢ podktadki
metalowe zabezpieczone przed korozja w sposéb umozliwiajacy przeplyw pradu. Dhugosé
odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidlowe przylaczenie.

Zdejmowanie izolacji 1ioczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien
uszkadza¢ warstwy cyny.

Konce przewodow miedzianych z zylami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania).
Miejsca potlaczen zyl przewodow z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Samo potaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem
elektrycznym 1 mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku, korozjg itp.
Potaczenia mogg by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji
odbiornika 1 warunkéw technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy wykonywacé
przewodami kabelkowymi i kablami.

Potlaczenia elastyczne stosuje si¢ gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie
lub przystosowane sg do przesuni¢¢ lub przemieszczen. Potaczenia te nalezy wykonac:

- przewodami izolowanymi wielozylowymi gietkimi lub oponowymi,

- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

OSPRZET INSTALACYJNY

Puszki elektroinstalacyjne gniazd 1 tacznikow, puszki rozdzielcze, przelotowe i taczace puszki
odgatezne - nalezy stosowaé odpowiednie dla przekrojow przewodu i dla systemu odcinka
instalacji: natynkowe, podtynkowe, natynkowo - wtynkowe, znormalizowane.

Stopien ochrony minimum IP 2X, wytrzymato$¢ elektryczna izolacji -2kV, wykonane z
materiatow niepalnych lub nie podtrzymujacych ptomien -samogasnace.

Rozdzielnice wewnetrzne w obudowach metalowych o stopniu ochrony IP 31 z drzwiczkami
metalowymi lub izolacyjnymi zamykanymi na zamki z kluczem. Rozdzielnice zewngtrzne w
obudowach IP65 instalowanych w poliestrowych skrzynkach na fundamencie.

SPRZET INSTALACYINY taczniki i gniazda wtyczkowe ogdlnego przeznaczenia do
instalacji natynkowych, podtynkowych, natynkowo-wtynkowych.

Stopief ochrony nie mniejszy niz IP 2X a wykonaniu szczelnym niemniejszym niz IP 44

Napigcie znamionowe 250V 50Hz, prad znamionowy: taczniki 6A, 10A, gniazda wtyczkowe
16A.

Obudowy wykonane z materiatow niepalnych lub niepodtrzymujacych ptomien -samogasnace.
INSTALACJE NA ZEWNATRZ POMIESZCZEN

Obudowy osprzetu, sprzetu, opraw oswietleniowych 1 innych urzadzen powinny by¢ w
wykonaniu szczelnym oraz zapewni¢ ochrong minimum IP 33.



SST1. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
LINIA KABLOWA ZASILAJACA BUDYNEK

Roboty w zakresie:
- budowa energetycznych linii kablowych - kod CPV-45314300-1

1.Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z energetycznymi liniami kablowymi zasilajacymi
budynek ZDZ.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotycza zasad wykonywania i odbioru
robot zwigzanych z:

- uktadaniem kabli w ziemi, w kanatach i tunelach, na mostach i pomostach kablowych oraz w
budynkach,

- montazem muf'i glowic kablowych,

- montazem konstrukcji wsporczych do uktadania kabli, wraz z transportem i sktadowaniem
materialow, trasowaniem linii i miejsc posadowienia fundamentéw pod kontenery, robotami
ziemnymi 1 fundamentowymi, przygotowaniem podfoza i robotami towarzyszacymi, ST dotyczy
wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie robo6t zwiagzanych z:

- kompletacja materialow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

- wykonaniem wszelkich robdt pomocniczych w celu przygotowania podloza (w szczegolnosci
roboty ziemne, murarskie, §lusarsko-spawalnicze, montaz elementow osprzetu instalacyjnego
itp.),

- utozeniem wszystkich materialdow w sposob 1 w miejscu zgodnym z dokumentacja techniczna,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementéw
wyznaczonych w dokumentacji,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich wyznaczonych kabli
i linii,

- przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujacymi
montowany element linii energetycznej do eksploatacji.

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z odpowiednimi normami
oraz okre$leniami podanymi w ST. Wymagania og6lne a takze podanymi ponizej:

Kabel elektroenergetyczny - odmiana przewodu, stuzaca do przesytania energii elektryczne;.

Kabel sygnalizacyjny — przewod wykorzystywany w obwodach sygnalizacyjnych,
sterowniczych, kontrolno-pomiarowych, zabezpieczajacych.
Linia kablowa - kabel wielozytowy Ilub wigzka kabli jednozylowych w uktadzie

wielofazowym albo kilka kabli potaczonych rownolegle, ktore wraz z osprzetem utozone sa na
wspolnej trasie, taczac zaciski dwoch urzadzen elektroenergetycznych.



Trasa kablowa - pas terenu lub przestrzen, w ktorej osi symetrii utozono jedng Iub wigcej linii
kablowych.

Skrzyzowanie - miejsce na trasie kabla, w ktorym rzuty poziome réznych linii kablowych
pokrywajg si¢ lub przecinaja.

Zblizenie - miejsce na trasie kabla, w ktérym odlegto$¢ pomigdzy réznymi liniami kablowymi,
urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjng jest mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna dla
danych warunkow uktadania bez stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych i nie wystepuje
skrzyzowanie.

Studzienka kablowa - przestrzen podziemna przeznaczona do instalowania muf kablowych,
ulatwiajgca przecigganie i1 laczenie kabli prowadzonych pod ziemig oraz w kanatach, rurach,
blokach betonowych itp.).

Blok kablowy- ostona otaczajaca kabel; posiada otwory przeznaczone do wciggania kabli.

Napigcie znamionowe kabla Uo/U - napigcie na jakie zbudowano i oznaczono kabel; przy czym
Uo - napigcie pomiedzy zyla a ziemig lub ekranem kabla, natomiast U - napiecie
migdzyprzewodowe kabla.

W kraju produkuje si¢ kable elektroenergetyczne na napigcia znamionowe: 0,6/1 kV, 3,6/6 kV,
6/10 kV, 8,7/15 kV, 12/20 kV. 18/30 kV, 23/40 kV; dla napiecia 64/110 kV stosuje si¢ kable
olejowe, gazowe lub o izolacji polietylenowej. Ilo§¢ zyt tych kabli moze wynosi¢ od 1 do 5,
natomiast przekroje znamionowe wg oferty producenta od 1 do 1000 mm

Kable sygnalizacyjne produkowane s3 na napigcia znamionowe: 0,6/1 kV - ilos¢ zyt od 2 do 75,
przekroje znamionowe od (0,64) 0,75 do 10 mm?2 .

Zyta robocza - izolowana zyla wykonana z miedzi lub aluminium: w kablu elektroenergetycznym,
stuzy do przesylania energii elektrycznej; w kablu sygnalizacyjnym stuzy do przesytania lub
odcinania sygnatu, impulsu itp. Jako cze$¢ przewodzaca moze wystgpowaé drut o przekroju
kotowym, owalnym lub wycinek kota (sektorowe) lub linka, ztozona z wielu drutow o mniejszym
przekroju. Ze wzgledu na duze natezenie pola elektrycznego na ostrych krawedziach ogranicza
si¢ stosowanie kabli z zylami sektorowymi do napi¢¢ znamionowych 0,6/1 kV 1 3,6/6 kV i
przekrojach powyzej 16 mm2. Zyty wielodrutowe zapewniaja wigkszga elastyczno$¢ kabla, sa
jednak drozsze. Sploty poszczegélnych wigzek, zawierajacych po kilka zyt splatane sg we
wspotosiowe warstwy w kierunkach przemiennych. Kable sygnalizacyjne posiadaja w swej
budowie dodatkowo zyte licznikowa (brazowa) 1 kierunkowa (niebieskg) dla utatwienia
rozpoznawania i liczenia kolejnych warstw kabla.

Zyta ochronna ,,70" - izolowana zyta w kablu elektroenergetycznym, oznaczona barwa zielono-
z61ta izolacji, bezwzglednie wymagana przez okreslone $rodki ochrony przeciwporazeniowe;.
Laczy metalowe czesci przewodzace:

- dostepnego urzadzenia elektrycznego (ktore moga przypadkowo znalez¢ si¢ pod napigciem),
czesci przewodzace

- obcych instalacji elektrycznych, gtowna szyng (zacisk) uziemiajacy 1 uziemiony punkt neutralny.
Stosowana w kablach na napig¢cie od 0,6/1 kV, przy czym dla napi¢¢ znamionowych do 12/20 kV
przekroj zyly nie musi by¢ identyczny z przekrojem roboczym kabla (np. dla zyty roboczej do 50
mm? - przekroj zyly ochronnej minimum 16 mm?, natomiast powyzej 95 mm - minimum 50
mm).

Zyla powrotna (stara nazwa ,ochronna") - wymagana bezwzglednie dla kabli
elektroenergetycznych o izolacji z tworzyw sztucznych na napig¢cia znamionowe 3,6/6 kV i
wyzsze. Wykonana zwykle jako warstwa metaliczna (druty lub tasmy miedziane), wspotosiowa z
przewodzacego ekranu niemetalicznego, znajdujacego si¢ na izolacji zyly lub w $rodku kabla.
Stuzy przewodzeniu pradéw zwarciowych i wyrownawczych (pradéw zakloceniowych) w uktadzie
wielofazowym.

Zyta probiercza ,,zp" - izolowana zyta w 'kablu elektroenergetycznym, zwykle umieszczona w
wielodrutowej zyle roboczej; stuzy do pomiardow, sygnalizacji, obslugi urzadzenia



elektrycznego. Stosowana glownie dla kabli jednozylowych, aluminiowych o przekrojach
znamionowych ponad 400 mm , w formie 1-2 zyt o przekroju 1,5 lub 2,5 mm.

Zyta neutralna - izolowana Zyla robocza, oznaczona kolorem niebieskim, w kablach
czterozylowych petni rol¢ przewodu ochronno-neutralnego PEN. Przekrdj uzalezniony od
przekroju roboczego kabla, zwykle mniejszy np. dla przekrojoéw roboczych powyzej 35 mm
moze wynosi¢ 50% tego przekroju.

Mufa kablowa - osprze¢t kablowy stuzacy potaczeniu odcinkéw kabla lub kabli.

Glowica kablowa - osprzet kablowy stuzacy wykonaniu zakonczen kabli, utatwiajacych ich
podtaczenie do innego elementu instalacji elektryczne;.

Stacja transformatorowa - kontenerowa - weztowy punkt sieci elektroenergetycznej, w ktoérym
odbywa si¢ zmiana parametrow uzytkowych sieci (napigcie) oraz usytuowane sg urzadzenia
rozdzielcze energii elektrycznej, a cato$¢ urzadzen zamontowanych jest w prefabrykowanym
kontenerze, ktory posadowiony jest na gotowym lub zbudowanym indywidualnie fundamencie lub
konstrukcji.

Przygotowanie podtoza - zespdt czynnosci wykonywanych przed uktadaniem kabli majgcych na
celu zapewnienie mozliwosci ich ulozenia zgodnie z dokumentacja; zalicza si¢ tu nastepujace

grupy czynnosci,
a)wiercenie i przebijanie otworow przelotowych i nieprzelotowych,
b)osadzanie kotkow w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

¢)montaz uchwytoéw do mocowania i uktadania kabli oraz montaz powlok z tworzyw sztucznych lub
metalowych,

d)montaz konstrukcji wsporczych i tuneli kablowych,
e)odkrywanie i zakrywanie kanatéw kablowych.
1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania
dotyczace robot podano w ST — Wymagania ogdlne.

Zapisy szczegdtowej specyfikacji technicznej nalezy rozpatrywac tacznie z czgécig 0godlng
specyfikacji technicznej, oraz pozostalymi elementami dokumentacji techniczne;.

2. Materialami i urzadzeniami stosowanymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa do
wykonania instalacji zasilania budynku Niepublicznego Technikum 72 Putku Piechoty w
Radomiu wymagane sa:

a) Kabel YAKY 5x120 mm?

b) Kabel YKY 5x35

c¢) Bednarka ocynkowana FeZn 25x4

d) Ztacze kablowe do zasilania budynku

e) Skrzynka — Przeciwpozarowego Wylacznika Pradu
f) Rura ochronna AROT fi 100

- Materialy pomocnicze
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3.Sprzet.

Roboty instalacyjne moga by¢ wykonywane r¢cznie lub przy uzyciu Sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru. Przy mechanicznym wykonywaniu robot
Wykonawca powinien dysponowa¢ Sprzetem sprawnym technicznie.

4. Transport.
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST "Wymagania ogdlne".

Podczas transportu na budowe ze sktadu przyobiektowego do miejsca wbudowania, nalezy
zachowac¢ ostrozno$¢ aby nie uszkodzi¢ materialtdow do montazu.

Minimalne temperatury wykonywania transportu ze wzgledu na mozliwo$¢ uszkodzenia izolacji,
wynosza dla kabli nawinigtych na bebny: -15°C oraz -5°C dla zwinigtych w ,,0semke"

5.Wykonanie robot.

5.1. Ogblne wymagania wykonania robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO

Ukladanie kabli w budynkach

Wszelkie typy kabli z wyjatkiem, posiadajacych oston¢ ochronng wioknista uktada si¢
bezposrednio na $cianach lub sufitach, na konstrukcjach wsporczych osadzonych w elementach
konstrukcyjnych budynku oraz kanatach i rurach ostonowych w podtodze.

Szczegbdlng uwage nalezy zwroci¢ przy przejSciach kabli przez $ciany i stropy z zastosowaniem
przepustow kablowych. Rura lub specjalny przepust powinny by¢ zabetonowane lub wmurowane
w otwor, oba konce uszczelnione materiatem niepalnym na dtugosci 8 cm dla stropéw i 10 cm dla
scian. Dodatkowe zabezpieczenia wykonuje si¢ w przypadkach szczegolnych np. izolacja od
zracych oparéw (pomieszczenia akumulatorowni) lub p.pozarowa przy przejSciu pomiedzy
wydzielonymi strefami ochrony pozarowej 1 wewnatrz stref. Dla pomieszczen zagrozonych
pozarem lub wybuchem przepusty powinny by¢ oddzielne dla kazdego kabla, rowniez
jednozylowego. Skrzyzowania kabli nalezy wykona¢ w taki sposob, aby minimalne odleglosci
pomiedzy kablami wynosity: 5 cm dla kabli na napigcie do 1 kV i 15 cm dla kabli na napiecie
powyzej 1 kV. Odlegtosci minimalne od goéow podaje N SEP-E-004 1 wynosza od 20 do 150 cm.
Jesli nie mozna spetni¢ warunkéw minimalnej odleglos$ci, podanych w normie jw., nalezy
bezwzglednie prowadzi¢ kable w rurach ochronnych.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST13 ze szczegdlnym uwzglgdnieniem
wytycznych Dokumentacji Projektowej. Wszystkie Materialy do wykonania musza odpowiadac
wymaganiom Dokumentacji Projektowej 1 ST. Szczegdélowy wykaz oraz zakres po montazowych
badan kabli 1 przewodow zawarty jest w PN-IEC 60364-6-61:2000.

Wszystkie materialy, urzadzenia i aparaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajgce wymagan zostaty
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wlasny koszt.

Na pisemne wystgpieniec Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wpltywu na jako$¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres 1 wielko$¢ potracen za
obnizong jakos$¢.

11



7.0bmiar robat.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w "Wymagania og6lne". Jednostka obmiaru jest :
1.dla kabli :m,
2.dla wykopow :m,
3.dla osprzetu linii: szt, kpl,

8.0dbior robot.

Ogoélne zasady odbioru robot podano w ST "Wymagania ogdlne". Odbidr robdt nalezy
dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania 1 Odbioru Roboét Budowlano-
Montazowych.

9.Podstawa platnosci.

Sposdb rozliczenia robdt tymezasowych i1 towarzyszacych - zasady ptatnosci ustala Umowa
pomig¢dzy Wykonawcg i Zamawiajacym.

10.Przepisy zwigzane.

N SEP-E-0004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa,
PN-76/E-05125 - Linie kablowe.

PN-IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-92/E-05003 - Ochrona odgromowa.

PN-IEC 61024 - Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.

Ustawa Prawo Budowlane.

Ustawa o wyrobach budowlanych.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych

Instrukcje Producenta montowanych urzadzen.
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SST 2 ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE KOD CPV 45315100-9

1. WSTEP

Nazwa zadania oraz ogdlne wymagania dotyczace robdt zostaty ujete w Specyfikacji Technicznej
Wykonania Rob6t STO w obiekcie —,,Wymagania ogolne”.

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione zostaty w
SSTO1 ,,Wymagania og6lne".

Szczegdtowe wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaty w SST02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznych uzytecznosci publicznej nalezy stosowaé przewody, kable,
sprzet 1 o sprzet oraz aparature i urzadzenia posiadajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczenie do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:

e dokonat oceny zgodno$ci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg

okreslonego systemu oceny zgodnosci

e wydal krajowa deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak;

przepisy dotyczace wymagan zasadniczych, zharmonizowane normy, normy

opublikowane przez Migdzynarodowa Komisje Elektrotechniczng (IEC), normy

krajowe opracowane z uwzglednieniem przepisow  bezpieczenstwa

Migdzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczacych Zatwierdzania Sprzetu

Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne.

- oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi

przepisami

Wprowadzono takze wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie
na podstawie przepisow dotychczasowych i na zasadach w tych przepisach okreslonych. Oznacza
to, ze wydane aprobaty techniczne, certyfikaty na znak bezpieczenstwa, certyfikaty i deklaracje
zgodno$ci z normg lub aprobatg techniczng, zachowuja wazno$¢ do dnia okreslonego w tych
dokumentach.
Zastosowanie innych wyrobow jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie
technicznym dotyczacym instalacji elektrycznych w budynkach. Pozostate wymagania dotyczace
stosowania materiatdéw zostaly omoéwione w Specytikacji Technicznej] Wykonania Robot w obiekcie
—,, Wymagania ogdlne”.

3.SPRZET
Wymagania zostaly oméwione w Specyfikacji Technicznej Wykonania Robot w obiekcie —
»Wymagania Ogolne”. W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE

Wymagania zostaly omowione w Specyfikacji Technicznej Wykonania Robot w obiekcie.
Wymagania Ogo6lne.

5. WYKONANIE ROBOT

Szczegbtowe wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych: przedstawione
zastaty w SSTO1 ,,Wymagania Ogdlne” i SST02 ,,Wymagania szczegotowe”

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot przedstawione zostaty w specyfikacji technicznej wykonania
robot w obiekcie ,,Wymagania Ogdlne”.
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Szczegodtowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaly w SST13 -odbiory instalacji 1
niezbe¢dne protokoty.

7.0BMIAR ROBOT
Ogoélne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w
obiekcie "Wymagania Og6lne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne warunki odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w
obiekcie SST13- '"Wymagania Ogdlne”

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogoblne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w
obiekcie — ,,Wymagania Ogoélne'.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
- PN-IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
- PN-901 E-05029. - Kod do oznaczania barw.
- PN-921 E-05031. - Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed porazeniem elektrycznym.
- PN-921 E-08106. - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy ~ Kod IP}.
- PN-EN 12464-1:2004 Swiatlo i o§wietlenie. O§wietlenie miejsc pracy. Czesé 1 : Miejsca pracy we
wnetrzach
- N-SEP — E-002 Instalacje elektryczne w budynkach mieszkalnych
- N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe
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SST 3 OSWIETLENIE ZEWNETRZNE KOD CPV 45316100-6

1.WSTEP.
Nazwa zadania oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji Technicznej
Wykonania rob6t w obiekcie STO — ,,Wymagania ogo6lne”

Ogo6lne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione zostaty w
SST 01 ,,Wymagania ogolne"
Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Szczegdtowe wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot '
Wymagania Ogolne" oraz SST 01 " MATERIALY"

Materiaty stosowane zgodnie z Dokumentacja Projektowa do wykonania instalacji oswietlenia
zewnetrznego wymagane sg:

1) Okragta oprawa LED 30W IP 65.

2) Oprawa zewng¢trzna pod$wietlenie tablicy informacyjne;.

3) Oprawa uliczna 70W IP66 montowana na stupach z wysiggnikiem.

4) Oprawy LED 9W na stupkach stalowych h=1m

3.SPRZET
Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT
[luminacje frontowg nalezy wykona¢ reflektorami iluminacyjnymi montowanymi przed wejsciem
gtownym do budynku . Iluminacja frontowa wykonana w oparciu o oprawy chodnikowe LED
20W/IP65 230V AC montowane na zewnatrz w trawniku przy $cianie.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot przedstawione zostaly w specyfikacji technicznej wykonania
robot w obiekcie ,,Wymagania Ogdlne™.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST 12 -,,Odbiory

instalacji 1 niezb¢dne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
STO- "Wymagania Ogo6lne"

8.0DBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogolne”

9. WARUNKI PLATNOSCI

Ogo6lne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania rob6t w obiekcie STO —
»Wymagania Ogolne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 1,3
pkt.10 ,,PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST. 4 LINIE ZASILAJACE | WLZ KOD CPV 45311100-1
1.WSTEP.

Nazwa zadania, oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji
Technicznej Wykonania robdt w obiekcie STO -,,Wymagania og6élne”

Ogodlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaly w SST 01 ,,Wymagania ogdlne"
Wymagania szczegdélowe przedstawione zostaly w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot
»Wymagania Ogolne" oraz SST 1 " MATERIALY"

Do wykonania wewnetrznych linii zasilajacych nalezy uzy¢ przewodoéw oraz kabli jak w
dokumentacji projektowe;.

3.SPRZET
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
"Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegétowej nie wystepuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione

zostaty w SSTE 01 ,,Wymagania og6lne".

Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

Do linii zasilajacych zaliczono wlz do RG zasilonej z projektowanej S PWP oraz przedtuzony
wlz do Sali Sportowe;.

Wszystkie wlz-ty uktadane n.t. w rurach ostonowych.Przejscia przez Sciany i stropy w przepustach
rurowych uszczelnionych ogniowo certyfikowanymi masami z niepalnymi.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot przedstawione zostaly w Specyfikacji Technicznej
wykonania rob6t w obiekcie ,,Wymagania Ogolne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST13 - Odbiory
instalacji 1 niezbedne protokoty.

7.0BMIAR ROBOT
Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO
"-Wymagania Ogolne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej wykonania rob6t w obiekcie
STO - 'Wymagania Ogolne'

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO
—,, Wymagania Ogdlne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 2 pkt.10
»PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST 5 Instalowanie rozdzielnic elektrycznych KOD CPV 45315700-5

L.WSTEP.

Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaty ujete w Specyfikacji
Technicznej Wykonania robot w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaly w SST 01 ,, Wymagania ogo6lne"
Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot
'Wymagania Ogolne" oraz SST 02 " MATERIALY"

Do wykonania rozdzielnic wewnetrznych nalezy uzy¢ obudow modutowych, p.t., z drzwiami
zamykanymi na klucz. W obudowach pozostawi¢ 30% rezerwy miejsca. Stosowac aparaty
modutowe o wytrzymato$ci zwarciowej 6kA.

3.SPRZET
Wymagania zostaly omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
"Wymagania Ogolne". W specyfikacji szczegdtowe] nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE

Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne". W specyfikacji szczegotowe] nie wystepujg wymagania specjalne.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione zostaty w
SST 02 ,,Wymagania szczegotowe"

Wszystkie tablice 1 aparaty muszg by¢ odpowiednio opisane, nazwa tablicy lub rozdzielni, schemat
tablicy 1 opis aparatow i zabezpieczanych obwoddéw. Tablice montowa¢ tak by gorna krawedz
rozdzielnicy nie byla wyzej niz 2m od podtogi, koncowki kabli wyposazy¢ w oznaczniki.
Przewody wprowadza¢ do przedzialéw kablowych na listwy zaciskowe lub podtacza¢ bezposrednio
pod aparaty rozdzielcze.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot przedstawione zostaly w specyfikacji technicznej wykonania
robot w obiekcie "Wymagania Ogolne'.

Szczegdtowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaly w SST13 — ,,Odbiory
instalacji 1 niezb¢dne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie STO
"-Wymagania Ogolne"

8.0DBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogolne”

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogo6lne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
STO-,,Wymagania Og6lne”
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10. Przepisy zwigzane

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 2 pkt.10
»PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST 6 INSTALACJA GNIAZD WTYKOWYCH, OSWIETLENIA |
OSWIETLENIA AWARYJNEGO KOD CPV 45311100-1; 45311200-2

1.WSTEP.
Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaty ujete w Specyfikacji
Technicznej Wykonania rob6t w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaly w SST 01 ,, Wymagania ogo6lne"
Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2.MATERIALY

Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot ,,
Wymagania Ogolne" oraz SST 1" MATERIALY".

Oprawy LED w wykonaniu n.t. montowane do sufitow oraz zwieszane /moc oraz sposob montazu
okreslona na planach instalacji/

1) Oprawa o$wietleniowa LED 60x60cm z kloszem OPAL 36W 3600lm 4000K montaz p/t
2) Oprawa o$wietleniowa LED z kloszem OPAL 22W 2100Im IP 44 4000K montaz p/t
3) Oprawa o$wietleniowa LED z kloszem OPAL 32W 4200lm 4000K montaz p/t

3.SPRZET
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej nie wystepuja wymagania specjalne.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione

zostaty w SST 02 ,, wymagania szczegotowe".

Instalacje gniazd wykona¢ przewodami N2XH-J 3x2.5 p.t. Napigcie robocze izolacji 750V.
Wszystkie gniazda muszg posiada¢ bolec ochronny. Instalacje oswietlenia wykona¢ w §cianach
p.t. /w bruzdach/ przewodami N2XH-J 3,4,5 x 1.5 podejscia do opraw /od puszek
rozgateznych/ przewodami N2XH-J 3,4,5x1.5. Oprawy $wiatla ewakuacyjnego/ przetwornica
akumulatorowa/ muszg by¢ zasilane oddzielng zylg przewodu z rozdzielni /oprawa z modutem
akumulatorowym wymaga cigglego zasilania/. Oprawy montowane w sufitach podwieszanych.
W pomieszczeniach suchych osprzet zwykty, w pomieszczeniach wilgotnych sprzet i

osprzet powinien zapewnia¢ ochrong o stopniu minimum IP 44.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot przedstawione zostaly w Specyfikacji Technicznej
wykonania rob6t w obiekcie ,,Wymagania Ogélne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST13 —,,Odbiory
instalacji 1 niezb¢dne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO -
"Wymagania Ogodlne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robo6t podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogolne”
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9. WARUNKI PEATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO
—,, Wymagania Ogdlne”

10. Przepisy zwigzane

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 2 pkt.10
»PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST 7 - INSTALACJA ODGROMOWA KOD CPV 453111001
1.WSTEP

Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji
Technicznej Wykonania robdt w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione zostaty w
SST 01 ,, Wymagania og6lne"

2.MATERIALY
Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot '
Wymagania Ogodlne" oraz SST1 " MATERIALY"

3.SPRZET
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegétowej nie wystgpuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogélne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaty w SST 02 ,, Wymagania szczegotowe"

Instalacja odgromowa w czesci projektowanej sktada si¢ z:

- zwodow poziomych na wspornikach odstepowych

- zwodow poziomych w systemie naciggowym

- przewodow odprowadzajacych

- przewodow uziemiajacych

- uzioméw sztucznych poziomych

- zaciskow kontrolnych umieszczonych na elewacji budynku, w puszkach odgromowych, na
wysokosci 1.3m

a/ zwody poziome wykona¢ w na dachu drutem FeZn fi Smm

b/ zwody poziome wykona¢ na kominach

¢/ przewody odprowadzajace FeZn fi 8mm prowadzi¢ w rrach odgromowych pod ocieleniem
elewacji

d/ potaczenia spawane zabezpieczy¢ antykorozyjnie

W pomieszczeniach wilgotnych wykona¢ potaczenia wyréwnawcze miejscowe 1aczac czesci
metalowe dostepne z przewodem PE za pomocg oddzielnych przewodow DY 6mm?2 w kolorze
z6to-zielonym wyprowadzonych w listwy PE rozdzielnicy obszarowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot przedstawione zostaly w Specyfikacji Technicznej
wykonania rob6t w obiekcie ,,Wymagania Ogolne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST13 —, Odbiory
instalacji 1 niezb¢dne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie STO
—,, Wymagania Ogolne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogolne”
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9. WARUNKI PEATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO

—,,Wymagania Ogolne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 2 pkt.10
»PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST8 INSTALACJA SIECI KOMPUTEROWEJ LAN KOD CPV 72700000-7
1.WSTEP.

Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji
Technicznej Wykonania robdt w obiekcie STO -,,Wymagania og6élne”

Ogodlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaly w SST 01 ,, Wymagania ogo6lne"
Wymagania szczegdlowe przedstawione zostaly w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot
»Wymagania Ogolne" oraz SST 1 " MATERIALY"

Materialy zastosowane do budowy sieci komputerowej LAN:

- podwojna szafa dystrybucyjna GPD 42U stojaca

- okablowanie kat.6 taczace punkty dostepowe z urzadzeniami aktywnymi w szafie GPD
- trasy kablowe prowadzone w rurach pod tynkiem

- gniazda abonenckie poczworne p.t. kat.6.

- gniazda abonenckie podwojne p.t. kat.6.

W szafie GPD zainstalowany:

- panel zasilajagcy PWR,

- panele porzadkujace i maskujace
- poiki

- 48 portowe panele krosowe

- 24 portowe switche cat. 6.

- switch swiattowodowy 8xSFP

- $wiattowodowy panel krosowniczy
- Rejestrator systemu CCTV

- Serwer NAS

- UPS 5kVA

Gniazda abonenckie LAN kat.6 p.t., system Mosaic 45 + modut Keystone RJ45 UTP.
Potaczenia szkieletowe wykonane kablem $wiattowodowym 8x50/125MM OM3.
Urzadzenia aktywne w dostawie Inwestora.

3.SPRZET
Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
"Wymagania Ogdlne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepujg wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogo6lne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaty w SSTE 01 ,, Wymagania ogdlne".

Wymagania szczegdtowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

Szafa dystrybucyjna 19” 42U, stojaca zamontowana w dedykowanym pomieszczeniu

technicznym na Pigtrze, zasilana z rozdzielnicy RP. Okablowanie miedziane kat.6 prowadzone
w rurach karbowanych pod tynkiem.
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6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jakosci robot przedstawione zostalty w Specyfikacji Technicznej
wykonania rob6t w obiekcie ,,Wymagania Ogélne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST13 - Odbiory
instalacji 1 niezbedne protokoty.

7.0BMIAR ROBOT
Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie STO
"-Wymagania Ogolne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO - 'Wymagania Ogolne'

9. WARUNKI PEATNOSCI
Ogo6lne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie STO
—,, Wymagania Ogdlne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 2 pkt.10
»PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST 9. Instalowanie systemoéw monitoringu wizyjnego IP CCTV
KOD CPV 45310000-3

1.WSTEP
1.1 Nazwa zadania ,oraz og6lne wymagania dotyczace robot zastaty ujete w Specyfikacji
Technicznej Wykonania robdt w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie instalacji.

Zakres rob6t obejmuje:
montaz punktéw kamerowych
roboty elektryczne
uruchomienie infrastruktury sieciowe;j
uruchomienie systemu CCTV

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzg¢tu i materialbw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji
projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i
osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia
parametréw technicznych urzadzen lub podwyzszenia wczesniej przewidywanych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub rownowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia
2004r., a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i
odbioru wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢
wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow, norm i instrukcji. Nie
wyszczegolnienie jakichkolwiek z obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

1.6. Prowadzenie robot

Nalezy zapewni¢ oznakowanie terenu, zapewnic¢ bezpieczenstwo osob przebywajacych na
terenie.

1.7. Odbior miejsca inwestycji
Przed rozpoczeciem robot instalacji systemu CCTV wykonawca powinien zapoznac si¢ z
budynkami, terenem gdzie beda prowadzone roboty.

1.8 Koordynacja robét instalacji okablowania strukturalnego z innymi robotami
Koordynacja robot montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna by¢ dokonana we
wszystkich fazach procesu inwestycji. Koordynacja nalezy obja¢ projekt organizacii,
szczegblowy harmonogram robdt instalacji oraz pomocnicze roboty.
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2. MATERIALY

Parametry techniczne materialéw i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN) oraz
przepisom dotyczacym instalacji elektrycznych, teletechnicznych.

2.1. Materiaty podstawowe

Specyfika materiatéw zostata wyszczegdlniona w dokumentacji projektowe;.
Materiaty zastosowane do budowy systemu CCTV:

- gléwny punkt dystrybucyjny GPD 2 x szafa RACK 42U

W szafie GPD zainstalowanej w pomieszczeniu serwerowni zainstalowany:
- panel zasilajagcy PWR,

- panele porzadkujace i maskujace

- potki

- 12 portowe switche Poe

- UPS 1kVA

- Sieciowa kamera wewnetrzna

e Przetwornik obrazu 1.8 "CMOS ze skanowaniem progresywnym
Rozdzielczos¢ (4Mpx) 2560 x 1440 przy 30 fps
Minimalne o$wietlenie: Kolor: 0,002 Lux @ (F1.2, AGC ON)
Mozliwa kompresja obrazy: H.265, H.265 +, H.264 +, H.264
Zmiennoogniskowy obiektyw w zakresie 2.8 — 12 mm
Szeroki zakres dynamiki: 140dB WDR
Trzy strumienie transmisji obrazu o réznych rozdzielczosciach
Funkcje poprawy obrazu: BLC, HLC, Smart Defog, EIS, korekcja znieksztatcen, 3D DNR
6 analiz zachowania, 3 wykrycia wyjatkow, wykrywanie twarzy
Obstugiwanych 5 zdefiniowanych strumieni i do 5 niestandardowych strumieni
Wbudowana pamig¢ do 256 GB
Stopien ochrony P67, IK10

- Zarzadzany przetacznik PoE
e 24 porty 10/ 100M RJ45
e 2porty 10/100/ 1000M RJ45

e 2 porty 1000M SFP

e Porty o wysokim priorytecie 1 do 8

e Bufor ptyty gtownej 8.8 Gb/s

e Power Over Ethernet: standard IEEE 802.3af, IEEE802.3at
e Power Over Ethernet: max. moc dla portu 30W

e Power Over Ethernet: max. moc przetacznika 370W

e Zabezpieczanie przepigciowe portu: 4kV

e Zabezpieczanie przepigciowe zasilania: 6kV

¢ Funkcja bezpieczenstwa: wigzanie adresu MAC

e Obshlugiwane standardy sieci: IEEE 802.3, IEEE 802.3u, IEEE802.3ab, IEEE 802.3af,
IEEE802.3at, IEEE 802.3x, IEEE802.3z

e Opcjonalny tryb portu EXTEND jest wlaczony, maksymalng transmisj¢ danych (tylko dla
komunikacji 10 Mbps full / half duplex) 1 odlegtos¢ zasilania mozna zwigkszy¢ do 250
metréw za pomocg skretki CATSe lub wyzszej
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- Zarzadzany przetacznik

16 porty 10/ 100M RJ45

2 porty 10/ 100/ 1000M RJ45

2 porty 1000M SFP

Porty o wysokim priorytecie 1 do 8

Bufor plyty gtéwnej 7.2 Gb/s

Power Over Ethernet: standard IEEE 802.3af, IEEE802.3at

Power Over Ethernet: max. moc dla portu 30W

Power Over Ethernet: max. moc przetacznika 230W

Zabezpieczanie przepigeciowe portu: 4kV

Zabezpieczanie przepigciowe zasilania: 6kV

Funkcja bezpieczenstwa: wigzanie adresu MAC

Obstugiwane standardy sieci: IEEE 802.3, IEEE 802.3u, IEEE802.3ab, IEEE 802.3af,
IEEES802.3at, IEEE 802.3x, IEEE802.3z

Opcjonalny tryb portu EXTEND jest wlaczony, maksymalng transmisj¢ danych (tylko dla
komunikacji 10 Mbps full / half duplex) 1 odlegtos$¢ zasilania mozna zwigkszy¢ do 250
metréw za pomocg skretki CATSe lub wyzszej

- Sieciowy rejestrator wideo

Obstugiwane kamery sieciowe innych firm

Wejscia alarmowe: 16

Wyjscia: 4
Nagrywanie w rozdzielczosci do 12 megapikseli

Wyjscia wideo w rozdzielczosci do 4K (4096 * 2160)

Obstuguje dekodowanie do 20 kanalow w rozdzielczosci 1080P

Mozna podiaczy¢ do 128 kamer IP z przepustowoscig wejsciowg 768M

Do 24 interfejsow SATA

Porty LAN: 4

Obstuguje formaty wideo H.264 +, H.264, MPEG4, H.265, MJPEG

Obstuga nadmiarowego zasilacza w celu poprawy stabilno$ci systemu
Obstuga wymiany dysku twardego na goraco z konfigurowalnym schematem
przechowywania RAIDO,1,5,6,10

Obstuga roznych alarmow wykrywania VCA i wyszukiwania VCA
Archiwizacja obrazu ze wszystkich kamer w rozdzielczosci 4Mpx co najmniej przez 30 dni
Zapis na dedykowanych dyskach co najmniej HDD 24 x 10TB

- Jednostka komputerowa PC

- Ilo$¢ zainstalowanych procesorow: 1 szt.;

- Maksymalna ilo$¢ procesorow: 1 szt.;

- Typ zainstalowanego procesora: dwurdzeniowy 64bit 2MB Cache;

- [lo$¢ zainstalowanych dyskow: 1 szt.;

- Maksymalna ilo$¢ dyskow: 1 szt.;

- Pojemnos¢ zainstalowanego dysku: 1 TB;

- Typ zainstalowanego dysku: SATA II;

- Pojemnos¢ zainstalowanej pamieci: 4096 MB;

- Rodzaj zainstalowanej pamigci: DDR3;

- Zintegrowana karta graficzna: Tak;

- Zintegrowana karta dzwigkowa: Tak;

- Zintegrowana karta sieciowa: Tak;

- Typ zintegrowanej karty sieciowej: 10/100/1000 Mbit/s;

- Interfejsy: 1 x 15-stykowe D-Sub (wyj$cie na monitor), HDMI 4 wyjscia video, 1 x
RJ-45 (LAN), PS/2 (klawiatura), PS/2 (mysz), 1 x wyj$cie stuchawkowe, 1 x wejscie
liniowe (stereo), 1 x wyjscie liniowe, 1 x wejScie na mikrofon , 4 x USB 2.0, 1 x
DisplayPort;
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e - Napedy wbudowane (zainstalowane): DVD+RW

e - Dotaczone wyposazenie: mysz, klawiatura; monitor LCD42”

e - Oferowany typ komputera powinien znajdowac si¢ na liscie urzadzen ktore zostaty
przetestowane przez producenta zaproponowanego systemu operacyjnego na
okolicznos$¢ zgodnos$ci z zaproponowanym systemem (nalezy wskaza¢ odpowiedni link
do strony internetowej producenta systemu operacyjnego).

2.2. Odbior materialow

e Dostarczone na miejsce inwestycji materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci,
kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy. Kazda dostawe towaru nalezy potwierdzié
pisemnie.

e W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych
mie¢ wpltyw na jako$¢ wykonania robot, nalezy skontaktowaé si¢ z dostawcg 1 wyjasnic
zaistniate watpliwos$ci, a materialy przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okreslonym
przez dozor techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robot.

2.3. Skladowanie materialow

Sktadowanie materiatbw powinno odbywaé si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wihasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé¢ wymagania wynikajace ze
specjalnych wlasciwosci materiatow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen producenta w w/w zakresie. Nalezy
zwroci¢ szczegdlng uwage na warunki $rodowiskowe (wilgotnos$¢, temperatura) w jakich
skladowane sg urzadzenia aktywne, kamery, dyski, rejestrator.

3. SPRZET
Wymagania zostaly omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatlow, elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego
rodzaju robot elektrycznych.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy
ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zaladunku i wyladunku oraz skladowania elementow okablowania
strukturalnego 1 urzadzen nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow. Nalezy zastosowac si¢ do
zalecen producenta.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i elementéw okablowania strukturalnego bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w STO "Wymagania ogdlne".

5.2 Ogolne ustalenia dotyczace robot
Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, normami, oraz przepisami

budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy.

5.3 Uktadanie przewodow w instalacjach niskopradowych
Przewody nalezy uktada¢ zgodnie z PN-E-05125 1 Dokumentacjg Projektowa.
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5.4.1 Instalacja systemu CCTV przewodami UTP kat. 6 w rurach ostonowych p.t, dla linii
zasilajacych przechodzacych przez posadzki nalezy stosowac rury stalowe.

Wyszczegdlnienie robot:
1. Trasowanie.
2. Odmierzenie i uciecie rury.
3. Wykonanie $lepych otwordw.
4. Osadzenie kotkow rozporowych.
6. Mocowanie rur za pomocg uchwytow.

5.3.3. Instalacja kamer.

1. Trasowanie miejsca montazu kamer.
Wykonanie otworow w podtozu.
Osadzenie $rub kotwigcych w podtozu,
Rozpakowanie kamer.
Montaz i kompletacja kamery.
Obcigcie 1 obrobienie koncowek przewodow.
Podlaczenie przewodow pod zaciski.
Montaz obudow do podtoza.

I I O

Sprawdzenie prawidtowosci potaczen przewodow.

5.4 Polaczenia wyrOwnawcze - ekwipotencjalizacji elementow przewodzacych wewnatrz
budynku jest realizowana za pomocg potaczen wyréwnawczych. W przypadku zasilania
kablowego obiektu nalezy potaczy¢ ptaszcz lub ostong metalowg kabla z instalacjg
odgromowa.

5.5 Ochrona przepieciowa

Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepigciami atmosferycznymi
przenoszonymi przez rozdzielczg siec zasilajacg oraz przed przepi¢ciami generowanymi przez
urzadzenia przytaczone do instalacji zostaty zawarte w normie PN-IEC 60364-4-443. Zgodnie
z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elektrycznej ograniczniki
przepie¢ powinny wytlumi¢ przepiecia do warto$¢ ponizej poziomu wytrzymatosci udarowe;j
urzadzen elektrycznych 1 elektronicznych zasilanych z danej instalacji. Wymagane
znamionowe napiecia udarowe wytrzymywane przez urzadzenia (w zalezno$ci od napigcia
znamionowego 1 uktadu sieci) zawarte zostaly w normie PN-IEC 61024-1:2001,

6. KONTROLA JAKOSCI

Odbidr odbywa si¢ na nastepujacych plaszczyznach:
o weryfikacja struktury systemu
e weryfikacja doboru komponentow
e weryfikacja jakos$ci wykonania prac wykonczeniowych.

Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wilaczajac
w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.
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Prace wykonczeniowe

Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupekienie natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych

1 zewnetrznych, uzupetnienie faczenia pokryw na prostych odcinkach tacznikami, uzupetnienie
koncowek listew zaslepkami. Widoczne nierdwnosci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy
uzupetni¢ silikonem lub inng masg uszczelniajaca.

Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe

z pokrywa), nalezy je zamknac.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania
systemem, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajacy na
p6zniejsza rozbudowe instalacji. Elementami, ktore nalezy oznaczac s3:

e kable

e obwody

o szafy

e urzadzenia

Oznaczenia powinny by¢ trwale, wyrazne 1 widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé¢ dokumentacj¢ powykonawcza zawierajaca
nastepujace elementy:

e podstawa opracowania

e informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy
rozpatrywanej instalacji

. opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem wybranej technologii

o lista zainstalowanych komponentow: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy /
Nazwa elementu / [los¢

. schemat potaczen elementdw instalacji

. rzuty z naniesionymi elementami instalacji

. aranzacje szaf

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzac si¢ z
rzeczywistoscig.

7.0BMIAR ROBOT

Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
STO- "Wymagania Ogolne"

Jednostka obmiarowa : jednostka obmiarowa jest: 1m dla uktadanych kabli 1szt
zainstalowanych elementoéw systemu 1 szt dla dostawy i uruchomienia oprogramowania

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne warunki odbioru robo6t podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w
obiekcie STO — ,,Wymagania Ogo6lne”

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych préb, badan , pomiaréw i oceny wizualne;.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specytfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogdlne”
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10. Przepisy zwiazane

Normy dotyczace ogdlnych wymagan oraz specyficznych dla srodowiska biurowego:
PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Cze$¢ 1: Wymagania og6lne

PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Cze¢s¢ 2: Budynki biurowe

Dodatkowe normy europejskie zwigzane z planowaniem powotane w projekcie:

EN 50174-1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 1 —
Specyfikacja i zapewnienie jakosci

EN 50174-2:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 2 —
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 3 —
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkoéw

Pozostate normy powotane w projekcie:

PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania tacznie z dodatkiem z 2009r

PN-EN 50310:2007 Stosowanie polaczen wyréwnawczych i uziemiajacych

w budynkach z zainstalowanym sprz¢tem informatycznym

System okablowania oraz wydajno$¢ komponentow musi pozosta¢ w zgodzie

z wymaganiami normy PN-EN 50173-1:2009/A1:2010

PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes$¢ 7: Wytyczne stosowania,

Obowigzujace normy i przepisy,

Instrukcje montazu i obstugi urzadzen,

Uwaga:
Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych powinny by¢ wykonywane
zgodnie z przepisami i normami obowigzujacymi w dniu ich realizacji.

11 Dokumenty zwiazane

Projekt wykonawczy
Przedmiar robot
Czes¢ rysunkowa
Projekt budowlany
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SST 10 Instalowanie systemow kontroli dostepu KD CPV 45312200-9

1.WSTEP.
Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji
Technicznej Wykonania robot w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania .

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w dokumentacji techniczne;.
Producent tego systemu powinien posiada¢ aktualne certyfikaty odpowiednich jednostek
badawczych.

2.2 Przewody elektroenergetyczne.

Typ przewodow stosowac zgodnie z dokumentacja techniczng. Do wykonania instalacji
elektrycznych do zasilania urzadzen sygnalizacji alarmow i kontroli dostepu w budynkach
stosowac¢ przewody izolowane do uktadania na state. Przewody wielozytowe przy uktadaniu
wtynkowym stosowa¢ w wykonaniu ptaskim. Zyty przewodéw wielozylowych musza

posiada¢ rézne barwy izolacji.

Przewody instalacyjne stosowac na napigcie znamionowe (750V). Nalezy stosowa¢ przewody z
zytami miedzianymi.

2.3 Przewody sygnatowe.
Wszystkie polaczenia wykonaé nalezy kablem prostym nieekranowanym YTDY 3x2x0.5.

2.4 Urzadzenia systemu
Dobor urzadzen systemu KD:
Phta gtowna
e obstuga pojedynczego przejscia z autoryzacja wejscia i wyjscia
e praca autonomiczna lub w systemie
e 1024 uzytkownikow
e definiowanie uprawnien uzytkownikow
o realizacja dostgpu na podstawie karty i/lub kodu
e 256 harmonograméw czasowych
e Swigteczne schematy dostepu
pamie¢ 24 576 zdarzen
e rejestrowanie informacji dotyczacych kontroli czasu pracy
e funkcja zabezpieczenia przed wielokrotnym uzyciem tego samego kodu/karty dla uzyskania
dostepu (anti-passback)
e programowanie:
— manipulator LCD (podtaczony na stale lub tylko na czas programowania)
— komputer PC podlaczony do portu RS-232
— komputer PC podiaczony do magistrali RS-485 za posrednictwem konwertera
e pamie¢ FLASH zachowujaca ustawienia kontrolera nawet po odtgczeniu zasilania
e mozliwo$¢ wymiany oprogramowania modutu bez koniecznosci jego demontazu
e wbudowany buforowy zasilacz impulsowy 12 VDC 1,2 A

e przelgczanie przejscia w stan odblokowania lub zablokowania zgodnie ze stworzonym w tym
celu harmonogramem dostgpu
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Czytnik kart zblizeniowych
e montaz bezposrednio na $cianie lub futrynie drzwi
e formaty transmisji:
- EM Marin
- Wiegand 26
- CLOCK & DATA
e obstuga standardowych kart 125 kHz
e mozliwo$¢ pracy na zewnatrz

Zwora elektromagnetyczna z kontrolg otwarcia /przekaznik NC/
e zwora elektromagnetyczna z sita nacisku min.570kg
e zasilanie 12/24V DC

Zielony przycisk wyjscia awaryjnego
e przycisk wyjscia awaryjnego typ ,,Zbij szybke” w wersji n.t.
e mikroswitch o o 2 parach stykow NO/NC 2A/30V DC
e klucz do testowania
e kolor zielony

2.5 Elektrotechniczny sprzet instalacyjny.

Rury winidurowe sztywne -Rury winidurowe sztywne powinny spetnia¢ norm¢ EN 50086-2-2 i
IEC 61386-2-1

Rury winidurowe gietkie (karbowane) -Rury powinny spetnia¢ norm¢ EN 50086-2-2 1 IEC
61386-2

Rury i przepusty kablowe.

Na przepusty kablowe nalezy stosowac rury stalowe wg PN-H-74219 i rury z tworzyw
sztucznych wg PN-C-89205.

2.6 Ograniczniki przepig¢-Zastosowane urzadzenia powinny spetnia¢ nastepujace normy :
PN-IEC 61024-1:2001. W zwiazku z obstuga odleglych budynkéw rowniez na liniach
sygnatowych nalezy stosowac¢ kompleksowe elementy zabezpieczen przepigciowych

3. SPRZET
Wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystgpuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej nie wystepujg wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Prace systemu steruje kontroler. Do kontroleréw podiaczone sg urzadzenia peryferyjne tj.
czytniki, elektrozaczepy, czujki magnetyczne drzwi. Instalacja wykonana w rurach p.t.,
podejscia do urzadzen w rurach karbowanych p.t.

Przewody zasilajace zasilacze powinny by¢ poprowadzone z wydzielonego pola rozdzielnicy
gtownej (lub innej rozdzielni zapewniajacej gwarantowane zasilanie) obiektu do wyznaczonych
miejsc, w ktorych znajduja si¢ zasilacze. Pole rozdzielnicy nalezy oznaczy¢ symbolem KD
(Kontrola Dostepu).

Przy realizacji instalacji zasilajacej nalezy zastosowal odpowiednie zasady ochrony
przeciwporazeniowe;j.

Nalezy pamigtaé, aby stacje komputerowe réwniez powinny by¢ podiaczone do obwoddéw
zasilania Systemu Kontroli Dostgpu.
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6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt przedstawione zostalty w specyfikacji technicznej

bl

wykonania robdt w obiekcie ,,Wymagania Ogolne'.
Szczegdtowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST 12-,,0dbiory
instalacji i niezbedne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT

Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO- "Wymagania Ogolne"

Jednostka obmiarowa : jednostka obmiarowa jest: 1m dla uktadanych kabli 1szt
zainstalowanych elementow systemu 1 szt dla dostawy i1 uruchomienia oprogramowania

8.ODBIOR ROBOT

Ogo6lne warunki odbioru robot podano w Specytikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogdlne”

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie wynikow
przeprowadzonych prob, badan , pomiardéw i oceny wizualne;.

9. WARUNKI PEATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO
—,Wymagania Ogdlne”

10. Przepisy zwiazane

e PN-EN 50133-1: Systemy kontroli dostgpu — wymagania systemowe

e Systemy kontroli dostepu — wprowadzenie do projektowania. Opracowanie Zaktadu
Rozwoju Technicznej Ochrony Mienia

¢ Instrukcje instalacji wykorzystanych urzadzen

o Certyfikaty wykorzystanych urzadzen
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SST 11 Instalowanie systemow SSWiN CPV 45312200-9

1.WSTEP.
Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaly ujete w Specytikacji
Technicznej Wykonania robot w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania .

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w dokumentacji techniczne;.
Producent tego systemu powinien posiada¢ aktualne certyfikaty odpowiednich jednostek
badawczych.

2.2 Przewody elektroenergetyczne.

Typ przewodow stosowac zgodnie z dokumentacja techniczng. Do wykonania instalacji
elektrycznych do zasilania urzadzen sygnalizacji alarmow w budynkach stosowa¢ przewody
izolowane do uktadania na state. Przewody wielozytowe przy uktadaniu wtynkowym stosowac
w wykonaniu plaskim. Zyty przewodoéw wielozytowych muszg posiadaé rézne barwy izolacji.
Przewody instalacyjne stosowa¢ na napigcie znamionowe (750V). Nalezy stosowaé przewody z
zytami miedzianymi.

2.3 Przewody sygnatowe.
Okablowanie systemu powinno zosta¢ zrealizowane poprzez rozprowadzenie przewodow
podtynkowo w peszlach.

Do okablowania nalezy uzy¢ nastepujace typy przewodow:

e Magistrale komunikacyjng nalezy wykona¢ skretkg ekranowang CAB4/WH/100/TP/75/2-
ga para rezerwowa/ o maksymalnej dtugosci magistrali 1km.

e Zasilanie nalezy doprowadzi¢ przewodem N2XH-J 3x1,5mm2 z rozdzielni elektrycznej
danej kondygnacji.

e Podlaczenie czujek przewodem YTDY 3x2x0,5

e Podfaczenie kontaktronow YTDY 2x2x0,5

2.4 Urzadzenia systemu
Phita glowna centrali
o 16 wejscé
e 8 wyj$¢ programowalnych
¢ 8 wyjscia zasilajace (zabezpieczenie elektroniczne)
e 6 wyj$¢ niskopradowych
e magistrale ekspanderow 1 manipulatoréw RS485
e 1000 hasta uzytkownikow
e pamie¢¢ 1500 zdarzen
e zasilacz impulsowy
- wydajnos¢: 2,5 A
- zabezpieczenie przeciwzwarciowe

- uktad tadowania i kontroli akumulatora
- odtaczanie roztadowanego akumulatora
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Klawiatura graficzna

e Wyswietlacz dotykowy ekran 5,5, 640x480, 64000 kolorow
e Komunikacja: Magistrala RS485

e Zabezpieczenie antysabotazowe +

¢ Dostepna wersja TouchCenterKeyprox +

e Zgodno$¢ z EN50131 Grade3

Klawiatura

LCD, 2x16 znakow

Napigcie zasilania: 12VDC
Komunikacja: Magistrala RS485
Zgodnos¢ z EN50131 Grade3.

Ekspander 8 wejsé, 4 wyjsé

e Typ koncentratora — przewodowy

e Liczba wejs¢ 8

e Liczba wyjsc¢ 4

e Sygnalizacja komunik. z centralg Dioda LED
Ekspander Ethernet

e Szybkos$¢ komunikacji: 10Mb/s
e Enkrypcja przesylanych danych: 128bit

Koncentrator z zasilaczem w obudowie 2,754

Typ koncentratora — przewodowy

Whbudowany zasilacz 2,75A/12V

Liczba wejs¢ 8

Liczba wyjs¢ 4

Monitorowanie pracy zasilacza z uzyciem magistrali RS485

Czujnik pasywnej podczerwieni [PIR] + Antimasking [AM]

Czujnik wyposazony w 82 geste strefy detekcji. W obszarze detekcji obiekt musi przeciaé co
najmniej 4 strefy, aby system wykryt 1 odroznit czlowieka od matego zwierzecia.

Wiasciwosci:
- opatentowany filtr $wiatta biatego (Double Conductive Shielding)
- cyfrowy antymasking przy uzyciu aktywnej podczerwieni
- metoda detekcji: pasywna podczerwien
- zasieg detekcji 15 x 15 m, kat 85°, (82 strefy)
— zasilanie 9-18VDC
— maksymalny pobor pradu 20 mA przy 12VDC
- temperatura pracy -10°C - +50°C
- maksymalna wilgotnos¢ 95%
- wysoko$¢ montazu 1,8 — 2,4 m
- wymienny modut gtowny
- opcjonalna wtyczka rezystora konca linii
- stopien ochrony GRADE 3.
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Czujnik pasywnej podczerwieni [PIR] + mikrofala [MW]+ Antimasking [AM]

Czujka wyposazona w gestg sie¢ optyczna, tworzaca 82 odrgbne strefy detekcji. Dzigki wydajnej
cyfrowej logice czterostrefowej (Quad Zone Logic) obiekt musi przecig¢ co najmniej 4 strefy,

aby wygenerowac alarm. To znacznie zwigksza doktadnosé
1 niezawodno$¢ detekcji. Czujka jest wyposazona w opatentowany filtr §wiatla biatego (Double
Conductive Shielding), blokujacy zaklocenia $wiatla widzialnego oraz

o czestotliwosci radiowe;.

Wilasciwosci:
- opatentowany filtr $wiatla biatego (Double Conductive Shielding)
- cyfrowy antymasking przy uzyciu aktywnej podczerwieni
- metoda detekcji: pasywna podczerwien plus mikrofala
- zasieg detekcji 15 x 15 m, kat 85°, (82 strefy)
- zasilanie 9-18VDC
- maksymalny pobor pradu 26 mA przy 12VDC
- temperatura pracy -10°C — +50°C
- maksymalna wilgotnos¢ 95%
- wysoko$¢ montazu 1,8 — 2,4 m
- wymienny modut gtowny
- opcjonalna wtyczka rezystora konca linii

- stopien ochrony GRADE 3.
Kontaktron
Projektuje si¢ kontaktron magnetyczny do montazu powierzchniowego

z przelaczalng funkcjg przelacznika (NC/NO). Do stosowania w  obiektach
o podwyzszonym standardzie bezpieczenstwa dla SSWiN w celu sygnalizacji nieuprawnionego
otwarcia zabezpieczanych bram, okien i drzwi. Posiada sygnalizacje zdjecia pokrywy — petla
sabotazowa. Rekomendowany do ochrony takich obiektow jak banki, muzea, zaktady
jubilerskie, itp. Klasa ochrony GRADE 3.

Wiasciwosci:
e montaz powierzchniowy
o zlacza przelacznika normalnie zamknigte (NC)
e temperatura pracy -40°C - +70°C
o klasa ochrony obudowy 1P43.

Sygnalizator zewnetrzny akustyczno-optyczny z zasilaniem awaryjnym

Projektowany sygnalizator optyczno-akustyczny przeznaczony do montazu na zewnatrz
budynkéw wyposazony bedzie w super jasne diody LED oraz przetwornik piezoelektryczny.
Dwa zestawy optyczne umieszczone po bokach obudowy zwigksza¢ beda widocznos¢
Swiecacego urzadzenia, nawet ze znacznej odleglosci, roéwniez w §wietle dziennym. Model ten
przystosowany bedzie do pracy z umieszczonym wewnatrz obudowy akumulatorem zelowym
kwasowo-olowiowym o pojemnosci 1,2 Ah i napigciu 6 V, spelniajagcym role zapasowego zrodta
zasilania.

Wilasciwosci:

- sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny
- sygnalizacja optyczna: super jasne diody LED
- wewngetrzna ostona metalowa
- zabezpieczenie antysabotazowe przed:
e oderwaniem od podtoza
e otwarciem
e dolaczony szczelny akumulator kwasowo-otowiowy.
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Sygnalizator wewnetrzy akustyczny z zasilaniem awaryjnym

Projektowany, akustyczny sygnalizator przeznaczony do montazu wewnatrz budynkow,
wyposazony w przetwornik piezoelektryczny. Do wyboru dostepny jest jeden z trzech rodzajow
modulowanej sygnalizacji dzwigkowej o natezeniu 120 dB. Glosny sygnal zapewnia dobra
styszalno$¢ na duzej przestrzeni. Model ten wyposazony jest w bateri¢ CR123A 3V umieszczong
wewnatrz obudowy, spetniajaca role zapasowego zrodta zasilania.

Wiasciwosci:
. sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny
. automatyczna sygnalizacja w przypadku odci¢cia od centrali
. zasilanie awaryjne z baterii litowej
. zabezpieczenie antysabotazowe przed:

o oderwaniem od podioza
e otwarciem.

2.5 Elektrotechniczny sprzet instalacyjny.

Rury winidurowe sztywne -Rury winidurowe sztywne powinny spetnia¢ norme¢ EN 50086-2-2 1
IEC 61386-2-1

Rury winidurowe gigtkie (karbowane) -Rury powinny spetnia¢ norm¢ EN 50086-2-2 i [EC
61386-2

Rury i przepusty kablowe.

Na przepusty kablowe nalezy stosowac¢ rury stalowe wg PN-H-74219 i rury z tworzyw
sztucznych wg PN-C-89205.

3. SPRZET
Wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepujag wymagania specjalne.

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegétowej nie wystgpuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Instalacja centrali alarmowe;j
1. Wyznaczenie miejsca zainstalowania.
2. Wykonanie $lepych otworéw
3. Wywiercenie otworéw
4. Osadzenie $rub kotwigcych.
5. Montaz urzadzen wraz z regulacja mechaniczng.
6. Sprawdzenie prawidtowos$ci dziatania urzadzen
7. Programowanie systemu.

5.2. Instalacja elementéw detekcyjnych i sygnalizacyjnych.
1.Trasowanie miejsca montazu sygnalizatoréw.
2.Wykonanie otworéw w podtozu.
3.0sadzenie $rub kotwigcych w podtozu,
4.Rozpakowanie sygnalizatorow.
5.0bcigcie i obrobienie koncoéwek przewodow.
6.Podtaczenie przewoddéw pod zaciski.
7.Montaz sygnalizatorow do podtoza.
8.Sprawdzenie prawidtowosci polaczen przewodow.
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6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt przedstawione zostaty w specyfikacji technicznej

bl

wykonania robdt w obiekcie ,,Wymagania Ogolne'.
Szczegdlowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST 12-,,0dbiory
instalacji i niezbedne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT

Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO- "Wymagania Ogolne"

Jednostka obmiarowa : jednostka obmiarowa jest: 1m dla uktadanych kabli 1szt
zainstalowanych elementow systemu 1 szt dla dostawy i1 uruchomienia oprogramowania

8.ODBIOR ROBOT

Ogo6lne warunki odbioru robot podano w Specytikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
STO —,,Wymagania Ogdlne”

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie wynikow
przeprowadzonych prob, badan , pomiardéw i oceny wizualne;.

9. WARUNKI PEATNOSCI
Ogolne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie STO
—,Wymagania Ogdlne”

10. Przepisy zwiazane

e PN-EN 50133-1: Systemy kontroli dostgpu — wymagania systemowe

e Systemy kontroli dostepu — wprowadzenie do projektowania. Opracowanie Zaktadu
Rozwoju Technicznej Ochrony Mienia

e Instrukcje instalacji wykorzystanych urzadzen

o Certyfikaty wykorzystanych urzadzen
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SST 12. Odbiory instalacji i wymagane protokoty

Badania i pomiary odbiorcze dotyczace instalacji lub urzadzen elektrycznych maja potwierdzi¢
ich przydatno$¢ i gotowos¢ do eksploatacji w miejscu zainstalowania. Zakres badan odbiorczych
obejmuje co najmniej nastepujacych prob i sprawdzen.

-sprawdzenie dokumentacji

-ogledziny instalacji(urzadzenia)

-proby i pomiary parametrow

-sprawdzenie funkcjonalne dziatania i /lub uktadu

1.Procedury odbiorow poszczegolnych robét

2.0DBIOR MIEDZYOPERACYJNY

Odbioru miedzy operacyjnego dokonuje kierownik budowy lub wyznaczony przez niego
pracownik techniczny, przy udziale zainteresowanych pracownikow , ktdrzy uczestniczyli
w wykonaniu danego rodzaju robdt. W odbiorze miedzyoperacyjnym moze uczestniczy¢

przedstawiciel generalnego wykonawcy lub inwestora.

Przy odbiorze migdzyoperacyjnym nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ odbieranych robot z
projektem technicznym i ewentualnymi zapisami w dzienniku budowy. Przy odbiorach

miedzyoperacyjnych nalezy zwrocic¢ szczegdlng uwage na jakos¢ wykonania zgodnie z

warunkami technicznymi wykonywania danego rodzaju robot.

Z kazdego przeprowadzonego odbioru migdzyoperacyjnego powinien by¢ sporzadzony
protokét podpisany przez wszystkich cztonkéw komisji, zawierajacy ocene wykonanych
robot 1 ewentualne zalecenia, ktore nalezy wykona¢ przed podjeciem dalszych prac.

Wyniki odbioru migdzyoperacyjnego powinny zosta¢ wpisane do dziennika budowy.

1.0DBIOR CZESCIOWY

Odbiorem czesciowym moze by¢ objeta czgs$¢ obiektu, instalacji lub robdt, stanowiaca
etapowg catos¢. Jako odbidr czgsciowy traktuje si¢ rowniez odbidr dotyczacy catoksztattu
robo6t zleconych jednemu posroéd wykonawcoéw (podwykonawcow)

Odbior czgsciowy powinien zosta¢ przeprowadzony komisyjnie ,w obecnosci inwestora.

Wykonawca obowigzany jest zawiadomi¢ 1 uzgodni¢ z zamawiajacym termin odbioru. Z
odbioru robot ulegajacych zakryciu sporzadza si¢ protokol, ktorego wyniki nalezy wpisaé

do dziennika budowy, w tym réwniez wyniki oceny jakosci. Cz¢sciowy odbidr powinna
przeprowadzi¢ komisja powolana przez inwestora /zamawiajacego/.W sktad komisji
powinni wchodzi¢ przedstawiciel inwestora, przedstawiciel generalnego wykonawcy,
kierownicy robot specjalistycznych (podwykonawcy). Z odbioru cze$ciowego nalezy
spisa¢ protokot, w ktorym wymienia si¢ ewentualne wykryte usterki oraz okreslone
terminy ich usunigcia. ROwnoczes$nie nalezy zrobi¢ odpowiedni wpis w dzienniku
budowy.

ODBIOR KONCOWY

Po wykonaniu instalacji elektrycznej w budynku wykonawca robot elektrycznych zgtasza

inwestorowi instalacj¢ do koncowego odbioru.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez inwestora.

Odbior koncowy instalacji elektrycznej obejmuje

-sprawdzenie przedstawionych dokumentow,

-sprawdzenie zgodno$ci wykonanej instalacji z umowa, warunkami przytaczenia do sieci

elektroenergetycznej, projektem instalacji, przepisami techniczno-budowlanymi, Polskimi

Normami oraz zasadami wiedzy technicznej,

-ogledziny instalacji,

- sprawdzenie skuteczno$ci dziatania zabezpieczen i §rodkdw ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym,

-badania i proby pomontazowe,

-proby rozruchowe,

-sporzadzenie protokotu odbioru.
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Dobor wlasciwej metody pomiarow

Zastosowana metoda wykonywania pomiarow powinna by¢ metodg najprostsza,
zapewniajacg osiggni¢cie wymaganej doktadnosci pomiaréw. Wybor metody pomiarow
wynika ze znajomos$ci obiektow mierzonych rozpoznania dokumentacji techniczne;j
obiektu. Sposob przeprowadzania badan okresowych musi zapewni¢ wiarygodnos$¢ ich
przeprowadzania (wzorce, metodyka, kwalifikacje wykonawcow, protokoty).
Zastosowanie nieprawidlowej lub mato znanej metody i niewtasciwych przyrzadow
pomiarowych moze by¢ przyczyng zagrozenia , w nastepstwie dopuszczenia do
uzytkowania urzadzen, ktore nie spelniaja warunkéw  skutecznej ochrony
przeciwporazeniowej.

Zasady wykonywania pomiarow

Prace pomiarowo-kontrolne moga wykonywac¢ osoby wytacznie posiadajace aktualne
zaswiadczenia kwalifikacyjne w zakresie pomiarowo-kontrolnym. Osoba wykonujgca
pomiary moze korzysta¢ z osoby nie posiadajacej zaswiadczenia kwalifkacyjnego, lecz
musi ona by¢ przeszkolona w zakresie BHP dla prac przy urzadzeniach elektrycznych.
Przy wykonywaniu wszystkich pomiardw odbiorczych i eksploatacyjnych nalezy
przestrzega¢ nastepujacych zasad:

a/ pomiary powinny by¢ wykonane w warunkach identycznych lub zblizonych do
warunkéw normalnej pracy podczas eksploatacji urzadzen czy instalacji,

b/ przed przystapieniem do pomiardéw nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ funkcjonowania
przyrzadow (kontrola, préba itp.)

¢/ Przed rozpoczeciem pomiarow nalezy dokona¢ ogledzin badanego obiektu dla
stwierdzenia stanu ochrony podstawowej, stanu urzadzen ochronnych oraz prawidlowosci
potaczen.

d/ przed przystapieniem do pomiarow nalezy zapoznac si¢ z dokumentacjg techniczng
celem poprawnego sposobu wykonania badan.
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