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….……………………………………..……  
(Nazwa Oferenta)
 
Technolutions Sp. z o.o.
ul. Wiejska 7
99-400 Łowicz
 
FORMULARZ OFERTOWY 
[bookmark: _heading=h.gjdgxs]W odpowiedzi na zapytanie ofertowe na dostawę mikroskopu z niezbędną preparatyką metalograficzną
my niżej podpisani:  

...........................................................................................................................................................................
działając w imieniu i na rzecz: 

...........................................................................................................................................................................
(nazwa (firma) dokładny adres Oferenta); 
 
1. Składamy ofertę na wykonanie przedmiotu zamówienia zgodnie z treścią Zapytania ofertowego. 
Oferujemy wykonanie całości przedmiotu zamówienia w zakresie objętym Zapytaniem ofertowym na dostawę mikroskopu z niezbędną preparatyką metalograficzną w ramach projektu "Innowacyjne, proekologiczne powłoki funkcjonalno-dekoracyjne wytwarzane w procesach hybrydowych wykorzystujących technologie PVD oraz Plasma Beam Source, prowadzące także do wyeliminowania czynników rakotwórczych w technologiach galwanicznych na przykładzie Cr (III) i Cr (VI)"

za cenę : ……………………………………….. zł netto, 
tj. 
……………………………………….. zł brutto 
                 	
(słownie: ……………………………………….…………………………….).

2. Wskazujemy, że okres gwarancji (liczba miesięcy) wynosi: ………………..
3. Oświadczamy, że cena określona w ust. 2 zawiera wszystkie koszty, jakie ponosi Zamawiający przypadku wyboru niniejszej oferty. 
4. Oświadczamy, że zapoznaliśmy się z Zapytaniem ofertowym i uznajemy się za związanych określonymi w niej postanowieniami i zasadami postępowania.
5. Spełniamy wszystkie warunki określone przez Zamawiającego.
6. Jesteśmy w stanie, na podstawie przedstawionych materiałów, zrealizować przedmiot zamówienia.
7. Zapoznałem się z treścią i akceptuję wzór umowy stanowiący Załącznik nr 4 do Zapytania ofertowego.
8. Uważamy się za związanych niniejszą ofertą przez okres 30 dni od upływu terminu składania ofert. 
9. Zobowiązujemy się w przypadku wyboru naszej oferty do zawarcia Umowy na określonych w tym załączniku warunkach, w miejscu i terminie wyznaczonym przez Zamawiającego.
10. Akceptujemy termin płatności – 30 dni od daty doręczenia Zamawiającemu prawidłowo wystawionej faktury. 
11. Oświadczam, że oferowane przeze mnie Urządzenie spełnia wszystkie wymagania dotyczące przedmiotu zamówienia, określone w Zapytaniu ofertowym. Nazwa producenta i model oferowanego urządzenia ……………………………
12. Zgodnie z art. 13 ust. 1 i 2 rozporządzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2016/679 z dnia 27 kwietnia 2016 r. w sprawie ochrony osób fizycznych w związku z przetwarzaniem danych osobowych i w sprawie swobodnego przepływu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (ogólne rozporządzenie o ochronie danych) (Dz. Urz. UE L 119 z 04.05.2016, str. 1) wyrażam zgodę na przetwarzanie moich danych osobowych w celu wyboru Wykonawcy odpowiedzialnego za dostawę komory korozyjnej wraz z niezbędnym wyposażeniem w ramach projektu "Innowacyjne, proekologiczne powłoki funkcjonalno-dekoracyjne wytwarzane w procesach hybrydowych wykorzystujących technologie PVD oraz Plasma Beam Source, prowadzące także do wyeliminowania czynników rakotwórczych w technologiach galwanicznych na przykładzie Cr (III) i Cr (VI)"
13. Oświadczamy, że oferta jest jawna i nie zawiera informacji stanowiących tajemnicę przedsiębiorstwa w rozumieniu przepisów o zwalczaniu nieuczciwej konkurencji, za wyjątkiem informacji zawartych na stronach …………………………….
14. Tajemnicę przedsiębiorstwa* w rozumieniu przepisów o zwalczaniu nieuczciwej konkurencji stanowią następujące dokumenty dołączone do oferty:
1) …………………………………….
2) …………………………………….
15. Wszelką korespondencję w sprawie niniejszego postępowania należy kierować do: 
Imię i nazwisko ……………………………….
Adres: ………………………………………….
Telefon: ………………………………………..
Fax: …………………………………………….
Adres e-mail: …………………………………..
16. Zamówienie zrealizujemy sami** / przy udziale Podwykonawców**. Podwykonawcom zostaną powierzone do wykonania następujące zakresy zamówienia:



	 
(opis części zamówienia zlecanej podwykonawcy)




17. [bookmark: _Hlk163550391][bookmark: _Hlk159414146]Parametry oferowanego urządzenia:
	Parametry wymagane mikroskopu z niezbędną preparatyką metalograficzną
	Spełnia 
TAK/NIE


	Automatyczna prasa do inkludowania

Możliwość przygotowywania dwóch próbek na raz
Możliwość pracy w zakresie co najmniej 0-6 bar
Możliwość ustawienia automatycznych cykli i ich zapisania
Możliwość ustawienia temperatury do co najmniej 200°C
Panel sterowania umożliwiający przynajmniej:
1) Start/stop cyklu
2) Ustawienie temperatury cyklu
3) Ustawienie temperatury do której ma być próbka schłodzona
4) Ustawienie języka
5) Manualne sterowanie parametrami
6) Utworzenie cyklu przygotowania próbki
7) Wgranie cyklu przygotowania próbki
8) Skopiowanie cyklu, celem szybkiej modyfikacji o niewielką zmianę
9) Poruszanie tłokiem góra/dół
Dotykowy panel sterowania LCD, umieszczony z przodu maszyny
Wodny system chłodzenia
Moc urządzenia co najmniej 2000W
Tłok o podwójnym zabezpieczeniu
Układ docisku – pneumatyczny
Bajonitowy system zamykania prasy
Elektronika na płytkach PLC
Waga nie większa niż 50kg
Wymiary nie większe niż 380x450x650 mm
Standardowe przyłącza wod-kan
Obudowa z tworzywa sztucznego 
Możliwość montażu różnych cylindrów, dla próbek o średnicy co najmniej z zakresu 25-50mm
Co najmniej 2 cylindry do inkludowania próbek o średnicy 40 mm oraz 25,4 mm

	

	Automatyczna szlifierko-polerka

PARAMETRY TECHNICZNE
Obroty tarczy regulowane w zakresie co najmniej 0-600obr/min
Prędkość dysku regulowana co min. 10obr/min
Możliwość obrotu koła roboczego zgodnie oraz przeciwnie do kierunku ruchu wskazówek zegara
Możliwość ustawienia czasu pracy koła roboczego
Wyposażony w zawór elektromagnetyczny sterujący przepływem wody z funkcją  opóźnienia wyłączenia, oraz manualnego i automatycznego trybu pracy
Panel sterujący przedni z wyświetlaczem LCD, umożliwiający sterowanie szlifierką w zakresie co najmniej:
· Uruchomienie i zatrzymanie maszyny
· Wyłączenie i włączenie przepływu wody
· Ustawienie obrotów i kierunku obrotu tarczy
· Wybór języka obcego 
· Ustawienie czasu cyklu pracy do co najmniej 99min
· Wyświetlanie parametrów cyklu I czasu potrzebnego do zakończenia poszczególnych procesów
· Ustawienie nacisku głowicy
Głowica automatyczna o parametrach i budowie co najmniej takich jak:
· Możliwość ruchu uchwytu na próbki, zgodnie oraz przeciwnie do kierunku ruchu wskazówek zegara
· Możliwość docisk centralnego głowicy uchwytu 
· Możliwość docisku indywidualnego na próbkę (do 5 próbek)
· Możliwość wykorzystywania szlifierki wyposażonej w głowice automatyczną, także bez użycia głowicy (praca w trybie manualnym) 
· Manualne pozycjonowanie głowicy
· Głowica z metalową pokrywą bezpieczeństwa
Silnik szlifierki bezszczotkowy z inwerterem o mocy co najmniej 500W
Możliwość zamontowania koła roboczego o średnicach przynajmniej 200, 230, 250, 300 [mm]
Rama urządzenia wykonana ze stali nierdzewnej
Pokrywa urządzenia wykonana z tworzywa sztucznego
Możliwość podłączenia zasilania 230V lub 110V
Standardowe przyłącza wod-kan
Wymiary szlifierko polerki nie większe niż 620x500x800
Wyłącznik bezpieczeństwa start-stop z przodu maszyny (na panelu operatora), 
Waga urządzenia nie większa niż 75kg
Silnik głowicy automatycznej bezszczotkowy o mocy co najmniej 100W

· Zestaw dwóch głowic na co najmniej 5 próbek o średnicach 40 mm oraz 25,4 mm
Baza magnetyczna o średnicy 250 mm
Baza z powłoką antyadhezyjną o średnicy 250 mm
Zestaw 100 szt papierów ściernych samoprzylepnych o średnicy 250 mm i gradacji co najmniej 180, 320, 600, 1200, 2500
Zestaw zawiesin diamentowych o wielkości 1, 3, 6 mikronów

	

	Manualna przecinarka metalograficzna

PARAMETRY TECHNICZNE:
Manualna dźwignia do poruszania układem cięcia w osi Z
Dwie aluminiowe bazy do montowania imadeł
Możliwość przemieszczania imadeł w osi X i Y
Możliwość cięcia tarczami o średnicy do 250 mm;
Maksymalna średnica ciętego detalu nie mniejsza niż 80 mm;
Maksymalny przekrój prostokątny ciętego detalu nie mniejszy niż:
Dla maksymalnego wymiaru wysokości - wysokość 75mm długość 65mm
Dla maksymalnego wymiaru długości - wysokość 55 mm długość 125mm
Możliwość regulacji prędkości obrotowej obejmującej zakres od 1000 do 4000 obr./min.;
Możliwość zastosowania podwójnego układu pił 
Długość bazy do mocowania imadła nie mniejsza niż 310 mm
Zasilanie 400V, 50Hz, 3 fazowe
Zamek bezpieczeństwa elektroniczny
Obudowa wykonana ze stali nierdzewnej 
Okno wizyjne wykonane z poliwęglanu
Laserowy wskaźnik miejsca cięcia  
System oświetlenia komory z co najmniej 54 LEDami
Moc silnika min. 2,2 kW;
Masa nie większa niż 120 kg
Wymiary nie większe niż 760 x 780 x 750 mm
System do czyszcząco-smarujący przecinarki wewnątrz kabiny z pomocą emulsji wody ze środkiem antykorozyjnym
Port na podłużne elementy pozwalający na cięcie długich próbek z zamkniętą pokrywą urządzenia
Możliwość rozbudowy urządzenia o wentylator
Przycisk bezpieczeństwa umieszczony z przodu urządzenia
Recyrkulacyjny wkład chłodzenia nie większy niż 40dm3

	

	Mikroskop do inspekcji w czasie rzeczywistym, z możliwością przechwytywania obrazów oraz wykonywania pomiarów. Mikroskop w pełni zautomatyzowany pozwalający na sterowanie mikroskopem z poziomu oprogramowania oraz automatyczne składanie obrazu w osiach XYZ - tworzenie map 3D powierzchni.

System musi być wyposażony/umożliwiać:
· Oświetlenie przynajmniej w świetle odbitym - minimum pierścieniowe oraz koaksjalne
· Techniki obserwacji w świetle odbitym przynajmniej jasne pole, polaryzacja i kontrast reliefowy
· Głowica o zakresie zoom nie mniejszym niż 16:1 z płynnym odczytem powiększenia przez oprogramowanie, umożliwiająca osiągnięcie bardzo dużego zakresu powiększeń na jednym obiektywie, oraz obserwację obiektów w polu widzenia o przekątnej od 12.55 mm do 225 µm z użyciem 3 obiektywów (powiększenia 42x - 4740x).
· Obiektyw planapochromatyczny o polu widzenia (FOV) nie mniejszym niż 43.75 mm, odległości roboczej nie mniejszej niż 60 mm, maksymalnym powiększeniu zgodnym z normą ISO/DIS 18221 lub równoważną: nie mniejszym niż 190:1, o rozdzielczości nie gorszej niż 415 linii/mm, z wbudowanym pierścieniowym oświetlaczem LED
· Obiektyw planapochromatyczny o polu widzenia (FOV) nie mniejszym niż 12.55 mm, odległości roboczej nie mniejszej niż 33 mm, maksymalnym powiększeniu zgodnym z normą  ISO/DIS 18221 lub równoważną: nie mniejszym niż 675:1, rozdzielczości nie gorszej niż 1073 linii/mm, z wbudowanym pierścieniowym oświetlaczem LED oraz wbudowaną przysłoną oświetlacza, umożliwiającą podkreślenie detali na powierzchni próbki poprzez wykorzystanie światła ukośnego.
· Obiektyw planapochromatyczny o polu widzenia (FOV) nie mniejszym niż 3.60 mm, odległości roboczej nie mniejszej niż 5 mm, maksymalnym powiększeniu zgodnym z normą  ISO/DIS 18221 lub równoważną: nie mniejszym niż 2350:1, rozdzielczości nie gorszej niż 2366 linii/mm, z wbudowanym pierścieniowym oświetlaczem LED oraz wbudowaną przysłoną oświetlacza, umożliwiającą podkreślenie detali na powierzchni próbki poprzez wykorzystanie światła ukośnego.
· Oświetlacz LED do obserwacji w świetle odbitym zintegrowany z obiektywami, osiowy, pierścieniowy, co najmniej 4-segmentowy, z możliwością płynnej regulacji intensywności oświetlenia oraz sterowania każdym z segmentów niezależnie z poziomu oprogramowania.
· Podstawa do oświetlenia przechodzącego o wymiarach nie mniejszych niż 75 mm x 55 mm, kompatybilna ze stolikiem i sterowana z poziomu oprogramowania.
· Możliwość doinstalowania do obiektywów wymiennych adapterów: polaryzatora, oświetlenia nisko-kątowego oraz dyfuzora
· Automatyczna regulacja przysłony z poziomu oprogramowania w celu uzyskania najlepszej rozdzielczości i maksymalnej głębi ostrości.
· Układ umożliwiający zmianę polaryzacji światła, składający się z płyty ćwierćfalowej.
· Możliwość dokonania zmiany obiektywu (wysunięcia, zamiany i wsunięcia obiektywu) w czasie nie dłuższym niż 5 sekund z zachowaniem ciągłości pomiarów bez konieczności ponownego konfigurowania ustawień mikroskopu.
· System zdolny do automatycznego rozpoznawania zainstalowanego obiektywu, kodowania powiększenia oraz zachowywania parafokalności po dokonaniu zmiany obiektywu.
· Możliwość dokonania demontażu głowicy mikroskopu od podstawy.
· Podstawa mikroskopu zapewniająca możliwość przechylania głowicy mikroskopu w zakresie nie mniejszym niż ± 60°, przy użyciu jednej ręki. System musi posiadać dźwiękowe ostrzeżenie o możliwości kontaktu obiektywu ze stolikiem.
· Zmotoryzowany hybrydowy stolik z możliwością manualnego przesuwu: 
- w osiach x oraz y, zapewniający zakres ruchu nie mniejszy niż 70 x 50 mm z rozdzielczością  
  nie mniejszą niż 1 μm,
- zakres obrotu w płaszczyźnie xy wynoszący ± 180°,
· Zmotoryzowany przesuw w osi z w zakresie nie mniejszym niż 60 mm z rozdzielczością nie mniejszą niż 0,25 μm, z możliwością manualnego ustawiania ostrości za pomocą śrub do zgrubnej i dokładnej regulacji.
· Hybrydowe napędy stolika muszą zapewniać także manualne sterowanie ostrością przez pokrętło umieszczone pod stolikiem i manualny ruch stolika w osiach X,Y i kącie obrotu.
· Minimalny krok przesuwu stolika zmotoryzowanego w osiach X i Y nie więcej niż 1 µm, w osi Z nie więcej niż 0,25µm.
· Możliwość połączenia mikroskopu z systemem komputerowym przy pomocy jednego przewodu.
· Wbudowane w korpus złącze komunikacyjne o standardzie nie gorszym niż USB 3.1 Gen 1.
· Kolorowa kamera cyfrowa wyposażona w sensor typu CMOS nie mniejszy niż 1/2.3”, o rozdzielczości nie gorszej niż 3664 x 2748 pikseli, rozmiarze piksela nie mniejszym niż 1.67 × 1.67 μm, zintegrowana i wbudowana w głowicę mikroskopu , umożliwiająca przechwytywanie obrazu w czasie rzeczywistym przy rozdzielczości nie mniejszej niż 1600x1200 pikseli, z częstotliwością nie gorszą niż 37 klatek/sekundę.
· Czas ekspozycji w zakresie nie mniejszym niż od 0.5 do 500 ms.
· Funkcje automatycznej regulacji ostrości obrazu oraz ciągłej, automatycznej zmiany ostrości przesuwanego obrazu.
· Oprogramowanie umożliwiające tworzenie obrazu o szerokiej rozpiętości tonalnej (HDR).
· Oprogramowanie umożliwiające płynny odczyt powiększenia oraz prawidłową, automatyczną kalibrację przy dowolnym powiększeniu i obiektywie.
· Oprogramowanie do obsługi mikroskopu optyczno-cyfrowego, akwizycji i archiwizacji obrazu, zmiany ustawień, sterowania oświetleniem, odczytu kodowanych funkcji systemu i automatyczne składanie obrazu w osiach XYZ - tworzenie map 2D i 3D powierzchni.
· Oprogramowanie umożliwiające generowanie raportów przy wykorzystaniu gotowych szablonów z możliwością ich edytowania do własnych potrzeb,
· Oprogramowanie umożliwiające wykonywanie pomiarów na obrazach 2D i 3D wraz z możliwością eksportu wyników do arkusza kalkulacyjnego.
· Oprogramowanie umożliwiające podgląd kilku obrazów jednocześnie
· Oprogramowanie umożliwiające dodawanie adnotacji w zakresie co najmniej: napisów, oznaczeń, komentarzy oraz skali.
· Oprogramowanie umożliwiające zapamiętywanie pozycji na próbkach oraz szybkie poruszanie się między punktami.
· Oprogramowanie umożliwiające stabilizację obrazu.
· Oprogramowanie umożliwiające zapamiętanie i odtworzenie ustawień mikroskopu w zakresie co najmniej: położenie osi XY i Z oraz parametrów oświetlenia wraz z zastosowanymi nakładkami oraz trybami oświetlenia.
· Oprogramowanie w języku angielskim z interfejsem w postaci intuicyjnych piktogramów 
· Oprogramowanie od tego samego producenta co mikroskop, co zapewnia pełną kompatybilność hardware i software.
System musi umożliwić w przyszłości rozbudowę o:
· Możliwość zamontowania oświetlacza LED, dwuramiennego, typu "gęsia szyja", o długości każdego ramienia nie mniejszej niż 500mm, o temperaturze barwowej 5600K, wyposażonego w nie mniej niż dwa porty CAN.
· Ruch w osi Z w zakresie co najmniej 600 mm oraz w osi XY.
· Stolik skanujący XY w zakresie 150x100mm i nośności 5kg.
· Stolik ślizgowy XY w zakresie 300mmx300mm.
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……………………………………………

	( miejscowość)
	(data)
	(pieczątka, podpis Wykonawcy lub osoby uprawnionej do jego reprezentowania)
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