[image: Logo KPO]
[image: Logo KPO]


Załącznik nr 3 do zapytania: 13/2023/ZDZ/BCU



SZCZEGÓŁOWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA


„Dostawa trzech stanowisk dydaktycznych zrobotyzowanych”
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1. PRZEDMIOT ZAMÓWIENIA
[bookmark: _heading=h.gjdgxs]Przedmiotem zamówienia jest dostawa trzech stanowisk zrobotyzowanych do celów edukacyjnych w ramach Branżowego Centrum Umiejętności:
1. Stanowisko dydaktyczne z robotem 6-osiowym i taśmociągiem – zestaw 1
2. Stanowisko dydaktyczne z robotem 6-osiowym i taśmociągiem – zestaw 2
3. Stanowisko dydaktyczne z robotem 6-osiowym i taśmociągiem – zestaw 3

Wymagane w ramach zamówienia:
1. Komputerowe oprogramowanie narzędziowe i symulacyjne do programowania robotów - co najmniej 100 licencji edukacyjnych, działające na platformie Windows (wersjach oficjalnie wspieranych przez Microsoft);
2. Szkolenia stanowiskowe:
a. Szkolenie nr 1: podstawowe z zakresu programowania robotów przemysłowych dla 4 osób  u Zamawiającego 
b. Szkolenie nr 2:  Szkolenie zaawansowane na temat programowania robotów przemysłowych przy użyciu panelu operatorskiego oraz oprogramowania wspomagającego, min. 5-dniowe dla 3 pracowników Zamawiającego, odbywające się w autoryzowanym centrum szkoleniowym producenta dostarczanych robotów. Szkolenie musi być zakończone uzyskaniem stosownego certyfikatu dla uczestników, potwierdzającego nabycie nowych umiejętności.


2. WYMAGANIA OGÓLNE
	Lp.
	Opis wymagania 

	1 
	W przypadkach, kiedy w opisie przedmiotu zamówienia wskazane zostały znaki towarowe, patenty, pochodzenie, źródło lub szczególny proces, który charakteryzuje produkty lub usługi dostarczane przez konkretnego wykonawcę co prowadziłoby do uprzywilejowania lub wyeliminowania niektórych wykonawców lub produktów, oznacza to, że Zamawiający nie może opisać przedmiotu zamówienia za pomocą dostatecznie dokładnych określeń i jest to uzasadnione specyfiką przedmiotu zamówienia. W takich sytuacjach ewentualne wskazania na znaki towarowe, patenty, pochodzenie, źródło lub szczególny proces, należy odczytywać z wyrazami „lub równoważne”. 

	2 
	W sytuacjach, kiedy Zamawiający opisuje przedmiot zamówienia poprzez odniesienie się do norm, europejskich ocen technicznych, aprobat, specyfikacji technicznych i systemów referencji technicznych, Zamawiający dopuszcza rozwiązania równoważne opisywanym, a wskazane powyżej odniesienia należy odczytywać z wyrazami „lub równoważne”. 

	3 
	Pod pojęciem rozwiązań równoważnych Zamawiający rozumie taki sprzęt, który posiada parametry techniczne i/lub funkcjonalne co najmniej równe do określonych w OPZ. 
Wykonawca, który powołuje się na rozwiązania równoważne opisywanym przez Zamawiającego, jest obowiązany wykazać, że oferowane przez niego dostawy lub usługi spełniają wymagania określone przez Zamawiającego. 

	4 
	Dla jednoznacznej identyfikacji oferowanego sprzętu należy podać co najmniej nazwę producenta, a także nazwę i model oferowanego sprzętu. 

	5 
	O ile inaczej nie zaznaczono, wszelkie zapisy OPZ zawierające parametry techniczne należy odczytywać jako parametry minimalne.

	6
	Dostarczany sprzęt musi być fabrycznie nowy i pochodzić z najnowszych linii produktowych. 

	7 
	Dostarczany sprzęt musi mieć okablowanie, akcesoria montażowe, zasilacze oraz wszystkie inne komponenty, zapewniające właściwą instalację i użytkowanie (np. przewody zasilające). 

	8 
	Sprzęt musi być dostarczony ze wszystkimi niezbędnymi do działania i zapewnienia wymaganych funkcjonalności bezterminowymi licencjami na używanie tych funkcjonalności. 




3. WYMAGANIA SZCZEGÓŁOWE

	Lp.
	Nazwa

	1
	Stanowisko dydaktyczne z robotem 6-osiowym i taśmociągiem – zestaw 1


	Parametry minimum
	Minimalne wyposażenie stanowiska:
· Antropomorficzne ramię robotyczne:
· robot przemysłowy 6-osiowy:
· udźwig min. 4 kg, 
· zasięg w zakresie 580-600 mm,
· powtarzalność nie gorsza niż: +/- 0,01 mm
· Przystosowanie do pomieszczeń czystych klasa ISO4 zgodnie z ISO 14644-1 / ISO 14644-14.
· 4 kanały pneumatyczne na ramieniu
· 8 kanałów sygnałowych na ramieniu
· Klasa ochrony IP40
· Kontroler robota: 
· 16 wejść i 16 wyjść cyfrowych 24 V DC ogólnego przeznaczenia, 
· zasilanie  220/230 V, 50-60 Hz, 
· wymiary 450x450x200 mm +/- 10mm, 
· waga 25 kg +/- 1kg
· Klasa ochrony IP20
· Funkcja śledzenia taśmociągu tzw. Conveyor tracking
· Programator ręczny (Panel nauczania):  
· ekran dotykowy graficzny kolorowy min.8”,
· joystick 3-osiowy z płynną zmianą wartości ,
· przyciski i joystick umieszczone z prawej strony ekranu dotykowego,
· przyciski na programatorze – co najmniej:
· 4 programowalne przyciski funkcyjne,
· 2 przyciski do zmiany rodzaju oraz układu współrzędnych ruchu robota,
· 1 przycisk do zmiany zakresu ruchu - wybór miedzy ruchem  krokowym i ciągłym robota,
· 4 przyciski do sterowania programem,
· interfejs programatora – wielookienkowy,
· gniazdo USB,
· przewód programatora: min. 3 m,
· wbudowany uchwyt na rysik.
· Kable i osprzęt przyłączeniowy robota w zestawie.
· Chwytak pneumatyczny umożliwiający manipulacje 3 rodzajami detali równocześnie, bez potrzeby wymiany narzędzia, dostarczony z wymaganym osprzętem pneumatycznym: zespół przygotowania powietrza 0-1MPa z filtrem 5 µm, elektrozawór pneumatyczny 3/2, zawór odcinający, przewód pneumatyczny; 
· Taśmociąg wraz z napędem 24 V DC i enkoderem, dł. min. 600 mm, szer. min. 40 mm – 1 szt.
· Zestaw gniazd montażowych wykonanych z przezroczystego tworzywa sztucznego – 1 kpl.
· Zestaw detali do przenoszenia i manipulacji – min. 10 kpl.
· Cela:
· materiał celi: profile aluminiowe anodowane, 
· konstrukcja stanowiska: konstrukcja mobilna - wózek z zabudową przezroczystą, z panelami  montażowymi pionowym i poziomą płytą profilową o wymiarach 800 mm x 1120 mm;
· 2 kpl. panel montażowy pionowy: panele rozmieszczone po przeciwnych stronach robota: wymiary panelu min. 800 mm x 240 mm; wyposażenie: szyna montażowa: 1 szt.; koryto grzebieniowe (min. 3 szt.); doprowadzone zasilanie 24 V DC, interfejs – uniwersalny koncentrator (zadajnik) sygnałów: 4 wejścia/4 wyjścia, zasilanie 24 V DC, montaż na szynę TH-35, zestaw złączek zapasowych 3-pin do czujników i 2-pin do elektrozaworów, złącza: 2x Push-In 3.81 10-pin, 2x IDC 26-pin, montaż na szynę TH-35 
· płyta profilowa pozioma: o wymiarach 800 mm x 1120 mm; 24 rowki montażowe typu T); 
· 4 kółka z blokadą; 
· półka na kontroler w dolnej części stanowiska; 
· zabudowa: wykonana z poliwęglanu, zapewniony dostęp z 2 stron – drzwi uchylne zamykane na zamek, kluczowy wyłącznik bezpieczeństwa 
· Wyłącznik awaryjny – min. 1 szt.
· Wymiary całkowite stanowiska nie większe niż 890 mm x 1210 mm x 1900 mm – 1 kpl.
· Program demonstracyjny prezentujący możliwości robota na dostarczonym stanowisku – min. 1 szt.
· Gwarancja min. 24 miesiące,
· Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny zlokalizowany na terenie Polski, 
· Deklaracja zgodności,
· Urządzenie fabrycznie nowe,
· Dostawa, rozładunek robota oraz uruchomienie urządzenia u Zamawiającego,
· Stanowisko dostarczone w formie zmontowanej, skonfigurowanej i przygotowanej do zajęć dydaktycznych,
· Bezpłatna pomoc techniczna drogą e–mailową i telefoniczną.
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	Stanowisko dydaktyczne z robotem 6-osiowym i taśmociągiem – zestaw 2


	Parametry minimum
	Minimalne wyposażenie stanowiska:
· Antropomorficzne ramię robotyczne:
· robot przemysłowy 6-osiowy:
· udźwig  min. 4 kg
· zasięg w zakresie 580-600 mm,
· powtarzalność nie gorsza niż: +/- 0,01 mm
· Przystosowanie do pomieszczeń czystych klasa ISO4 zgodnie z ISO 14644-1 / ISO 14644-14.
· 4 kanały pneumatyczne na ramieniu
· 8 kanałów sygnałowych na ramieniu
· Klasa ochrony IP40
· Kontroler robota: 
· 16 wejść i 16 wyjść cyfrowych 24 V DC ogólnego przeznaczenia, 
· zasilanie  220/230 V, 50-60 Hz, 
· wymiary 450x450x200 mm +/- 10mm,
· waga 25 kg +/- 1kg
· IP20
· Programator ręczny (panel nauczania):  
· ekran dotykowy graficzny kolorowy min.8”
· joystick 3-osiowy z płynną zmianą wartości 
· przyciski i joystick umieszczone z prawej strony ekranu dotykowego
· przyciski na programatorze – co najmniej:
· 4 programowalne przyciski funkcyjne,
· 2 przyciski do do zmiany rodzaju oraz układu współrzędnych ruchu robota,
· 1 przycisk do zmiany zakresu ruchu - wybór miedzy ruchem  krokowym i ciągłym robota,
· 4 przyciski do sterowania programem,
· intefejs programatora – wielookienkowy,
· gniazdo USB,
· przewód programatora: min. 3 m
· wbudowany uchwyt na rysik
· Kable i osprzęt przyłączeniowy robota w zestawie.
· Chwytak pneumatyczny umożliwiający manipulacje 3 rodzajami detali równocześnie, bez potrzeby wymiany narzędzia, dostarczony z wymaganym osprzętem pneumatycznym: zespół przygotowania powietrza 0-1MPa z filtrem 5 µm, elektrozawór pneumatyczny 3/2, zawór odcinający, przewód pneumatyczny; 
· Miniaturowy kompresor: 8 bar – 1 szt.
· Taśmociąg wraz z napędem 24 V DC i enkoderem, dł. min. 600 mm, szer. min. 40 mm – 1 szt.
· Zestaw gniazd montażowych wykonanych z przezroczystego tworzywa sztucznego – 3 różne gniazda
· Zestaw detali do przenoszenia i manipulacji (śruba, wkładka i podkładka) – min. 10 kpl.
· Cela:
· materiał celi: profile aluminiowe anodowane 
· konstrukcja stanowiska: konstrukcja mobilna - wózek z zabudową przezroczystą, z panelami  montażowymi pionowym i poziomą płytą profilową o wymiarach 800 mm x 1120 mm
· 2 kpl. panel montażowy pionowy: panele rozmieszczone po przeciwnych stronach robota: wymiary panelu min. 800 mm x 240 mm; wyposażenie: szyna montażowa: 1 szt.; koryto grzebieniowe (min. 3 szt.); doprowadzone zasilanie 24 V DC, interfejs – uniwersalny koncentrator (zadajnik) sygnałów: 4 wejścia/4 wyjścia, zasilanie 24 V DC, montaż na szynę TH-35, zestaw złączek zapasowych 3-pin do czujników i 2-pin do elektrozaworów, złącza: 2x Push-In 3.81 10-pin, 2x IDC 26-pin, montaż na szynę TH-35 
· płyta profilowa pozioma: o wymiarach 800 mm x 1120 mm; 24 rowki montażowe typu T); 
· 4 kółka z blokadą, 
· półka na kontroler w dolnej części stanowiska; 
· zabudowa: wykonana z poliwęglanu, zapewniony dostęp z 2 stron – drzwi uchylne zamykane na zamek, kluczowy wyłącznik bezpieczeństwa 
· Wyłącznik awaryjny – min. 1 szt.
· Wymiary całkowite stanowiska nie większe niż 890 mm x 1210 mm x 1900 mm – 1 kpl. – 1 kpl.
· Program demonstracyjny prezentujący możliwości robota na dostarczonym stanowisku – min. 1 szt.
· Gwarancja min. 24 miesiące
· Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny zlokalizowany na terenie Polski 
· Deklaracja zgodności
· Urządzenie fabrycznie nowe
· Dostawa, rozładunek robota oraz uruchomienie urządzenia u Zamawiającego
· Stanowisko dostarczone w formie zmontowanej, skonfigurowanej i przygotowanej do zajęć dydaktycznych.
· Bezpłatna pomoc techniczna drogą e–mailową i telefoniczną
· Części zamienne dla jednostki mechanicznej oraz sterowania dostępne na stronie internetowej producenta edukacyjnego stanowiska zrobotyzowanego w formie sklepu internetowego
·  Autoryzowany serwis producenta stanowiska zlokalizowany w Polsce
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	Stanowisko dydaktyczne z robotem 6-osiowym i taśmociągiem – zestaw 3


	Parametry minimum
	Minimalne wyposażenie stanowiska:
· Ramię robota współpracującego:
· robot współpracujący (cobot) – posiadający 6 osi:
· udźwig min. 5 kg 
· zasięg w zakresie  950-1000 mm,
· powtarzalność nie gorsza niż: +/- 0,02 mm
· Przystosowanie do pomieszczeń czystych klasa ISO4 zgodnie z ISO 14644-1 / ISO 14644-14.
· 10 kanałów sygnałowych na ramieniu
· Klasa ochrony IP54
· Kontroler robota współpracującego: 
· 16 wejść i 16 wyjść cyfrowych 24 V DC ogólnego przeznaczenia, 
· zasilanie  220/230 V, 50-60 Hz, 
· wymiary 449x443x191 mm, 
· waga 19 kg
· Klasa ochrony IP20
· Funkcja śledzenia taśmociągu tzw. Conveyor tracking
· Programator ręczny (panel nauczania):  
· ekran dotykowy graficzny kolorowy min.8”
· joystick 3-osiowy z płynną zmianą wartości 
· przyciski i joystick umieszczone z prawej strony ekranu dotykowego
· przyciski na programatorze – co najmniej:
· 4 programowalne przyciski funkcyjne,
· 2 przyciski do do zmiany rodzaju oraz układu współrzędnych ruchu robota,
· 1 przycisk do zmiany zakresu ruchu - wybór miedzy ruchem  krokowym i ciągłym robota,
· 4 przyciski do sterowania programem,
· intefejs programatora – wielookienkowy,
· gniazdo USB,
· przewód programatora: min. 3 m
· wbudowany uchwyt na rysik
· Kable i osprzęt przyłączeniowy robota w zestawie.
· Chwytak podciśnieniowy dostarczony z wymaganym osprzętem pneumatycznym: zespół przygotowania powietrza 0-1MPa z filtrem 5 µm, elektrozawór pneumatyczny 3/2, zawór odcinający, przewód pneumatyczny; 
· Taśmociąg wraz z napędem 24 V DC i enkoderem, dł. min. 600 mm, szer. min. 40 mm – 1 szt.
· Zestaw gniazd montażowych wykonanych z przezroczystego tworzywa sztucznego – 1 kpl.
· Zestaw detali do przenoszenia i manipulacji – min. 10 kpl.
· Cela:
· materiał celi: profile aluminiowe anodowane 
· konstrukcja stanowiska: konstrukcja mobilna - wózek z zabudową przezroczystą, z panelami  montażowymi pionowym i poziomą płytą profilową o wymiarach 800 mm x 1120 mm
· 2 kpl. panel montażowy pionowy: panele rozmieszczone po przeciwnych stronach robota: wymiary panelu min. 800 mm x 240 mm; wyposażenie: szyna montażowa: 1 szt.; koryto grzebieniowe (min. 3 szt.); doprowadzone zasilanie 24 V DC, interfejs – uniwersalny koncentrator (zadajnik) sygnałów: 4 wejścia/4 wyjścia, zasilanie 24 V DC, montaż na szynę TH-35, zestaw złączek zapasowych 3-pin do czujników i 2-pin do elektrozaworów, złącza: 2x Push-In 3.81 10-pin, 2x IDC 26-pin, montaż na szynę TH-35 
· płyta profilowa pozioma: o wymiarach min. 800 mm x 1120 mm; min.24 rowki montażowe typu T); 
· 4 kółka z blokadą, 
· półka na kontroler w dolnej części stanowiska; 
· zabudowa: wykonana z poliwęglanu, zapewniony dostęp z 2 stron – drzwi uchylne zamykane na zamek, kluczowy wyłącznik bezpieczeństwa 
· Wyłącznik awaryjny – min. 1 szt.
· Wymiary całkowite stanowiska co najmniej 890 mm x 1210 mm x 1800 mm – 1 kpl.
· Program demonstracyjny prezentujący możliwości robota na dostarczonym stanowisku – min. 1 szt.
· Gwarancja min. 24 miesiące
· Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny zlokalizowany na terenie Polski 
· Deklaracja zgodności
· Urządzenie fabrycznie nowe
· Dostawa, rozładunek robota oraz uruchomienie urządzenia u Zamawiającego
· Stanowisko dostarczone w formie zmontowanej, skonfigurowanej i przygotowanej do zajęć dydaktycznych.
· Bezpłatna pomoc techniczna drogą e–mailową i telefoniczną
· Części zamienne dla jednostki mechanicznej oraz sterowania dostępne na stronie internetowej producenta edukacyjnego stanowiska zrobotyzowanego w formie sklepu internetowego
·  Autoryzowany serwis producenta stanowiska zlokalizowany w Polsce
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