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Obis przedmiotu zamowienia

1. Przedmiotem zamoéwienia jest dostawa dziesieciu (10) zestawéw BSP z jedna kamera na
potrzeby practestowych nad Systemem DTM Autonomia, wg ponizszego opisu

1.1. Zawartos¢ jednego zestawu BSP:

1.1.9.
1.

Jedna (1) sztuka BSP bedaca quadrocopterem

Jedna (1) sztuka - aparatura sterujgca z ekranem do wyswietlania obrazu oraz paramen-
tow lotu

Jedna (1) sztuka - gimbal automatyczny (zespolony z BSP lub instalowany osobno).
Jedna (1) sztuka - kamera.

Trzy (3) sztuki akumulatorow.

Jedna (1) sztuka tadowarka podstawowa (o ile zapewni tadowanie aparatury sterujgcej,
oraz akumulatorow).

Jedna (1) sztuka tadowarka dodatkowa (HUB) zapewniajaca jednoczesne tadowanie 3
sztuk akumulatoréw.

Zestaw kabli zasilajacych do tadowarki oraz do BSP oraz wszelkie pozostate, o ile takie sa
wymagane uzytkowo.

Trzy (3) komplety Smigiet ( komplet $migiet, to zestaw 4 Smigiet)

1.10. Dwie (2) sztuki karty micro SD o pojemnosci co najmniej 64GB i klasie zapisu co Najmniegj

U3

Pojemnik lub torba transportowa dla podstawowego zestawu BSP z mozliwoscia trans-
portu co najmniej dwdéch akumulatoréw zapasowych jednoczesnie z BSP. Ma on zapewnic
ochrone przed warunkami atmosferycznymi oraz upadkiem sprzetu

Zamawiajacy wymaga dotaczenia do zestawodw wszelkiej dokumentacji producenta, zwig-
zanej z obstuga oraz wyposazeniem przedmiotu zamodwienia.

Jesli dla przedmiotu zamowienia wymagane jest udzielenie licencji dla petnej uzyteczno-
sci, Zamawiajacy wymaga aby byta ona udzielona w ramach ceny zamodwienia i bez ogra-
niczen czasowych i terytorialnych.

1.2. Specyfikacja techniczna bezzatogowego statku powietrznego:

1.2.1.

1.2.2.
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BSP ma zapewni¢, co najmniej, mozliwos¢ lotéw w takich trybach jak:
1.2.1.1. AH ( stabilizacja plus utrzymanie wysokosci - bez dziatania GPS),
1.2.1.2.  Position Hold (stabilizacja plus utrzymanie wysokosci plus utrzymanie pozycji z
wykorzystaniem GPS)
1.2.1.3. BSP musi posiadac tryby awaryjne takie jak: RTH i AutoLand

PLATFORMA BSP (konstrukcja gtéwna) musi spetniaé ponizsze kryteria:

| Waga (z baterig i $migtami) || Nie wiecej niz 250 g |
| Przekatna (bez $migiet) || Nie przekraczajaca 400 mm |
| Maks. predkosc wznoszenia || co najmniej 5 m/s |
| Maks. predkosc opadania || co najmniej 3 m/s |

Unia Europejska

Rozwoju Regionalnego



Postepowanie nr 243/PAZP/2023

Maks. Predkosc

|| co najmniej 14 m/2

Maks. Przechyt

|| co najmniej 35°

Maks. wysokosé n.p.m

|| co najmniej 3000 m

Maks. czas lotu na jednym akumulatorze, bez

tadunku

Co najmniej 33 minut

Temp. Pracy

|| co najmniej od 0° do 40° C

Pozycjonowanie satelitarne

| GPs/GLONASS

Doktadnoé¢ zawisu GPS

Pionowo: +0.1m (z VPS); +0.5 m (z GPS)
Poziomo: +0.3 m (z VPS); +1.5m (z GPS)

1.2.3. SYSTEM POZYCJONOWANIA OPTYCZNEGO musispetniaé ponizsze kryteria:

1.2.4.

Maks. predkosc¢ dziatania

<50 km/h na 2 m nad ziemia

| Maks. wysokosé ||

co najmniej 10 m

| Zasieg dziatania ||

co najmniej 10 m

| Zasieg wykrycia przeszkody ||

Co najmniej w zakresie od 0.7m - 30 m

Sensory zapewniajg petne
dookdlne wykrywanie przeszkody:

BSP wyposazony w co najmniej: sensor przedni, sensor tylny,

sensor dolny.

Czestotliwosc wykrycia

Sensory przednie: co najmniej 10Hz
Sensory tylne: co najmniej 10Hz
Sensory dolne: co najmniej 20Hz

| Srodowisko pracy ||

Powierzchnie z wyrazna faktura, dobre oswietlenie (> 15 lux)

KAMERA musi spetniaé ponizsze kryteria:
1.2.4.1. BSP musi by¢ wyposazony w jedna (1) kamere.
1.2.4.2. Kamera ma posiadac¢ stabilizacje mechaniczng w trzech osiach.
1.2.4.3. Kamera musi mie¢ mozliwos¢ zapisu na karte pamieci co najmniej micro SD,
oraz mozliwo$¢ przesytu i zapisu materiatéw foto - video na aparature
sterujaca.
1.2.4.4. Specyfikacja kamery i minimalne wymagania:
| sensor I 1/1,3" CMOS; 48Mpix |
FOV (pole widzenia) 82,1°, 8.8 mm / 24 mm (ekwiwalent
35 mm),
Optyka £/17.
auto focus: Tm - o
co najmniej:
Zasieg 1SO Video: 100 - 3200

Fundusze
Europejskie
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Photo: 100 - 3200)

Migawka mechaniczna

8-1/2000s

Migawka elektroniczna

1/2000 - 1/8000 s

Maks. rozmiar obrazu)

co najmniej 8064x6048

Predkos¢ zapisu

Co najmniej: 100 Mb/s

Obstugiwane systemy plikow

co najmniej : FAT32 (<32 GB); exFAT (> 32 GB)

Foto

co najmniej JPEG, DNG (RAW), JPEG + DNG

Video (

co najmniej: MP4

Obstugiwane karty SD

Micro SD, exFAT(>32G)

Predkosc¢ zapisu =15MB/s, klasa 10 lub UHS-1wymagana

Rzeczpospolita

- Polska

Unia Europejska
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|| Temp. pracy || 0Od 0°do40°C ||

1.3. System k ADOWANIA AKUMULATOROW

1.3.1.  Podstawowa tadowarka (pakiet BSP) musi umozliwia¢ tadowanie akumulatora BSP
oraz akumulatora aparatury sterujacej. Zamawiajacy dopuszcza zastosowanie dwoch
osobnych tadowarek alternatywnie dla jednej dwufunkcyjnej, ktéra zapewni jednoczesne
tadowanie jednego akumulatora, oraz aparatury sterujacej.

1.3.2.  Zamawiajagcy wymaga dostawy jednej (1) tadowarki dodatkowej, zapewniajacej
jednoczesne tadowanie trzech akumulatoréw (HUB tadujacy), niezaleznie od tadowarki
podstawowej, stanowigcej zestaw z BSP.

1.3.3.  Maksymalny czas tadowania akumulatora BSP nie moze przekraczaé 75 minut, zaréwno
dla tadowarki podstawowej jaki i dla tadowarki dodatkowej.

1.4. Akumulator do BSP - specyfikacja:

| Pojemnosc || co najmniej) 2200 mAh |
| Napiecie Znamionowe || 7,38V |
| Typ || Li-ion 2s |
| Energia || co najmniej: 18 Wh |
| Waga co najwyzej || 81g |
| Temperatura tadowania || 5°do 40° C |
| Maks. moc tadowania || 30 W |

1.5. GIMBAL - specyfikacja:

| Stabilizacja || 3-osiowa (tilt, roll, pan)
Zasieg kontroli Pitch: ~90° do +60°
€9 Roll: -90° lub 0°"

1.6. BSP musi posiada¢ SYSTEM CZUJNIKOW PODCZERWIENI oraz spetniaé ponizsze

kryteria:

| Zasieg wykrycia przeszkéd || Co najmniej w zakresie 0.2 -7 m |
| Fov |l +70° (poziomo), +10° (Pionowo) |
| Czestotliwosc wykrycia || Nie mniej niz 10 Hz |

Powierzchnia odbijajgca sygnat rozproszony,

Srodowisko pracy wspdtczynnik odbicia > 8% ($ciany, ludzie, drzewa itp.)

1.7. APARATURA STERUJACA -specyfikacja:

1.7.]. Aparatura musi umozliwia¢ petne sterowanie BSP i kamera gtéwna.

1.7.2.  Aparatura musi posiadac¢ mozliwo$¢ zapisywania obrazu w postaci zdjec oraz filmow.

1.7.3.  Aparatura musi umozliwi¢ wyswietlanie parametréw lotu w rozdzielczosci co najmniej
1920x1080, mapy sytuacyjnej, oraz wyboru wyswietlanego Zrédta video (kamera gtéwna
lub dodatkowa o ile wystepuje).

1.7.4. Zamawiajacy wymaga zastosowania ekranu wbudowanego w aparature sterujaca
o jasnosci min 600 nitéw

Fundusze f Unia Europejska
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1.7.7.

1.7.8.
1.7.9.
1.7.10.

Zamawiajacy wymaga aby przekatna wbudowanego ekranu aparatury sterujgcej lub
dodatkowego urzadzenia do transmisji obrazu wynosita co najmniej 5", jednak nie wiecej
niz 8,5".

Aparatura sterujgca powinno mie¢ mozliwosé zapisywania obrazéw w wewnetrznej
pamieci urzadzenia o rozmiarze co najmniej 256 GB.

Zamawiajacy dopuszcza zastosowanie przenosnych kart pamieci typu micro SD czy tez
SD.

Aparatura musi posiada¢ funkcje wywotania kalibracji BSP.

Aparatura musi zapewnic prawidtowe dziatanie w zakresie temperatur od 0°C do 40°C
Wymagane parametry techniczne dla aparatury sterujacej:

[ Czestotliwosé pracy || 2.400 - 2.483 GHz oraz 5.725 - 5.825 GHz |

2.400 GHz - 2.483 GHz (wolny od zaktocen) 4 km
5.725 GHz - 5.825 GHz (wolny od zaktécen) 2 km

co najmniej 5000mAh |
2.400 GHz - 2.483 GHz

Maks. zasieg transmisji

| Bateria |

. CE: 20 dBm
Moc nadajnika (EIRP) 5.725 GHz - 5.825 GHz
CE:14 dBm
| Wyjséciowy port video ||min. USB dowolnego rodzaju |

1.8. System tacznosci pomiedzy aparaturg sterujgcg, a BSP musi spetniaé ponizsze
kryteria:

1.8.1.

1.8.2.

1.8.3.
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System tgcznosci musi zapewni¢ zasieg minimalny 4km w otwartym terenie (bez
przeszkdd naturalnych lub budowlanych).

System musi umozliwia¢ przesytanie danych telemetrycznych i VIDEO z BSP na stacje
kontroli z maksymalnym opdZnieniem 250ms.

dopuszczalne czestotliwosci : otwarte zakresy czestotliwosci pomiedzy 300MHz a
5,8GHz.

System powinien posiadac zabezpieczenie przeciwko zaktdcaniu tacznosci na poziomie
podstawowym.
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