Fundusze

. Unia Europejska R
Europejskie ng;fgospollta Europejski Fundusz 2 b
Inteligentny Rozwdj _ Rozwoju Regionalnego * ok w

Projekt wspdffinansowany ze $rodkéw Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego
w ramach Programu Operacyjnego Inteligentny Rozwdj 2014-2020

Specyfikacja techniczna- NVH- Uklad pomiarowy (czujniki,
wzmachiacz)

INZYNIER ODPOWIEDZIALNY: Wojciech Plonka

PH: +48 724 950 798
Email: wojciech.plonka@nexteer.com

SPIS TRESCI

1 JAWNOSC | TERMINOLOGIA: ......
1.1 JAWNOSC
1.2 TERMINOLOGIA -

2 WPROWADZENIE, ZAWARTOSC O
2.1 WPROWADZENIE
2.2  OPIS PRODUKTU
2.3 SPECYFIKACJA SPRZETU: ...........
2.4 INFORMACUE OGOLNE ... ..eeiiiuteteeeeitteeeaeiuteeitaeeeaaataeeeeaasbseeeaaatsseeasseeaasbaseeaasbaseeaasssseeaseeebasseeeasssseeeanbseeeeesssssaeseeeanseneaaas

3 KALIBRACJA | WERYFIKACJA SPRZETU
3.1 OBOWIAZKI DOSTAWCY

4 DOKUMENTAGCUIA Lo bbb e h b e e h b e s h e et e s e b e e e e b e e s e b e e s e b e e e e b e e e e b b sb e s s b e s b s e b e e b
4.1 WYMAGANIA ODNOSNIE DOKUMENTACUI ...ttt ittt ettt ettt st b et bbb bbb st eb e

5 DODATKOWE WYMAGANIA | OPCJE

5.1 WYMAGANIA
5.2 DOSTAWA..
5.3 TERMIN REALIZACJI

Robot for Rake and Tele Rev.01; Date: 27.07.2023) SHEET 1 OF 9

This Specification, and the information contained herein, is the property of Nexteer Automotive. It shall be considered confidential and must not be made public or copied.



i . . -
Eundusze Rzeczpospolita  Unia Europeiska | R
Inteligentny Rozwdj _ olska Rozwoju Regionalnego * ok

Projekt wspdffinansowany ze $rodkéw Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego
w ramach Programu Operacyjnego Inteligentny Rozwdj 2014-2020

1 JAWNOSC | TERMINOLOGIA:

1.1 Jawnosé

1.1.1 Niniejsza Specyfikacja oraz informacje w niej zawarte stanowig wtasnos¢ Nexteer. Sg one
uwazane za poufne i nie mogg by¢ podawane do wiadomosci publicznej ani kopiowane.

1.1.2 Specyfikacja zostata opracowana bez uwzglednienia zastrzezen patentowych. Dlatego tez w
kazdym przypadku dostawca musi wzig¢ pod uwage ewentualne ograniczenia patentowe.

1.1.3 Wszystkie dokumenty (papierowe oraz elektroniczne) oraz wyroby przekazane przez Nexteer,
muszg by¢ uznawane jako poufne. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie tych
rzeczy oraz zwrot po zakonczeniu projektu. Wszystkie nieautoryzowane kopie elektroniczne oraz
papierowe powinny by¢ zniszczone po zakonczeniu projektu.

1.1.4 Wymagana jest zgodnosc¢ z ta specyfikacja techniczna. Oferta musi zawiera¢ oswiadczenie
“Potwierdzam spetnienie wymagan zawartych w specyfikacji zakupu/technicznej sprzetu
testowego Nexteer”. Kazde odstepstwo od tej specyfikacji z jakiegokolwiek powodu musi
by¢ przestane w formie pisemnej do inzyniera odpowiedzialnego w Nexteer oraz musi by¢
jasno opisane w ofercie.

1.1.5 W przypadku sprzecznosci z ktérgkolwiek ze specyfikacji, w tym niniejszg specyfikacjg zakupu,
dostawca skontaktuje sig¢ z odpowiedzialnym inzynierem Nexteer w celu uzyskania zatwierdzenia
na odstepstwo.

1.1.6 Potencjalny dostawca lub producent reprezentowany przez dostawce musi udowodni¢, ze w
ciggu ostatnich trzech (3) lat zbudowat co najmniej trzy (3) uktady pomiarowe o takim samym lub
wiekszym stopniu ztozonosci, ktére dziataly zadowalajgco przez okres co najmniej jednego roku.
Inzynier odpowiedzialny ma ustali¢, czy potencjalny dostawca jest regularnie zaangazowany w
projektowanie tego typu uktadéw i ma mozliwo$¢ pomysinego ukonczenia projektu w
odpowiednim czasie.

1.1.7 Mimo iz Nexteer okresla koncepcje projektu, potencjalnych dostawcéw zacheca sie do
proponowania alternatywnych rozwigzan, ktére mogg zapewni¢ oszczednosci kosztéw lub
poprawe wydajnosci. Sprzet powinien by¢ kwotowany zgodnie ze specyfikacjg, z alternatywnymi
rozwigzaniami opisanymi jako opcje.

1.1.8 Zadne z postanowien niniejszej specyfikacji nie zwalnia dostawcy z odpowiedzialnosci za
prawidtowe dziatanie urzadzenia po jego zainstalowaniu. Dostawca jest odpowiedzialny za
weryfikacje prawidtowego dziatania uktadu pomiarowego w warunkach operacyjnych w zaktadzie
klienta.

1.1.9 Nalezy z wyprzedzeniem dostarczy¢ petng informacje o wszystkich dziataniach wymaganych do
instalacji uktadu pomiarowego.

1.2 Terminologia
1.2.1 0Ogéblne
— Inzynier odpowiedzialny: Inzynier odpowiedzialny ze strony Nexteer
—  Nexteer: Nexteer Automotive w Tychach, Towarowa 6.

—  Projekt: Budowa uktadu pomiarowego wynikajgca ze specyfikacji, zapytania ofertowego
(RFQ) i ostatecznego zamowienia zakupu.

—  Kupujacy: Przedstawiciel dziatu zakupow Nexteer

—  Dostawca: Wybrany producent, ktéremu przekazano zaméwienie

—  Sprzedawca: Ogoélne okreslenie dostawcy uktadu pomiarowego

—  Oferent: potencjalny dostawca, ktéry odpowiada na zapytanie ofertowe
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1.2.2 Walidacja i testy

— ETS (Engineering Test Specification): Parametry oraz instrukcje przygotowane w celu
testowania produktow i wyrobéw w Nexteer

— DAQ (Data Acquisition): Stanowisko pomiarowe
—  DUT- Device Under Test: Testowany wyrob

—  SD - Nexteer Automotive Global Machinery and Equipment Specification: Specyfikacja
techniczna Nexteer dla maszyn | oprzyrzgdowania

1.2.3 Specyficzne dla projektu
—  EPS - Electric Power Steering System

2 WPROWADZENIE, ZAWARTOSC OFERTY | ZAKRES DOSTAWY

2.1 Wprowadzenie

211 Nexteer wymaga oferty na jeden zestaw pomiarowy. Cena zestawu obejmuje czes¢
mechaniczna, zasilacze, przewody.

Proponowany sprzet bedzie zlokalizowany w Laboratorium Walidacyjnym Nexteer w Tychach.

2.1.2 Intencjg Nexteer jest zakup w petni sprawnego uktadu pomiarowego zgodnie z wszystkimi
wymaganiami okreslonymi w specyfikacji przy mozliwie najnizszych kosztach realizacji.

213 Dostawca przygotuje oferte zgodnie z Ogoding Specyfikacjg Sprzetu Produkcyjnego Nexteer (SD-

001). Konieczne bedzie spotkanie oferenta z inzynierem odpowiedzialnym (mozliwa

telekonferencja), w celu potwierdzenia, ze wszystkie zaangazowane strony rozumieja wymagania

specyfikacji.

214 Pytania:

Przekazywanie wszelkich pytan odnosnie niniejszej specyfikacji preferowane jest na pismie.
Pytania moga by¢ kierowane do:

Mateusz Czechowski

Kierownik NVH

Nexteer Automotive Polska

Towarowa 6, 43-100 Tychy

Telefon: +48 797005353

e-mail: mateusz.czechowski@nexteer.com

Wojciech Ptonka

Inzynier NVH/ Lider

Nexteer Automotive Polska

Towarowa 6, 43-100 Tychy

Telefon: +48 724 950 798

e-mail: woijciech.plonka@nexteer.com
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2.2 Opis produktu
Dwa piezoelektryczne, tréjosiowe czujniki do pomiaru sit i momentéw (Fx, Fy, Fz, Mx, My, Mz)
zbudowane z 4 niezaleznych tréjosiowych czujnikéw pojemnosciowych zabudowanych miedzy
dwoma metalowymi ptytami.

Wyijscia czterech wbudowanych czujnikéw potgczone wewnatrz konstrukcji bloku pomiarowego
(wtyczka gniazdo) umozliwiajgc pomiary sit i momentéw. Przewody pomiarowe w izolacji
uziemiajacej. Charakterystyka materiatu wykonania blokéw pomiarowych- stal nierdzewna.

Niskoszumowy wzmacniacz sygnatéw statycznych oraz dynamicznych z funkcjg akwizycji danych
bezposrednio do PC, kompatybilny z dynamometrami o ktérych mowa powyzej. Wzmacniacz
powinny oferowaé¢ mozliwo$¢ zastosowania filtréw: dolnoprzepustowych, gérnoprzepustowych
oraz mozliwo$¢ zdefiniowana czestotliwosci odciecia dla w/w filtréw wyrazong w Hz. Wzmacniacz
powinien by¢ kompatybilny ze $srodowiskiem LabView.

Przewody do potgczenia systemu- przewody koncentryczne o dtugosci 10m zapewniajgce bardzo
dobrg izolacje oraz ochroneg przed zakiéceniami.

2.3 Specyfikacja sprzetu:
231 Dynamometry:

Range Fx, Fy kN -30...30

Fz kN -10...60
Calibrated range Fx, Fy kN 0..30

Fz kN 0...60
Overload Fx, Fy kN -36/36

Fz kN -12/72
Threshold N <0,01
Rigidity cx, cy N/um =2 000

cz N/um =3 000
Natural frequency fn (x) kHz =2,2

fn (y) kHz =1,8

fn (z) kHz =2,3
Operating temperature
range °C -20...70
Insulation resistance (20°C) Q >1013
Ground insulation Q >108
Protection class EN60529 1P67

Ponizej przedstawiono rysunki przyktadowego dynamometru z naniesionymi wymiarami, ktére
powinny zosta¢ zachowane (zaznaczone na z6tto). Pozostate wymiary moga nieznacznie
odbiegac od przedstawionych na rysunkach.
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232 Wzmacniacze sygnatow:

Connections
Number of channels 8

BNC
Input connector type neg.

BNC
Analog output connector neg.
Ethernet interface RJ45

D-Sub
Remote control of
Charge input
Measuring ranges pC +100 ... 1,000,000
Frequency range (-3 dB)
<195,000 pC =0 ... >45,000
>195,000 pC =0 ... >15,000
Input noise
1Hz...100 kHz
100 pC pCrms 0.009
1,000 pC 0.019
10,000 pC 0.43
100,000 pC 4.0
1,000,000 pC 8,50
Voltage output
Nominal output range Vv +10
Output impedance Q 10
Max. common mode voltage
between input and output \" 50
ground
Output noise
1 Hz...100 kHz mVrms | 0.030
1Hz...10 kHz mVrms | 0.012
Frequency range (-3 dB) Hz 0...100,000
DAC resolution (analog out) Bit 16
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Data acquisition
ADC resolution Bit 24
High-Pass filter
Order 1.
Analog high-pass filter
Time constant DC (Long)

<45,000 pC | s >10,000
>45,000 pC | s >100,000
Time constant Short
<45,000 pC | s 10
245,000 pC | s 110
Tolerance (typ.) | % 20

Digital High-Pass Filter
Cutoff-frequency (-3 dB)

selection in 0.1 Hz steps | Hz >0.1... 10,000

Tolerance (typ.) | % <1

Digital Low-Pass filter
Bessel or

Filter type Butterworth
Order 2./4.
Cutoff-frequency (-3 dB)
selection in 0.1 Hz steps Hz >0.1...10
Tolerance (typ.) % <1
Ethernet interface
Data rate MBit 100
Remote control
(Digital input and 24 V supply)
Remote measure and trigger
with 10 kQ pullup to +5 V
Connector type D-Sub 9f

2.4 Informacje ogdine

241 Oferta powinna zawiera¢ w petni funkcjonalny system pomiarowy wraz z niezbednym
okablowaniem i wszystkimi materiatami pomocniczymi, oraz bezposrednie wsparcie przy
uruchomieniu sprzetu i wstgpnej konfiguracji.
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3 KALIBRACJA | WERYFIKACJA SPRZETU
3.1 Obowiazki dostawcy

3.1.1 Dla kazdego kalibrowanego parametru wymagane sg certyfikowane dane kalibracyjne. Dane
zawierajg nazwe firmy dokonujacej kalibracji, zastosowang metode kalibracji, zastosowane
wartosci, nazwe producenta przetwornika/czujnika, numer produktu i numer seryjny. Nexteer
moze dostarczy¢ przyktad wymaganego dokumentu.

4 DOKUMENTACJA

4.1 Wymagania odnosnie dokumentacji

4.1.1 Dostawca dostarczy dokumentacje zgodnie z opisem zamieszczonym w niniejszej specyfikaciji i
SD-003. Wszelka dokumentacja dostarczona przez dostawcéw czesci wykorzystywanych przez
dostawce réwniez musi by¢ zgodna z niniejszymi standardami.

5 DODATKOWE WYMAGANIA | OPCJE

5.1 Wymagania
5.1.1 Certyfikat CE

5.2 Dostawa

5.2.1 Transport do lokalizacji kupujgcego nalezy uwzgledni¢ w ofercie jako oddzielng pozycje
zamowienia. Oferent jest zobowigzany do przedstawienia listy potencjalnych dostawcow
logistycznych w swojej ofercie. Warunki Incoterms dla przesytki miedzynarodowej DAP Nexteer
Poland, Tychy.

5.2.2 Adres wysyiki jest nastepujacy:

Nexteer Automotive Poland Sp. z 0.0.
ul. Towarowa 6

43-100 Tychy

Polska

5.2.3 Urzadzenie musi by¢ transportowane z odpowiednim zabezpieczeniem przeciw wptywom
Srodowiska. Nalezy zastosowac¢ odpowiednie materiaty wysytkowe (palety, tasmy opakowania
itp.). Jezeli s3 wymagane specjalne urzgdzenia transportowe, muszg by¢ one dostarczone przez
sprzedawce w celu zabezpieczenia wyrobu przed uszkodzeniami w trakcie tadowania,
roztadowania lub instalacji.

5.2.4 Specjalne instrukcje dotyczace zatadunku, transportu, roztadunku lub przenoszenia maszyny
muszg by¢ wyraznie przymocowany do zewnetrznej czesci opakowania / pojemnika
transportowego. Kopia instrukcji musi by¢ przekazana do inzyniera odpowiedzialnego, przed
wysytkg. Obejmuje to réwniez schemat podnoszenia i tadowania, jezeli dotyczy. Wszystkie
pisemne instrukcje nalezy przekazywac w jezyku polskim.
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5.3 Termin realizacji
5.3.1 Wszystkie towary muszg zosta¢ dostarczone do Nexteer nie pozniej niz do konca listopada 2023.

6 UWAGI
Wszelkie odstepstwa od powyzszych wymagan specyfikacji musza by¢ wyraznie
wskazane w ofercie i uzgodnione z odpowiedzialnym inzynierem.
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