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Zalacznik nr 1 opis przedmiotu zamowienia

Zalgcznik nr 1 — Opis przedmiotu zamowienia

Wspolny Slownik Zamoéwien (CPV) Zgodnie ze Wspolnym Slownikiem

Zamoéwien (CPV), Przedmiot Zamowienia zostal zdefiniowany jako:

Gtowny kod CPV: 42000000-6 Maszyny przemyslowe

Przedmiotem Zamowienia jest dostawa, kalibracja i uruchomienie:

1/ Robota przemyslowego manipulacyjnego,

2/ Robota przemystowego obrobczego

a takze przeprowadzenie szkolenia z ich obstugi i prawidlowego uzytkowania.
Szczegolowy Opis Przedmiotu Zamoéwienia:

Przedmiotem Zamoéwienia bedzie dostawa:

1/ Robota przemystowego obrobcezego;

2/ Robota przemystowego manipulacyjnego.

Szczegblowy Opis Przedmiotu Zamoéwienia z wyszczegdlnieniem co do rodzaju i liczby
urzqdzen wchodzqcych w sklad przedmiotu zamoéwienia, zawierajqcy minimalne
wymagalne  przez Zamawiajgcego parametry sprzetéw stanowiqgcych przedmiot

zamowienia oraz ich ilos¢ okreslona zostala w nastepujqcy sposob:

Robot przemyslowy obrobcezy

Przedmiotem Zamoéwienia bedzie dostawa Robota przemystowego obrébczego ,,Robot

obrobezy”

1. Robot obrébezy musi byé fabrycznie nowy, wolny od wad technicznych i prawnych;
2. Robot obrébcezy powinien spetnia¢ minimum ponizsze parametry:
a. 6 osiowy robot przemystowy;

b. minimalny udzwig 180 kg;
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c. maksymalna dokladnosé dojazdu +/- 0,05 mm;

d. minimalny zasieg dla robota 2700 mm;

e. mozliwos¢ modyfikacji przez programiste poziomu identyfikacji kolizji,
mozliwos¢ wykorzystania réznych parametréw dotyczqcych poziomu
wykrywania kolizji w jednym programie wykonawczym robota;

f.  mozliwosé ograniczenia zakresu ruchu dla kazdej z 6 osi robota w stosunku do
fabrycznych ustawien producenta, mozliwos¢ wprowadzania takich ograniczen
przez programiste;

g. mozliwos$é utworzenia powyzej 30 wirtualnych stref bezpieczenstwa dla robota,
programista musi mie¢ mozliwos¢ implementowania ich w programie
roboczym;

h. temperatura pracy o- 45 stopni Celsjusza;

i. maksymalna moc znamionowa dla ewentualnego UPS nie przekraczajqca 5.0
KVA;

j. zakres ruchu robota dla pierwszej osi przy podstawie 360 stopni;

k. prowadzenie w korpusie robota, medium powietrze dla narzedzi
pneumatycznych;

l. prowadzenie w korpusie robota, wigzka elektryczna przeznaczona do wymiany
informacji z cyfrowym modutem 1/0;

m. panel do programowania robota z ekranem dotykowym LCD o rozmiarze
minimum 5,7 cala;

n. panel programowania nie ciezszy niz o0, 750 kg;

0. mozliwosé wyodrebnienia na ekranie panelu min 4 niezaleznych okien i
wyswietlania w nich niezaleznych informacji  dotyczqcych robota
przemystowego;

p. menu panelu programowania w jezyku polskim (mozliwos¢ zmiany jezyka na
angielski bezposrednio z przyciskow na panelu);

qg. mozliwosé wykonania kopii zapasowej programéw na USB pendrive oraz karty

SD;
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r. sterowanie powinno zawiera¢ hasta systemowe dla obstugi oraz dla

programistéw ograniczajqce/ umozliwiajqgce modyfikacje programoéw robotow

przemystowych;

s. zasilanie tréjfazowe;

t. mozliwosé komunikacji cyfrowej min 40 wejsé/ 40 wyjsé;

Robot przemyslowy manipulacyjny

Przedmiotem Zamoéwienia bedzie dostawa Robota przemystowego manipulacyjnego

»Robot manipulacyjny”.

1. Robot manipulacyjny musi byé fabrycznie nowy, wolny od wad technicznych i

prawnych;

2. Robot manipulacyjny powinien spelnia¢ minimum ponizsze parametry:

a.

b.

6 osiowy robot przemystowy;

minimalny udzwig 180 kg;

maksymalna doktadnos$é dojazdu +/- 0,05 mm;
minimalny zasieg dla robota 2700 mm;

mozliwos¢ modyfikacji przez programiste poziomu identyfikacji kolizji,
mozliwosé wykorzystania roéznych parametréw dotyczqcych poziomu

wykrywania kolizji w jednym programie wykonawczym robota;

mozliwos¢ ograniczenia zakresu ruchu dla kazdej z 6 osi robota w stosunku
do fabrycznych ustawien producenta, mozliwos¢ wprowadzania takich

ograniczen przez programiste;

mozliwosé utworzenia powyzej 30 wirtualnych stref bezpieczenstwa dla
robota, programista musi mie¢ mozliwos¢é implementowania ich w

programie roboczym;
temperatura pracy o- 45 stopni Celsjusza;

maksymalna moc znamionowa dla ewentualnego UPS nie przekraczajqca
5.0 KVA;
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J. zakres ruchu robota dla pierwszej osi przy podstawie 360 stopni;

k. prowadzenie w korpusie robota, medium powietrze dla narzedzi

pneumatycznych;

[. prowadzenie w korpusie robota, wiqzka elektryczna przeznaczona do

wymiany informacji z cyfrowym modutem 1/0;

m. panel do programowania robota z ekranem dotykowym LCD o rozmiarze

minimum 5,7 cala;
n. panel programowania nie ciezszy niz o0, 750 kg;

0. mozliwo$é wyodrebnienia na ekranie panelu min 4 niezaleznych okien i
wyswietlania w nich niezaleznych informacji dotyczqcych robota

przemystowego;

p. menu panelu programowania w jezyku polskim (mozliwos¢ zmiany jezyka

na angielski bezposrednio z przyciskow na panelu);

q. mozliwos$é wykonania kopii zapasowej programéw na USB pendrive oraz
karty SD;

r. sterowanie powinno zawiera¢ hasla systemowe dla obstugi oraz dla
programistow ograniczajqce/ umozliwiajgce modyfikacje programow

robotow przemystowych;
s. zasilanie tréjfazowe;

t. mozliwosé komunikacji cyfrowej min 40 wejsé/ 40 wyjsé;

Dodatkowe wymagania:

Zamoéwienie obejmuje ponadto:

1. Montaz Robota obrobczego oraz Robota manipulacyjnego w siedzibie

Zamawiajqcego ;

2. Instalacja Robota obrébczego oraz Robota manipulacyjnego w siedzibie

Zamawiajqcego ;

3. Uruchomienie Robota obrobczego oraz Robota manipulacyjnego w siedzibie

Zamawiajqcego;
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4. konfiguracje Robota przemystowego obrobczego oraz Robota przemystowego

manipulacyjnego w systemie master/slave pozwalajqcq na programowanie ich ze
wspolnego panelu. Konfiguracja musi pozwalaé na synchronizacje obu robotéw

(Robota manipulacyjnego oraz Robota obrébczego) w tym samym czasie.

5. udzielenie minimum 24 miesiecznej gwarancji door to door na Robota
przemystowego manipulacyjnego oraz Robota przemystowego obrobczego. Okres

gwarancji rozpocznie sie od dnia odbioru koncowego bez wad;



