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1 JAWNOSC | TERMINOLOGIA:

1.1 Jawnosé

1.1.1 Niniejsza Specyfikacja oraz informacje w niej zawarte stanowig wtasnos$¢ Nexteer. Sg one
uwazane za poufne i nie mogg by¢ podawane do wiadomosci publicznej ani kopiowane.

1.1.2 Specyfikacja zostata opracowana bez uwzglednienia zastrzezenh patentowych. Dlatego tez w
kazdym przypadku dostawca musi wzig¢ pod uwage ewentualne ograniczenia patentowe.

1.1.3 Wszystkie dokumenty (papierowe oraz elektroniczne) oraz wyroby przekazane przez Nexteer,
muszg by¢ uznawane jako poufne. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie tych
rzeczy oraz zwrot po zakonczeniu projektu. wszystkie nieautoryzowane kopie elektroniczne oraz
papierowe powinny by¢ zniszczone po zakonczeniu projektu.

1.1.4 Wymagana jest zgodnos¢ z ta specyfikacjg techniczng. Oferta musi zawiera¢ oswiadczenie
“Potwierdzam spetnienie wymagan zawartych w specyfikacji zakupu/technicznej sprzetu
testowego Nexteer”. Kazde odstepstwo od tej specyfikacji z jakiegokolwiek powodu musi
by¢ przestane w formie pisemnej do inzyniera odpowiedzialnego w Nexteer oraz musi by¢é
jasno opisane w ofercie.

1.1.5 W przypadku sprzecznosci z ktérgkolwiek ze specyfikaciji, w tym niniejszg specyfikacjg zakupu,
dostawca skontaktuje sie z odpowiedzialnym inzynierem Nexteer w celu uzyskania zatwierdzenia
na odstepstwo.

1.1.6 Potencjalny dostawca lub producent reprezentowany przez dostawce musi udowodni¢, ze w
ciggu ostatnich trzech (3) lat zbudowat co najmniej trzy (3) maszyny o takim samym lub wiekszym
stopniu ztozonosci, ktére dziataty zadowalajgco przez okres co najmniej jednego roku. Inzynier
odpowiedzialny ma ustali¢, czy potencjalny dostawca jest regularnie zaangazowany w
projektowanie tego typu maszyn i ma mozliwosé pomysinego ukonczenia projektu w
odpowiednim czasie.

1.1.7 Mimo iz Nexteer okresla koncepcje projektu, potencjalnych dostawcéw zacheca sie do
proponowania alternatywnych rozwigzan, ktére mogg zapewni¢ oszczednosci kosztéw lub
poprawe wydajnosci. Sprzet powinien by¢ kwotowany zgodnie ze specyfikacjg, z alternatywnymi
rozwigzaniami opisanymi jako opcje.

1.1.8 Zadne z postanowien niniejszej specyfikacji nie zwalnia dostawcy z odpowiedzialno$ci za
prawidtowe dziatanie urzadzenia po jego zainstalowaniu. Dostawca jest odpowiedzialny za
weryfikacje prawidtowego dziatania maszyny w warunkach operacyjnych w zaktadzie klienta.

1.1.9 Nalezy z wyprzedzeniem dostarczy¢ petng informacje o wszystkich dziataniach wymaganych do
instalacji maszyny. Nalezy dostarczy¢é maksymalne wymagania dotyczgce wymiany ciepta w
uktadzie, wymagania dotyczgce pradu rozruchowego i prgdu przy petnym obcigzeniu.

1.2 Terminologia
1.2.1 0Ogélne
— Inzynier odpowiedzialny: Inzynier odpowiedzialny ze strony Nexteer
—  Nexteer: Nexteer Automotive w Tychach, Towarowa 6.

—  Projekt: Budowa maszyny wynikajgca ze specyfikacji, zapytania ofertowego (RFQ) i
ostatecznego zamdwienia zakupu.

—  Kupujacy: Przedstawiciel dziatu zakupéw Nexteer

—  Dostawca: Wybrany producent maszyny, ktéremu przekazano zaméwienie
—  Sprzedawca: Ogolne okreslenie dostawcy maszyn

—  Oferent: potencjalny dostawca, ktéry odpowiada na zapytanie ofertowe
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1.2.2 Walidacja i testy

— ETS (Engineering Test Specification): Parametry oraz instrukcje przygotowane w celu
testowania produktow i wyrobow w Nexteer

— DAQ (Data Acquisition): Stanowisko pomiarowe
—  DUT- Device Under Test: Testowany wyréb

—  SD — Nexteer Automotive Global Machinery and Equipment Specification: Specyfikacja
techniczna Nexteer dla maszyn | oprzyrzgdowania

1.2.3 Specyficzne dla projektu
— HWA - Hand Wheel Actuator
—  EPS - Electric Power Steering System

2 WPROWADZENIE, ZAWARTOSC OFERTY | ZAKRES DOSTAWY

2.1 Wprowadzenie

2.1.1 Nexteer wymaga oferty trzy jednostki robotéw. Cena robota obejmuje czes¢ mechaniczna,
konsole programujgca, sterownik, przewody, odpowiednie narzedzia programowe i opcje.

Proponowany sprzet bedzie zlokalizowany w Laboratorium Walidacyjnym Nexteer w Tychach.

2.1.2 Intencjg Nexteer jest zakup w petni sprawnego stanowiska testowego zgodnie z wszystkimi
wymaganiami okreslonymi w specyfikacji przy mozliwie najnizszych kosztach realizacji.

2.13 Dostawca przygotuje oferte zgodnie z Ogdlng Specyfikacjg Sprzetu Produkcyjnego Nexteer (SD-
001). Konieczne bedzie spotkanie oferenta z inzynierem odpowiedzialnym (mozliwa
telekonferencja), w celu potwierdzenia, ze wszystkie zaangazowane strony rozumiejg wymagania
specyfikacji.

214 Pytania:

Przekazywanie wszelkich pytan odnosnie niniejszej specyfikacji preferowane jest na pismie.
Pytania moga by¢ kierowane do:

Pawet Imielski

Kierownik laboratorium walidacyjnego
Nexteer Automotive Polska
Towarowa 6, 43-100 Tychy

Telefon: +48 724 950 424

e-mail: pawel.imielski@nexteer.com

Grzegorz Pyrz

Automatyk

Nexteer Automotive Polska
Towarowa 6, 43-100 Tychy

Telefon: +48 724 950 383

e-mail: grzegorz.pyrz@nexteer.com
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2.2 Opis produktu

22.1 Kazdy robot bedzie czescig oddzielnej maszyny przeznaczonej do testowania elektrycznych
uktadéw kierowniczych (EPS): Hand Wheel Actuator (HWA) oraz Column Electric Power Steering
(CEPS). Kazdy EPS produkowany jest w wersji prawej RHD i lewej LHD.

2.3 Opis funkcji:

231 Maksymalne obcigzenie ramienia: 50 kg
23.2 Maksymalny zasieg: 2050 mm
2.3.3 Powtarzalno$¢ nie mniejsza niz: £0,03°

2.3.4 Powierzchnia podstawy robota: 535x550 mm
2.35 Predkosci robota w osi J1-J6, nie mniej niz 170°/s w osi J20
2.3.6 Waga kontrolera nie wigksza niz: 120kg

2.3.7 Sterownik robota z 2 programowalnymi wejsciami i wyjsciami bezpieczenstwa, dodatkowo w
standardzie sterownik powinien posiada¢ na ptytce wejscie ESTOP, wejscia dedykowane Estop
oraz fizyczne bramki.

2.3.8 Czujnik sity zintegrowany z piytg gtéwng robota.
2.3.9 4 lata gwarancji w standardzie.

3 STEROWANIE MASZYNY

3.1 Informacje ogélne

3.1.1 Oferta powinna zawiera¢ w petni funkcjonalnego robota wraz z wszystkimi okablowaniem i
oprogramowaniem.

3.1.2 Kazdy robot powinien zawiera¢ nastepujgce moduty:

e 6 axis robot

e Brakes on all axis

e Vernier Mark All Axis

e Lifting eye bolts

e 7 meter Robot Connection Cable
e |SO Flange Faceplate

3.13 Za zaprogramowanie i konfiguracje robota odpowiada Dostawca. Nexteer bedzie wspierac
Dostawce podczas uruchamiania oraz integracje robota z maszyng.
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4 KALIBRACJA | WERYFIKACJA MASZYNY
4.1 Obowiazki dostawcy
41.1 Dla kazdego kalibrowanego parametru wymagane sg certyfikowane dane kalibracyjne. Dane

zawierajg nazwe firmy dokonujacej kalibracji, zastosowang metode kalibracji, zastosowane
wartosci, nazwe producenta przetwornika/czujnika, numer produktu i numer seryjny. Nexteer
moze dostarczy¢ przyktad wymaganego dokumentu.

5 DOKUMENTACJA

5.1 Wymagania odnosnie dokumentacji

5.1.1 Wszystkie rysunki mechaniczne, elektryczne itp. muszg by¢ dostarczane w standardowym
edytowalnym formacie (np. dwg, STEP) zgodnie z SD-003

5.1.2 Dokumentacja musi zosta¢ sporzgdzona w jednostkach metrycznych.

5.1.3 Dostawca dostarczy dokumentacje zgodnie z opisem zamieszczonym w niniejszej specyfikacii i
SD-003. Wszelka dokumentacja dostarczona przez dostawcow czesci wykorzystywanych przez
dostawce réwniez musi by¢ zgodna z niniejszymi standardami.

6 DODATKOWE WYMAGANIA | OPCJE

6.1 Rekomendowane komponenty

6.1.1 Dostawca moze stosowa¢ komponenty oraz urzgdzenia inne niz zawarte w BOM i niniejszej
specyfikacji, ale musi udowodnié, ze elementy te sg réwnowazne.

6.2 Dodatkowe koszty zawarte w ofercie jako dodatkowe pozycje

6.2.1 Uruchomienie na hali zaktadu w Tychach przez lokalng organizacje serwisowg podczas integracji
robotéw z docelowymi maszynami (mozliwa jest roznica w czasie dostawie robotéw i maszyny).
Szkolenie personelu (pracownikow i Inzynieréw) w siedzibie dostawcy dla pieciu oséb z
programowania, obstugi i obstugi przez lokalng organizacje serwisowg. Dwa lata lub wiecej
gwarancji na czesci i robocizne z 48-godzinnym czasem pierwszej wizyty.

6.2.2 Zabezpieczenie kosztéw serwisu na dwa lata.

6.2.3 Koszt dostawy

6.3 Wymagania
6.3.1 Certyfikat CE

6.3.2 Opisy i dokumentacja w jezyku polskim
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6.4 Dostawa

6.4.1 Transport do lokalizacji kupujacego nalezy uwzgledni¢ w ofercie jako oddzielng pozycje
zamowienia. Oferent jest zobowigzany do przedstawienia listy potencjalnych dostawcéw
logistycznych w swojej ofercie. Warunki Incoterms dla przesyiki miedzynarodowej DAP Nexteer
Poland, Tychy.

6.4.2 Adres wysylki jest nastepujacy:

Nexteer Automotive Poland Sp. z 0.0.
ul. Towarowa 6

43-100 Tychy

Polska

6.4.3 Urzadzenie musi by¢ transportowane z odpowiednim zabezpieczeniem przeciw wptywom
srodowiska. Nalezy zastosowa¢ odpowiednie materiaty wysytkowe (palety, tasmy opakowania
itp.). Jezeli sg wymagane specjalne urzgdzenia transportowe, muszg by¢ one dostarczone przez
sprzedawce w celu zabezpieczenia wyrobu przed uszkodzeniami w trakcie tadowania,
roztadowania lub instalac;ji.

6.4.4 Specjalne instrukcje dotyczgce zatadunku, transportu, roztadunku lub przenoszenia maszyny
muszg by¢ wyraznie przymocowany do zewnetrznej czesci opakowania / pojemnika
transportowego. Kopia instrukcji musi by¢ przekazana do inzyniera odpowiedzialnego, przed
wysytkg. Obejmuje to rowniez schemat podnoszenia i fadowania, jezeli dotyczy. Wszystkie
pisemne instrukcje nalezy przekazywac w jezyku polskim.

6.5 Termin realizacji
6.5.1 Wszystkie towary muszg zosta¢ dostarczone do Nexteer nie pdzniej niz do konca listopada 2023.

7  UWAGI

Wszelkie odstepstwa od powyzszych wymagan specyfikacji musza by¢ wyraznie
wskazane w ofercie i uzgodnione z odpowiedzialnym inzynierem.
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