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Zatqcznik nr 2 do zapytania ofertowego nr 2/NORW/M/2023

BEZZALOGOWY, NAWODNY POJAZD USV DO POMIAROW HYDROGRAFICZNYCH

WYMAGANIA DODATKOWE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1. Pojazd typu USV nie moze by¢ jednostka prototypowg, w procesie préb doswiadczalnych, w trakcie
testdw morskich czy na etapie koncepcyjnym. Pojazd USV musi by¢ nosnikiem sprawdzonym, produkcji
seryjnej, ktéry wielokrotnie potwierdzit swoje zdolnos$ci manewrowe, detekcyjne, autonomiczne
i pomiarowe na akwenach morskich lub zbiornikach srédlgdowych.

2. Sensory zainstalowane na poktadzie pojazdu USV (dostarczone przez Zamawiajgcego) muszg by¢
wzajemnie kompatybilne, muszg wspdtpracowac ze sobg, muszg by¢ obstugiwane programowo,
w szczegolnosci MBES z systemem GNSS RTK, INS i kompensatorem przechytow.

3. Sensorami mobilnego nawodnego pojazdu USV (dostarczonymi przez Zamawiajgcego) beda:

a. echosonda wielowigzkowa MBES (Multibeam Echosounder): NORBIT WINGHEAD i77h,

b. precyzyjny, dwuantenowy system wyznaczania pozycji w trybie RTK GNSS, z inercyjnym
systemem nawigacyjnym INS wysokiej precyzji,

c. miernik predkosci dzwieku w kolumnie wody AML3, opuszczany z uzyciem wciggarki z
poktadu pojazdu nawodnego.

4. Wykonawca dostarczy oryginalng dokumentacje techniczng producenta w jezyku angielskim oraz
tozsamg dokumentacje przettumaczong na jezyk polski w wersji drukowanej i zbindowanej oraz
cyfrowej na nosniku USB w formacie .doc.

5. Dokumentacje techniczna powinna obejmowaé minimum nastepujgce zagadnienia i obszary:

a) zasady bezpieczenstwa i higieny pracy;

b) budowa i zasada dziatania urzadzenia;

c) opisipodstawowe parametry taktyczno-techniczne;

d) zasady uruchamiania i obstugi operatorskiej urzadzenia;

e) rodzaje i zakres konserwacji, obstugi technicznej w celu zapewnienia witasciwej eksploatacji
urzadzenia;

f) podtaczania, sterowanie, komunikowanie sie wszystkich sensoréw;

g) planowanie misji pomiarowych w trybie recznym i autonomicznym;

h) katalog czesci zamiennych, wykaz aparatury kontrolno-pomiarowej i narzedzi specjalistycznych,

wykaz materiatow eksploatacyjnych.



6. Wszystkie komponenty kompletnego, bezzatogowego, nawodnego pojazdu USV operujgcego na
morskich i $rddlgdowych akwenach ptytkich i ultraptytkich muszg by¢ fabrycznie nowe
i wyprodukowane w 2023 roku.

7. Wszystkie komponenty pojazdu nawodnego muszg by¢ wyposazone w niezbedne narzedzia (klucze)
umozliwiajgce Zmawiajgcemu montaz i demontaz poszczegdlnych sensoréw i pojazdu.

8. Odbidr dostawy musi zostaé zakoriczony przeprowadzeniem przez Wykonawce pomiarow testowych
poprawnosci funkcjonowania wszystkich komponentéw i sensoréw (dostarczonych przez
Zamawiajgcego) pojazdu hydrograficznego USV w warunkach realizacji pomiardow (instalacja,
uruchomienie systemu, testy poprawnosci, deinstalacja).

9. Wykonawca zapewni szkolenie operatoréw (2 osoby) pojazdu USV w wymiarze 2 dni, kazdy po
minimum 8 godz. Koszty zwigzane z przeprowadzeniem szkolenia pokrywa Wykonaweca. Szkolenie
bedzie przeprowadzone na akwenie (Szczecin). Szkolenie musi obejmowaé minimum nastepujgce
zagadnienia i obszary:

a) budowe, zasade dziatania i sterowania pojazdem USV i systemow wchodzgcych w jego skfad;

b) operowanie USV w trybie nadzorowanym i autonomicznym;

c) planowanie linii pomiarowych i wykonanie sondazu metodg autonomiczng;

d) planowanie linii pomiarowych i wykonanie sondazu metodg sterowania recznego;

e) obstuga /wodowanie i podnoszenie pojazdu USV;

f)  konfiguracja ustawien dla wszystkich sensorow;

g) zasady wykonywania przeglagddéw i konserwacji pojazdu USV;

h) rejestracja danych MBES (wykonanie sondazu);

i) obstuga sensora predkosci dzwieku, zasady opuszczania i podnoszenia czujnika, rejestracja
danych o predkosci dzwieku w kolumnie wody.

10.Wykonawca zapewni jakos¢ i przydatnosc oferowanego urzadzenia.

11.Zaméwienie obejmuje bezptatng dostawe do miejsca realizacji projektu Zamawiajgcego: ul. Tama
Pomorzanska 14 w Szczecinie oraz montazi uruchomienie oraz wszelkie inne czynnosci przewidziane
przez producenta w dokumentacji technicznej dla danego produktu, ktére potwierdzg prawidtowe
dziatanie.

12.0pis gwarancji: minimalny okres gwarancji wymagany przez Zamawiajgcego wynosi 12 miesiecy od
momentu podpisania protokotu zdawczo-odbiorczego. Zadeklarowanie przez Wykonawce okresu
gwarancji krotszego niz 12 miesiecy skutkowac bedzie odrzuceniem oferty bez mozliwosci poprawy.
Okres gwarancji dotyczy bezptatnej gwarancji udzielonej przez Wykonawce na terenie Polski na

wszelkie wady ukryte oferowanego przedmiotu zamédwienia.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Zatqcznik nr 2a do zapytania ofertowego nr 2/NORW/M /2023

(Dla Wykonawcy) Tabela parametréw technicznych ,,Kompletnego, bezzatogowego, nawodnego pojazdu USV do pomiaréw hydrograficznych ptywajacego
i operujgcego na morskich i srédladowych akwenach ptytkich i ultraptytkich” (prosze wpisa¢ modele, producentéw, parametry oferowane).

Lp. Parametr Wartos¢ Parametr oferowany Opis
wymagana (wpisuje wykonawca)
1 2 3 4 5
I. Kompletny, bezzatogowy, nawodny pojazd USV do pomiaréw hydrograficznych — 1 szt.
Model: ... (wpisuje Wykonawca) Producent: ..............cccoooiiiiii, (wpisuje Wykonawca)

1. | Przeznaczenie: do wysokorozdzielczych pomiardw hydrograficznych Tak

9 Pojazd USV musi zapewnia¢ i by¢ przystosowany do uzycia (montazu) echosondy wielowigzkowej: NORBIT Tak

" | WINGHEAD i77h oraz profilera SVP AML3
Pojazd USV nie moze by¢ jednostka prototypowa, w procesie préb doswiadczalnych, w trakcie testow
3. | morskich czy na etapie koncepcyjnym. Pojazd USV musi by¢ nosnikiem sprawdzonym, produkcii seryjnej, Tak
ktéry wielokrotnie potwierdzit swoje zdolno$ci manewrowe, detekcyjne, autonomiczne i pomiarowe.

4. | Dhlugos¢ pojazdu 1-2m

5. | Liczba pednikéw elektrycznych 2

6. | Standardowy zestaw baterii Tak

7. | Modut do komunikacji opartej o technologie WiFi i 4G Tak

8. | Zdalna komunikacja oparta o szerokopasmowa taczno$¢ Tak

9. | Standardowe kompletne okablowanie do potaczenia wszystkich komponentéw i sensoréw na pojezdzie Tak

10. | Pojazd wykorzystuje pasma 2.4 GHz i 5 GHz Tak

11. | Oprogramowanie sterujace Tak

12. | Praca pojazdu w trybie manualnym oraz autonomicznym (po zaplanowanych liniach sondazowych) Tak

13. | Czas operowania pojazdu z podstawowym zestawem baterii (autonomia) 4-12h

14. | Wciggarka zamontowana na pojezdzie do opuszczania miernika predkosci dzwieku, sterowana zdalnie Tak

15. | Komputer poktadowy PC Tak

16. | Mozliwo$¢ montazu dwuantenowego systemu GNSS z IMU Tak

17. | Mozliwo$¢ montazu kamery obserwaciji czotowej Tak

18. | Zestaw niezbednych anten do sterowania pojazdem, wymiany danych, komunikacji Tak

19. | Przeno$ny komputer z oprogramowaniem do komunikacii i sterowania pracg pojazdu i sensoréw Tak
20. | Kamera zamontowana na pojezdzie nawodnym Tak
21. | Kontroler sterowania zdalnego Tak
22. | Gwarancja Tak

miejscowosc i data

czytelny podpis osoby uprawnionej do reprezentowania Wykonawcy



